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Introduction

The DPI880 Multi-function Calibrator is part of the Druck
DPI8XX series of hand held instruments.

This series of instruments uses Intelligent Digital Output
Sensor (IDOS) technology to give instant plug and play
functionality with a range of Universal Measurement
Modules (UMM). Example: the Universal Pressure Module
(UPM).

The DPI880 includes these functions:

*  Measure mA, Volts/mV, Hz/pulse count

»  Supply mA, Volts/mV, Hz/pulse count

*  Measure/simulate:

i. Resistance Temperature Detector (RTD): Q or
°CI°F
ii. thermocouple (TC): mV or °C/°F
iii. a resistor (Q)
« Cold Junction (CJ) compensation: Automatic/Manual
«  Step/Ramp functions: Automatic/Manual
«  Communications port: IDOS or RS 232
« Language selection (Refer to Table 1)
* 'Measure pressure/Leak test: External IDOS UPM
+ 'Snapshot: Up to 1000 displays with a date/time stamp

« 250Q series resistor. Use this instrument together with
a HART® communicator to set up and calibrate
HART® devices.

«  Switch test
«  Other functions: Hold, Backlight

Safety

Before you use the instrument, make sure that you read
and understand all the related data. This includes: all local
safety procedures, the instructions for the UMM (if
applicable), and this publication.

WARNING Do not use with media that has
& an oxygen concentration > 21 % or other
strong oxidizing agents.
This product contains materials or fluids that
may degrade or combust in the presence of
strong oxidizing agents.
It is dangerous to ignore the specified limits
for the instrument or to use the instrument
when it is not in its normal condition. Use the
applicable protection and obey all safety
precautions.

Do not use the instrument in locations with
explosive gas, vapor or dust. There is a risk of
an explosion.

To prevent electrical shocks or damage to the
instrument, do not connect more than 30 V
between the terminals, or between the
terminals and the ground (earth).

UPM only. To prevent a dangerous release of
pressure, isolate and bleed the system before
you disconnect a pressure connection.

Before you start an operation or procedure in this
publication, make sure that you have the necessary skills (if
necessary, with qualifications from an approved training
establishment). Follow good engineering practice at all
times.

1. Optional item.
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Marks and Symbols on the Instrument

Symbol Description

This equipment meets the requirements of all
relevant European safety directives. The equipment
carries the CE mark.

This equipment meets the requirements of all
relevant UK Statutory Instruments. The equipment
carries the UKCA mark.

This symbol, on the equipment, indicates that the
user should read the user manual.

This symbol, on the equipment, indicates a warning
and that the user should refer to the user manual.

Item Description

4. A Increases or decreases a value.
v Highlights a different item.
5. Holds the data on the display. To continue,
press the HOLD button again.
6. Shows the Select Task menu (ltem 25).
Selects or accepts an item or value.
Selects [v] or cancels [ ] a selection.
7. o Right-hand soft-key. Selects the function
[ [ ] above it on the display (Item 24). Example:
Settings
8. Display. Refer to Figure A3.

Ground (Earth)

On/Off

Battery

Druck is an active participant in the UK and EU
Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE)
take-back initiative (UK SI 2013/3113, EU directive
2012/19/EU).

The equipment that you bought has required the
extraction and use of natural resources for its
production. It may contain hazardous substances
that could impact health and the environment.

In order to avoid the dissemination of those
substances in our environment and to diminish the
pressure on the natural resources, we encourage
you to use the appropriate take-back systems.
Those systems will reuse or recycle most of the
materials of your end life equipment in a sound way.
The crossed-out wheeled bin symbol invites you to
use those systems.

If you need more information on the collection,
reuse, and recycling systems, please contact your
local or regional waste administration.

Please visit the link below for take-back instructions
and more information about this initiative.

r 71

ElCIRIE TP

9. Communications port. Use to connect a
SENSOR/
pC Universal Measurement Module (UMM) or a
RS 232 cable.

10. Connectors to measure or supply the specified
values. Refer to “Operation”.

com Common connector
3W,4W  3-wire, 4-wire RTD input

1. Connection point for some of the optional
accessories. Refer to the datasheet.

12. Battery compartment. Refer to Figure B1.

13,14, 15. (Dual Function) Connectors to measure or

supply the specified values. Refer to
“Operation”.

Vin, o Volts input or switch

24Vo 24V loop power supply

1.2 Items on the Display
Refer to Figure A3.

16. Task indication for the switch test.
Fa— == = switch closed.
=" = switch open.
-‘S! UPM only. Task indication for the leak test.

250 There is a 250Q series resistor in the mA
F circuit.
Refer to: Table 2 & Table 3.
17. The loop power supply is on.
24v P p pply

Refer to: Table 2 & Table 3.

The data on the display is on hold. To

L N H continue, press the HOLD button again.
19 Shows the battery level: 0 ... 100%.
https://druck.com/weee = v :
20. Identifies the type of data.
1. To Start G = Input
1.1 Location of Items G- G =Output
Refer to Figure A1 and Figure A2. @# =1DOS input
- Refer to: Table 2 & Table 3.
21....22. The settings applied to the input or output:
1. o On or off button.
- 21. The thermocouple type (K, J, T ...) - (Table 4
2, = Left-hand soft-key. Selects the function above K & Table 5).
it on the display (Item 24). Example: Edit
CJ=...  The cold junction temperature (Table 1).
3. Moves back one menu level.
@ Leaves a menu option. Pt..  The RTDtype (P50, ...)- (Table 4 & Table 5).
Cancels the changes to a value. oo RTD input connections: 2, 3, or 4 (Figure 7).
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Item Description

5.0V ...V = The input trigger level (Table 4) or the
output amplitude (Table 5).

2. % % / = Output operation (Table 5).
23. 13.400 The measured values applicable to the task
55' A selections in Item 25, area ® and @ + the
m measurement range and units.
24, A soft-key function. To select an available
function, press the soft-key below it. Example:
Sk1/2 = = Move left
= = Move right
25, The task selection menu. One task selection is
permitted in each area (® and @).
-/ Nz =cursor position (flashes on/off)
[0kl
Tc = a button or task selection is set in area ® or
C

Sets the Dual Function, area @ selections to
off. This saves the battery power.
Refer to: Table 2 & Table 3.

Help: Shows a connection diagram for the task
@ selections you have set.

Set Up: Shows the Set Up menu to set up the
basic operation. Refer to Table 1.

OK: Accepts the selections on the menu.
Note: MENU/OK also does this.

Utilities: Leak Test. Use this function with a
. UPM. Refer to Figure 13.

Snapshot: Optional item - To use this facility,

install the data logging upgrade kit. Refer to
the user manual - K0397: DPI800 series data
logging upgrade kit.

1.3 Prepare the Instrument

Before you use the instrument for the first time:

* Make sure that there is no damage to the instrument,
and that there are no missing items.

+ Remove the plastic film that protects the display. Use
the tag (») in the top right-hand corner.

» Install the batteries (refer to Figure B1). Then re-attach
the cover.

1.4 Power On or Off

To set the power on or off, press O (Figure A1 - Item 1).

The instrument does a self test and then shows the

applicable data.

When the power is off, the last set of configuration options

stays in memory. Refer to “Maintenance”.

1.5 Set up the Basic Operation
Use the Set Up menu to set up the basic operation of the
instrument.

Task sele_ction 3 Menu: 4 5

menu: Set Up

1 2

S

HEIR

(Table 2) (Table 1) VU 1

If there is additional data for a menu option, select Settings
(M) to see the values that are set up. If necessary, adjust
the values.

Table 1: Menu Options - Set Up

Options Description

To select the applicable international

- Scale temperature scale: IPTS 68 or ITS 90.
To add a 250Q series resistor into the mA circuit.
ﬁ You can then use this instrument together with a

HART® communicator to set up and calibrate
HART® devices.

To select and set up the backlight facility + timer.
Additional data: Select Settings (Hl)

To select and set up the power off facility + timer.
Additional data: Select Settings (Hl)

To show the battery level (%).

=)

4

To set the display contrast (%).
A Increases %,V decreases %

To set the time + date. The calibration facility
uses the date to give service and calibration
messages.

2a | @|0

To set the language option.

To calibrate the instrument.
Additional data: Refer to “Calibration”.

B

To select and show the applicable status data.
)] (Software Build, Calibration Due date, Serial
Number, IDOS Information).
1.6 Select a Task (Measure and/or Supply)
When the instrument is set up (Table 1), use the task
selection menu to select the applicable task.
1 Task selection menu: 2 3 4 5

TRV
0N

@A) A
o] 7
L’ ®{ [ ] ] |

=

(Table 2 & Table 3)

Task = mA output

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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Display:
mA output

Task selection menu: 6

Sk1 ) Sk2

Sk1 = Edit

Sk2 = Settings

If you attach a Universal Measurement Module (UMM) to

the communications port (Figure A1 - ltem 9), the task

selection menu shows the applicable IDOS options.

Make the necessary selections from each area (® and @).

One task is permitted in each area.

Note: Use the Dual Function area (@) to do two operations

at the same time. If the area @ selection is not necessary,

set this area to off (H). This saves the battery power.
Table 2: Menu Options - Task Selections (Dual

Function, Area @)

Options .
(If applicable) Description

= Input measurement tasks:

(Table 2 & Table 3)

mA  Measure £55 mA
V  Measure +#30 V
mV  Measure #120 mV
Hz  Measure the frequency (Units: Table 4)
RTD Measure RTD temperature
Q  Measure RTD resistance or Q
TC  Measure thermocouple temperature OR mV

Only when an IDOS UMM is attached. An IDOS
measurement task.

e} Output tasks:
mA  Supply 0 to 24 mA
V  SupplyOto12V
mV  Supply 0 to 120 mV
Hz  Supply an output frequency (Units: Table 4)
RTD Simulate RTD temperature
Q  Simulate RTD resistance or Q

TC  Simulate thermocouple temperature OR mV

Table 3: Menu Options - Task Selections (Area @)

Options
(If applicable)

U®

Description

White button = A Dual Function is set.
Black button = Dual Function, area @ is set to off.

1.7 Set Up the Settings
When the task is set up (Table 2 & Table 3), use the
Settings menu to adjust the input and/or output operation.

Display: Task
mA + IDOS

Settings selection
(If applicable)

3

<)»

Sk Sk2)

Sk1 = Start/Stop
Sk2 = Settings

Menu:
Settings

Display:
... units

4A 5A

A
< v
(Table 4) (Table 4) [®]
Menu:
Settings 4B 5B
A
or v
Sk2
(Table 5) [®]

If there is additional data for a menu option, select Settings
(M) to see the values that are set up. If necessary, adjust
the values.

Table 4: Menu Options - Settings (Input)

Options

(If applicable) Description

Pressure Units (UPM only). If you select an
IDOS task (Table 2 & Table 3). Select one of the
fixed units of measurement (psi, mbar ...).

... Units

Temperature Units (RTD or TC only). To select
the temperature units (°C or °F).

Frequency Units (Hz only). To select one of
these units:

Hz: Range < 1000 Hz
kHz: Range 0 to 50 kHz
counts/minute (cpm)
counts/hour (cph)

D Input measurement tasks:

mA  Measure +55 mA
\% Measure +30 V
mA/24V Measure £55 mA (24V loop power is on)

A switch test.

Only when an IDOS UMM is attached. An IDOS
measurement task.

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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(TC only). Change the measurement operation:
€ ] Temperature to mV OR
mV to Temperature

(TC only). To select the type of cold junction (CJ)
compensation.
Automatic: The instrument monitors the CJ

cJ temperature and applies the necessary CJ

" compensation.

Manual: Measure the CJ temperature and set
the applicable value. The instrument uses this
value to apply the necessary CJ compensation.




Table 4: Menu Options - Settings (Input)

Options

(If applicable) Description

Select RTD Type (RTD only). To select an
type
” applicable RTD type (Pt50, Pt100 ...)

Select TC Type (TC only). To select an
applicable thermocouple type (K, J, T ...)

(Hz only). To set the amplitude at which the
instrument senses a frequency signal. Default =
Tri level sv
rlggerleve Auto Detect [v]/[ ]: Set this option to make the
instrument calculate the value from the available
signal.

(UPM only). Gage sensors or sensors with
differential operation. A zero correction that
makes the instrument read zero at local
pressure.

@ (Leak Test only). To set an applicable period for
the leak test (Hours:Minutes:Seconds).

Table 5: Menu Options - Settings (Output)

Options
(If applicable)

... Units

Description

Pressure/Temperature: Refer to Table 4.

Frequency Units (Hz only). To select one of
these units:

Hz: Range < 1000 Hz
kHz: Range 0 to 50 kHz
pulses/minute (ppm)
pulses/hour (pph)

(TC only). Change the output operation:
€ Temperature to mV OR
mV to Temperature

CJ ... (TConly). Referto Table 4.

.. type Referto Table 4.

(Hz only). To set the amplitude of the output

Amplitude o nal. Amplitude = 5V (Default).

To select and set up a value for the “Nudge”
% output. Example: 1.000 mA increments.

Additional data: Select Settings (IH)

To selectand set up values for the “Span Check”
output. Example output cycle:

— d
100%
100
7 g |
0%
This cycle repeats automatically.
Additional data (Table 6): Select Settings (IH)

Table 5: Menu Options - Settings (Output)

Options
(If applicable)

Description
To select and set up values for the “% Step”
output. Example output cycle:

. b

100
s%
_rr % Step
d
0%

Auto Repeat - Optional
Additional data (Table 6): Select Settings (lHl)

To select and set up values for the “Defined
Step” output. Example output cycle:

100% i
s
_l.l' ... Step
d
0%

Auto Repeat - Optional
Additional data (Table 6): Select Settings (lHl)
To select and set up values for the “Ramp”
output. Example output cycle:
100% —ld -
7 /—\
0%
l—t
Auto Repeat - Optional
Additional data (Table 6): Select Settings (lHl)

Table 6: Additional Data for Settings (Output)
Span Check
Low (0%)
High (100%)

Set the 0% value.
Set the 100% value.

Set the period (Hours:Minutes:Seconds)
between each change in value.

% Step Low (0%), High (100%), Dwell (d): As above.

Step Size (s) Set the change in value for each step as a
% percentage of the full-scale range (High - Low).

Dwell (d)

Defined Step Low (0%), High (100%), Dwell (d): As above.

Set the change in value for each step. Example:

Step Size () 1 900 mA steps.

Ramp Low (0%), High (100%), Dwell (d): As above.
Set the period (Hours:Minutes:Seconds) to go
Travel (t) from the Low (0%) value to the High (100%)

value.

If applicable, select this item to repeat a cycle
continuously.

2. Operation

This section gives examples of how to connect and use the
instrument. Before you start:

« Read and understand the “Safety” section.
« Do not use a damaged instrument.

Auto Repeat

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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2.1 Electrical Connections
To prevent instrument errors, make sure that the electrical
connections (Figure A1 - ltem 10 and/or Figure A2) are
correct.
The Help button (Figure A3 - ltem 25) shows a
connection diagram for the task selections you have
set.
2.2 Communications Port Connections
Use the communications port (Figure A1 - Item 9) to attach
an IDOS Universal Measurement Module (UMM).
When you attach the cable from a UMM (Figure 13 &
Figure 14), the instrument automatically changes the
menus to give you all the applicable options (Table 2 &
Table 3).
2.3 Change the Output Values
When the output operation is set up (Table 5), use one of
these procedures to change the output values:
Table 7: Menu options - Set Up

Output Procedure

o Select Edit (M) and/or use the AV buttons.
~ See the example below.
EI— _'_|- Select Start/Stop (HM) or use the A'¥ buttons
0, to make the step changes manually.
Ve Select Start/Stop (HH).
2.3.1 Example Procedure (“Nudge” Output):
Display: " .
mA output 1 Edit 2 3 Edit 4
= [Ca]
[ G
e 0000 __ | omooo] 1,
[ ] | [ L] +01.000
M L
Sk1][ Sk2 <+ ) =)
Sk1 = Edit
Sk2 = Settings
Display: 6
mA output
[Ca]
G
1.000]
Ay
= 2t A 5000 A 3000
Sk1])( Sk2

Increment = 1.000
(Table 5)

2.4 Measure/Supply mA
To measure/supply a current:

1. Connectthe instrument (Figure 1, Figure 2 or Figure 3)
and, if necessary, adjust the Set Up (Table 1).

2. Selectthe task from the task selection menu (Table 2 &
Table 3).
Note: Use the Dual Function area (@) to do two
operations at the same time. If the area @ selection is
not necessary, set this area to off (H). This saves the
battery power.

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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3. If necessary, adjust the Settings (Table 4 & Table 5)
and/or the output values to the system (Table 7).

+ ® +
Maximum: 30V

2 0000

24mA

Edit Settings

b) Supply

a) Measure

Figure 1: Example Configuration - To Measure/Supply
mA with External Loop Power (Area @)

24V

G

6 4083

T 4083
Edit Settings

Figure 2: Example Configuration - To Supply mA with
Internal Loop Power (Area ®)



[ E -G
® @
R
= 249V
T 009l 1T 0,00
40000 4000Q
“ 0083 | o0.083
55mA 55mA

a) With external loop b) With internal loop
power. power.

Figure 3: Example Configuration - To Measure mA
(Dual Function, Area @)

2.5 Measure/Supply Volts or mV

To measure/supply Volts or mV:

1. Connect the instrument (Figure 4 & Figure 5) and, if
necessary, adjust the Set Up (Table 1).

2. Select the task from the task selection menu (Table 2 &
Table 3).
Note: Use the Dual Function area (@) to do two
operations at the same time. If the area @ selection is
not necessary, set this area to off (H). This saves the
battery power.

3. If necessary, adjust the Settings (Table 4 & Table 5)
and/or the output values to the system (Table 7).

0to +30V OR
0 to £120mV

0to 12V OR
0 to 120mV

“30Voits 12Volts

Edit Settings
a) Measure b) Supply

Figure 4: Example Configuration - To Measure/Supply
Volts or mV (Area @)

0 to £30V

“30Voits

.383
30Volts

Figure 5: Example Configuration - To Measure Volts
(Dual Function, Area @)

2.6 Measure/Supply Hz or Pulses
To measure/supply Hz or pulses:

1. Connect the instrument (Figure 6) and, if necessary,
adjust the Set Up (Table 1).

2. Select the task from the task selection menu (Table 2).

3. If necessary, adjust the Settings (Table 4 & Table 5)
and/or the output values to the system (Table 7).

.+

& o
> Gl

@

3= 50V > 50V
v ""40400 |2 40400
50kHz =~ 50kHz
Settings Edit Settings

a) Input b) Output

Figure 6: Example Configuration - To Measure/Supply
Hz or Pulses

For an input, the display shows the condition of the

frequency gate:

Symbol Description
K Gate open (measurement starts)
< Gate closed (measurement is waiting for the
next rising edge of the cycle)
IA Fast cycle

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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2.7 RTD/Ohms Connections

In the examples that follow 2W, 3W, and 4W identify the 2,
3, and 4-wire connections for a RTD or resistance.

2.7.1 Measure/Simulate an RTD or Ohms

To measure/simulate RTD values or Ohms:

1. Connect the instrument (Figure 7 & Figure 8) and, if
necessary, adjust the Set Up (Table 1).

2. Select the task from the task selection menu (Table 2).

3. If necessary, adjust the Settings (Table 4 & Table 5)
and/or the output values to the system (Table 7).

Settings

a)RTD °Cor °F

b) Ohms (Q)
Figure 7: Example Configuration - To Measure the
Temperature or Resistance

For an input, the display shows the number of RTD or
resistance connections.

Symbol

o

Description

Four-wire RTD attached.

If this symbol does not agree with the number of
connections:

« Make sure that the connections are correct.

* Make sure that the wires and the sensor are
serviceable.

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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(o[ (v]
(A [e]

¢ @

3

£
= =
3 P00 [£3
T I ST
Edit Settings Edit Settings
a) RTD °C or °F b) Ohms (Q)

Figure 8: Example Configuration - To Simulate the
Temperature or Resistance
2.8 Thermocouple (TC) Connections
Attach the TC wires to the applicable TC mini-connector
(Figure 9). The wider blade is the negative. Then attach the
connector to the instrument.
2.8.1 Measure/Simulate a Thermocouple
To measure/simulate the TC values:
1. Connect the instrument (Figure 9) and, if necessary,
adjust the Set Up (Table 1).
2. Select the task from the task selection menu (Table 2).
3. Select Settings (lM) to change the operation from
Temperature to mV or mV to Temperature.

4. If necessary, adjust the Settings (Table 4 & Table 5)
and/or the output values to the system (Table 7).

G mv ﬁ
&)

+

47 " oars
1372"2 - 3 7va
<

Settings Settings
a) °C or °F (Input) b) mV (Input)



G mv ﬁ
&)

+

0.373]

75mV

K CJ=254
2 347
1372°C

Dy

t

Edit Settings Edit Settings
c) °C or °F (Output) d) mV (Output)

Figure 9: Example Configuration - To
Measure/Simulate the Temperature (°C/°F) or mV
Values of aTC
2.9 Transmitter Calibration
To calibrate a transmitter:

1. Connect the instrument (Figure 10 & Figure 11) and, if

necessary, adjust the Set Up (Table 1).
2. Select the applicable calibration task from the task

selection menu (Table 2 & Table 3) and, if necessary,

adjust the Settings (Table 4 & Table 5).
3. Supply the output values to the system (Table 7).

Maximum: 30V
°+

5.0V

FIRFIL

40.400

50kHz

0.083

55mA

Edit Settings

Figure 10: Example Configuration - Transmitter
Calibration with External Loop Power

249V
5.0V

~40.400

50kHz

2[ < g|m

0.083

55mA
Edit )[Settings )
Figure 11: Example Configuration - Transmitter
Calibration with Internal Loop Power

2.10 Switch Test
To do tests on a switch:

1.

2.

Connect the instrument (Figure 12) and, if necessary,
adjust the Set Up (Table 1).

Select the applicable switch test from the task selection
menu (Table 2 & Table 3) and, if necessary, adjust the
Settings (Table 5). The display shows the switch
condition (open or closed) in the top right-hand corner.
Supply the output values to the system (Table 7).

i. Example - “Nudge” output:

a. Use Edit (M) to set a value less than the
switch value.

b. Usethe AV buttons to change the value in
small increments.

ii. Example - “Ramp” output:

a. Set“High” and “Low” values that are applicable
to the switch value (Table 6). Then, to get an
accurate switch value, set a long “Travel”
period.

b. Use Start/Stop (lM) to start and stop the
“Ramp” cycle.

If necessary, supply the output values in the opposite
direction until the switch changes condition again.
The display shows the applicable values to open and
close the switch.

To do the test again, press ESC to reset the values.

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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= 1020
=% 100.0

[ Edit ) [Settings)
Figure 12: Example Configuration - Switch Test

2.11 UPM Pressure Measurements

Read all the instructions supplied with the UPM and then

use the specified procedures to connect it (Figure 13 &

Figure 14).

7

i

% @
| 5,03 15,03
30..9 30..
15.88
15.74
0.14 .
276 .. Imin
Settings Start Settings
a) Pressure b) Leak Test

Figure 13: Example Configuration - Pressure
Measurement with a UPM
When the connections are complete, make the necessary
IDOS selections (Table 2 & Table 3).
Each time you use a different UPM, the DPI880 records its
measurement units (capacity: the last 10 different UPM).
When you re-attach one of the last 10 UPM, the DP1880
automatically uses the applicable units (psi, mbar ...).
2.11.1 Measure the Pressure/Leak Test
To measure the pressure with or without a leak test
(Figure 13):
1. Select the applicable pressure task from the task
selection menu (Table 2 & Table 3) and, if necessary,

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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adjust the Set Up (Table 1), and the Settings (Table 4
& Table 5).

Utilities function: Use this function to include the
Leak Test option.

2. If applicable, set the period for the leak test (Table 4).
3. If necessary, do a zero correction (Table 4).

4. Tostart the leak test, select Start (). When the test
is finished, the instrument calculates the leak rate in the
applicable units/minute.

To measure pressure with another operation (Figure 14),

use the same procedure.

fSeﬂir;vgsW

Figure 14: Example Configuration - To Measure
Pressure and Temperature

2.12 Error Indications

If the display shows <<<< or >>>>:

« Make sure that the range is correct.

« Make sure that all the related equipment and
connections are serviceable.

3. Maintenance

This section gives procedures to maintain the unit in a good

condition. Return the instrument to the manufacturer or an

approved service agent for all repairs.

3.1 Return Goods/Material Procedure

If the unit requires calibration or is unserviceable, return it

to the nearest Druck Service Centre listed at:

https://druck.com/service.

Contact the Service Department to obtain a Return
Goods/Material Authorization (RGA or RMA). Provide the
following information for a RGA or RMA:

«  Product (e.g. DPI880)

« Serial number.

« Details of defect/work to be undertaken.
« Calibration traceability requirements.

«  Operating conditions.


https://druck.com/service
https://druck.com/service

3.2 Clean the Unit

Clean the case with a moist, lint-free cloth and a weak
detergent. Do not use solvents or abrasive materials.

3.3 Replace the Batteries
To replace the batteries, refer to Figure B1. Then re-attach
the cover.

Make sure that the time and date are correct. The
calibration facility uses the date to give service and
calibration messages.

All the other configuration options stay in memory.

4. Calibration

Note: Druck can provide a calibration service that is
traceable to international standards.

We recommend that you return the instrument to the
manufacturer or an approved service agent for calibration.

If you use an alternative calibration facility, make sure that
it uses these standards.

4.1 Before You Start

To do an accurate calibration, you must have:

+ the calibration equipment specified in Table 8.

+ astable temperature environment: 70 + 2°F (21 + 1°C)
Table 8: Calibration Equipment

Calibration Equipment

Function (ppm = parts per million)
mA calibrator.
A OR
mAm(DuoaI ) Accuracy - mA input/output: Table 10 & Table 11
""" Accuracy - mA (Dual Function): Table 10
mV calibrator.
V OR
_;,12: (rfn)v) Accuracy - mV input/output: Table 12 & Table 14
Accuracy - TC (mV): Table 20
Volts calibrator.
Volts OR  Accuracy - Volts input/output: Table 13 &

Volts (Dual ...) Table 15
Accuracy - Volts (Dual Function): Table 13

1) Frequency meter
Total error: 7 ppm or better

H
z Resolution: 8 digits (minimum)
2) Signal generator
IDOS UMM only. Refer to the user manual for the
IDOS UMM.
- Standard RTD probe
cJ Accuracy: 50 mK for 23 to 82.4°F (-5 to 28°C)
- Digital thermometer
Accuracy: 10 mK
- Standard 0Q resistor
e - aStandard resistor (Q): 100, 200, 300
RTD Oh Tolerance: 50 ppm + 0.6 ppm/°C + 5 ppm/year
S _sStandard resistor (Q): 400, 1k, 2k, 4k
Tolerance: 10 ppm + 0.6 ppm/°C + 5 ppm/year
e} An ohmmeter or an RTD measurement system
RTD Ohms  With the specified excitation currents (Table 19).

a. Oran equivalent resistance simulator.

Before you start the calibration, make sure that the time
and date on the instrument are correct (Table 1).

4.1.1 Selection Sequence:
» Task selection menu P Set Up (Table 1) B Calibration »

Display: Enter Menu:

Calibration PIN

Select Channel 5

(=)

Factory PIN =
4321

(Table 9)

Select Function
(If applicable)

c-] 48

5a 5b

(Table 9)

Table 9: Calibration Options

Options Description

e To calibrate the specified input/output:

< » & . =mA mV, Volts, Hz, RTD (Ohms), TC (mV)

UMM only. To calibrate the specified IDOS
IDOS UMM. Refer to the user manual for the IDOS
UMM.

CcJ To calibrate the cold junction channel.

mA (Dual ...) To calibrate the mA (Dual Function) input.

Volts (Dual ...) To calibrate the Volts (Dual Function) input.

Calibration Due: To set the date of the next
calibration for the instrument.

/’,ﬁ After the specified calibration date, there is a
warning message. There is a selection box to
stop the warning.

% To change the calibration PIN (Personal
Identification Number).

When you select a channel/function, the display shows the

applicable instructions to complete the calibration.

When the calibration is complete, select Calibration Due

and set the new calibration date for the instrument.

4.2 Procedures: mA Input

1. Connect the instrument to the calibration equipment
(Figure 3).

2. Let the equipment get to a stable temperature
(minimum: 5 minutes since the last power on).

3. Use the calibration menu (Table 9) to do a three-point
calibration (-FS, Zero and +FS). The display shows the
applicable instructions to complete the calibration.

4. To make sure that the calibration is correct, select the
applicable mA input task (Table 2) and apply these
values:

*  mA:-55, -40, -24, -18, -12, -6, 0 (open circuit)
« ThenmA:0, 6, 12, 18, 24, 40, 55.
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5. Make sure that the error is in the specified limits
(Table 10).
Table 10: mA Input Error Limits

Calibrator Error Permitted DPI880

Applied mA

6. Make sure that the error is in the specified limits
(Table 12 or Table 13).
Table 12: mV Input Error Limits

Calibrator Error Permitted DPI880

Applied mV

(mA) Error (mA) (mV) Error (mV)
+55 0.002 2 0.005 +120 0.0013 0.03
+40 0.001 8 0.004 +60 0.000 8 0.02
+24 0.001 4 0.003 +30 0.000 6 0.02
+18 0.000 4 0.003 0 (Short circuit) - 0.01
+12 0.000 3 0.002
+6 0.000 2 0.002 Table 13: Volts (V) Input Error Limits
0 (open ircuit) - 0.001 AppliedV  Calibrator Error (V) Pe""'_:i::i‘: R,F)"sso
4.3 Procedures: mA Output
1. Connect the instrument to the calibration equipment 30 0.000 58 0.004
(Figure 1). +15 0.000 11 0.002
2. Let the equipment get to a stable temperature 15 0.000 06 0.001
(minimum: 5 minutes since the last power on). 0 (Short circuit) N 0.001

3. Use the calibration menu (Table 9) to do a two-point
calibration (Zero and +FS). The display shows the
applicable instructions to complete the calibration.

4. To make sure that the calibration is correct, select the
applicable mA output task (Table 2) and set these
output values:

+ mA:0.1,4,12,20, 24

5. Make sure that the error is in the specified limits
(Table 11).

Table 11: mA Output Error Limits

Calibrator Error Permitted DPI880

Output mA

(mA) Error (mA)
0.1 0.000 006 0.001
4 0.000 20 0.001
12 0.001 4 0.001
20 0.002 0.002
24 0.0023 0.002

4 4 Procedures: mV/Volts Input
Connect the instrument to the calibration equipment
(Figure 4).

2. Let the equipment get to a stable temperature
(minimum: 5 minutes since the last power on).

3. Use the calibration menu (Table 9) to do a three-point
calibration (-FS, Zero and +FS). The display shows the
applicable instructions to complete the calibration.

4. To make sure that the calibration is correct, select the
applicable mV or Volts input task (Table 2).

5. Then apply the input values that are applicable to the
calibration:

*+  mV:-120, -60, -30, 0 (short circuit)

+  ThenmV: 0, 30, 60, 120

OR

+  Volts (V): -30, -15, -5, 0 (short circuit)
* Thenvolts (V): 0, 5, 15, 30

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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4.5 Procedures: mV/Volts Output
Connect the instrument to the calibration equipment
(Figure 4).
Let the equipment get to a stable temperature
(minimum: 5 minutes since the last power on).
Use the calibration menu (Table 9) to do a two-point
calibration (Zero and +FS). The display shows the
applicable instructions to complete the calibration.
To make sure that the calibration is correct, select the
applicable mV or Volts output task (Table 2).
Then set the output values that are applicable to the
calibration:
+ mV:0, 30, 60, 90, 120
OR
* Volts (V):0,3,6,9,12
Make sure that the error is in the specified limits
(Table 14 or Table 15).

Table 14: mV Output Error Limits

-

N

I

>

o

s

Calibrator Error Permitted DPI880

Output mV (mV) Error (mV)
0 0.000 05 0.01
30 0.000 425 0.02
60 0.000 8 0.03
90 0.001 175 0.03
120 0.000 98 0.04

Table 15: Volts (V) Output Error Limits
Permitted DP1880

Output V Calibrator Error (V) Error (V)
0 0.000 000 05 0.001
3 0.000017 5 0.002
6 0.000 03 0.002
9 0.000 05 0.002
12 0.000 134 0.002

4.6 Procedures: Hz Input/Output
1. Connect the instrument to the calibration equipment
(Figure 6).



2

3

Equipment

. Let the equipment get to a stable temperature

(minimum: 5 minutes since the last power on).

. Set up the equipment with these conditions:

Function

Frequency meter:

Gate time = one second

Signal generator:

Output = 10V, unipolar, square wave
Frequency =990 Hz

DPI1880: Input units = Hz (Table 4)
Input trigger level = 5V (Table 4)
4. Use the calibration menu (Table 9) to do the

o

Equipment

calibration. The display shows the applicable
instructions to complete the calibration.

To make sure that the calibration is correct, set up the
equipment to do one of these calibration checks:

a. Hzinput calibration check (Figure 6):

Function

Frequency meter:

Gate time = one second

Signal generator:

Output = 10V, unipolar, square wave

DPI880:

Input trigger level = 5V (Table 4)

Units (Table 4): Hz or kHz as specified in
Table 16 & Table 17.

Equipment

b. Hz output calibration check (Figure 6):

Function

Frequency meter:

Gate time = one second

DPI1880: Input trigger level = 5V (Table 4)
Units (Table 5): Hz or kHz as specified in
Table 16 & Table 17.

6. Measure or supply the specified values (Table 16 &

Table 17): Hz then kHz. Make sure that the error is in
the specified limits.
Table 16: Hz Error Limits (Measure/Supply)

Permitted DPI880 Error (Hz)

Measure/ Calibrator

Supply Hz Error (Hz) [+ 5]
25 0.000 175 0.002 0.001 4
100 0.000 7 0.002 0.002 1
250 0.001 75 0.004 0.003 5
500 0.003 5 0.006 0.005 8
990 0.006 93 0.011 0.0104

Table 17: kHz Error Limits (Measure/Supply)
Permitted DP1880 Error (kHz)

Measure/ Calibrator
Supply kHz Error (Hz) [+ 5]
2.5000 0.0175 0.000 2 0.000 042
10.000 0 0.07 0.000 2 0.000 112
20.000 0 0.14 0.000 3 0.000 205
30.000 0 0.21 0.000 4 0.000 298
50.000 0 0.35 0.000 6 0.000 483

4.7 Procedures: CJ Input

1.

2.

Connect the instrument to the calibration equipment
(Figure 9).

Let the equipment get to a stable temperature
(minimum: 5 minutes since the last power on).

Use the calibration menu (Table 9) to do a one-point
calibration (+FS). The display shows the applicable
instructions to complete the calibration.

To make sure that the calibration is correct, select the
applicable T1 input task (Table 2).

Make sure that the DPI880 gives a probe temperature

that agrees with the temperature on the digital
thermometer +0.2°F (0.1°C).

4.8 Procedures: RTD (Ohms) Input

1.

2.

Standard Resistor®

Let the equipment get to a stable temperature
(minimum: 5 minutes since the last power on).
Use the calibration menu (Table 9) to do a two-point
calibration for each range.
+ Range: 0-399.9Q
a. Nominal zero ohms: Make a 4-wire connection
to the 0Q resistor (Figure 7).
b. Nominal positive full-scale ohms: Make a 4-
wire connection to the 400Q resistor (Figure 7).
* Range: 400Q-4kQ
a. Nominal zero ohms: Make a 4-wire connection
to the 400Q resistor (Figure 7).
b. Nominal positive full-scale ohms: Make a 4-
wire connection to the 4kQ resistor (Figure 7).
The display shows the applicable instructions to
calibrate each range.
To make sure that the calibration is correct, select the
applicable ohms input task (Table 2).
Make a 4-wire connection to the applicable standard
resistor (Table 18) and measure the value (Figure 7).
Make sure that the error is in the specified limits
(Table 18).
Table 18: RTD (Ohms) Input Error Limits

Resistor Error (Q) Permitted DPI880

Error (Q)
0 (Short circuit) - 0.05
100 0.008 0.05
200 0.013 0.05
300 0.018 0.05
400 0.007 0.05
1k 0.042 0.25
2k 0.052 0.25
4k 0.072 0.50

. Or an equivalent resistance simulator.

4.9 Procedures: RTD (Ohms) Output

1.

2.

Connect the instrument to the calibration equipment
(Figure 8).

Let the equipment get to a stable temperature
(minimum: 5 minutes since the last power on).

Use the calibration menu (Table 9) to do a two-point
calibration for each range.

+ Range: 0-399.9Q
* Range: 400Q-1999.9Q
* Range: 2kQ-4kQ

To make sure that the calibration is correct, select the
applicable ohms output task (Table 2).
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5. Supply the specified values (Table 19). Make sure that
the error is in the specified limits.
Table 19: RTD (Ohms) Output Error Limits

oDy e ot oo o

0 0.50t0 3.0 0.003 0.05

100 0.50t0 3.0 0.004 0.06
200 0.50t0 3.0 0.005 0.06
300 0.50t0 3.0 0.007 0.07
400 0.50t0 3.0 0.008 0.07
1000 0.05t00.8 0.015 0.30
2000 0.05t0 0.4 0.026 0.40
4000 0.05t00.3 0.049 0.80

a. Refer to “Specification”.
4 10 Procedures: TC (mV) Input/Output
Connect the instrument to the calibration equipment:
*  TC (mV) input = Figure 9b
* TC (mV) output = Figure 9d
2. Let the equipment get to a stable temperature
(minimum: 5 minutes since the last power on).

3. Use the calibration menu (Table 9) to do the

calibration:

* TC (mV) input = three-point calibration (-FS, Zero
and +FS).

+ TC (mV) output = two-point calibration (Zero and
+FS).

The display shows the applicable instructions to
complete the calibration.

4. To make sure that the calibration is correct, select the
applicable TC (mV) input or output task (Table 2) and
apply the necessary values:

* TC (mV)input: -10, O (short circuit)
+  ThenTC (mV): 25, 50, 75
* TC (mV) output: -10, 0, 25, 50, 75

5. Make sure that the error is in the specified limits
(Table 20).
Table 20: TC (mV) Input/Output Error Limits

Calibrator Error TC

Permitted DP1880 Error

5.1 General

Parameter Value

Languages English [Default]

Operating 14 to 122°F (-10 to 50°C)

temperature

Storage -4 to 158°F (-20 to 70°C)

temperature

Humidity 0 to 90% without condensation (Def Stan
66-31, 8.6 cat IIl)

Shock/ Vibration ~ EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4 cat Il

EMC EN 61326-1:2013

Safety Electrical - EN 61010:2010; CE & UKCA
Marked

Size (L: W: H) 7.1%3.3x2.0in (180 x 85 x 50 mm)

Weight 150z (425 g)

Power supply 3 x AA alkaline batteries

Duration Measure functions (area @): = 60 hours Dual
Function, mA measure (area @): =7 hours

(24 V Source at 12 mA)

5.2 Electrical (Figure A1 - Item 10)

Parameter Value

Range (Measure): 0 to 55 mA
0 to 40000*
0to 120 mV
0to+30V

0.02% of reading + 3 counts

Accuracy: Measure mA

Accuracy: Measure mV 0.02% of reading + 2 counts

Accuracy: Measure V 0.03% of reading + 2 counts

0to 24 mA
0 to 400002
0to 120 mV
Oto12V

Range (Supply):

Accuracy (Supply): mA,
mV, V

0.02% of reading + 2 counts

Temperature coefficient
(Measure or supply)

14 to 50°F, 86 to 122°F
(-10 to 10°C, 30 to 50°C)

0.0017% FS/ °F
(0.003% FS / °C)

Connectors (Figure A1 -
Item 10)

Four 0.16 in (4 mm) sockets
One TC mini-connector socket

Jﬂﬁ:ﬁtf}'c (mV) TC (mV)
(mV) | =l ] =l
-10 00005 000018  0.008 0.008
0 - 0.00005  0.006 0.006
25 00006 000036  0.010 0.010
50 00008 000068  0.014 0.014
75 00010 000099  0.018 0.018

4.11 Procedures: IDOS UMM

Refer to the user manual for the IDOS UMM.

When the calibration is complete, the instrument
automatically sets a new calibration date in the UMM.
5. Specification

All accuracy statements include one year stability.
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5.3 Electrical Connectors (Figure A2)

Parameter Value

Range (Measure) 0 to +55 mA
0to+30V

5.6 Frequency

Range?®
L&
0 t0 999.999 Hz

Accuracy:

For all the ranges:

Accuracy: Measure mA 0.02% of reading + 3 counts

0 to 50.0000 kHz 0.003% of reading + 2 counts

Accuracy: Measure V 0.03% of reading + 2 counts

Temperature coefficient
14 to 50°F, 86 to 122°F
(-10to 10°C, 30 to 50°C)

Switch detection

0.0017% FS/ °F

(0.003% FS /°C)

Open and closed. 2 mA current.
Loop power output 24V £ 10% (Maximum: 35 mA)
HART® resistor 250Q

cpm: 0 to 999 999
cph: 0 to 999 999

a. cpm = counts/minute, cph = counts/hour.

Range®
1
0t0 999.99 Hz

Accuracy:

0.003% of reading + 0.0023 Hz

Connectors (Figure A2) Three 0.16 in (4 mm) sockets

0 to 50.000 kHz 0.003% of reading + 0.0336 Hz

5.4 Temperature Ranges (RTD)

ppm: 0 to 59 999 0.003% of reading + 0.138 cpm

pph: 0 to 99 999 0.003% of reading + 0.5 cph

RTD Type Standard Range Accuracy? a. ppm = pulses/minute, pph = pulses/hour.
-328 to 1562°F 0.90°F
Pt50 (385) IEC 751 ) ;
(-200 10 850°C) (0.50°C) Parameter Value
Pt100 (385) IEC 751 (—_3220?2 1855?)2°CF) (g'ggcg) Temperature coefficient
" - " 14 to 50°F, 86 to 122°F 0.0017% FS/°F
Pt200 (385)  IEC 751 -32810 1562°F  1.08°F 5 . . 5 .
(2000 850°C)  (0.60°C) (-10t0 10°C, 30 to 50°C)  (0.003% FS / °C)
R o o Output waveform FH Square, bipolar
Pt500 (385) IEC 751 328 1o 1562°F  0.72°F -
(-200 to 850°C) (0.40°C) Voltage input Oto30V
Pt1000 (385)  IEC 751 -328 o 752°F 0.36°F Trigger level 0to 12 V, Resolution: 0.1 V
(-200t0 400°C)  (0.20°C) Output amplitude 0.1t0 12 Vdc + 1% (< 10 mA)
-328 to 1 202°F 0.45°F
- 0.1to 12 Vac® +5% (< 10 mA
D 100 (392) JIS 1604-1989 (20010 650°C)  (0.25°C) 6o ( )
) -76 to 482°F 0.36°F a. Peak to peak.
Ni 100 DIN 43760 (6010250°C)  (0.20°C)
. -112 to 500°F 0.36°F
Ni 120 MINCO 7-120 (-80 to 260°C) (0.20°C)

a. Temperature coefficient:
14 to 50°F, 86 to 122°F = 0.0028% FS / °F
(-10to 10°C, 30 to 50°C = 0.005% FS / °C)

5.5 Resistance Ranges (Ohms/RTD)

Accuracy (Q)?
Range (Q) Excitation (mA)

¥

0 to 400 0.10t0 0.5 - 0.15

0 to 400 0.50t03.0 0.10 0.10
400 to 1500 0.10t0 0.8 0.50 0.50
1500 to 3200 0.05t0 0.4 1.00 1.00
3200 to 4000 0.05t00.3 1.30 1.30

a. Temperature coefficient:
14 to 50°F, 86 to 122°F = 0.0028% FS / °F
(-10to 10°C, 30 to 50°C = 0.005% FS / °C)
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5.7 Temperature Ranges (TC)

Thermocouple

Type Standard Range Accuracy®
- i éiéfiiiﬁg (g.'g:;
e o e
L Cwewwo oso
T e i
T oo e
i O (i0i0e) (050
o m el
i ECSB o p000) (200
I -
= ebog v
e e i
- ECSB ot (100
P ew SWS e
L mm arwe v
° ECSB L rege) (140
. mm momh oo
S B Yt 10
" iFe o (-_2‘;504&[)0-_2‘5“2) (11.'322)
e e e
e Fatiy al
U DIN 43710 (:gsgtzfggzz) (g._g:z)
’ P ETIo (211020tt(z>161()1()2"; (gfgzg
c 32 to 2732°F 1 8°F

(0t0 1500°C)  (1.0°C)
¢ 2732 to 3632°F 2 5°F

(1500 to 2000°C)  (1.4°C)
c 3632 to 4199°F 3 4°F

(2000 to 2315°C)  (1.9°C)
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Thermocouple

Type Standard Range Accuracy?
D 32 to 3092°F 1.8°F
(0 to 1700°C) (1.0°C)
D 3092 to 3992°F 2.9°F
(1700 to 2200°C)  (1.6°C)
D 3992 to 4514°F 6.5°F

(2200 to 2490°C)  (3.6°C)

a. Mid-point value for the specified range. To calculate the actual error
at a specified temperature, use the mV (TC) specification.

5.7.1 Russian Versions

Ther_rlr;lopce?uple Standard Range (°C) Acc(lol(r:a)cy"
XA (K) -270 to 1372 0.6
KK (J) -210 to 1200 0.5
MK (T) -270 to 400 0.3
npP (B) 0to 1820 1.0
nn(s) -50 to 1768 1.4
XK (E) -270 to 980 0.4
BP-1 FOCT 50431-92 0to 2500 25
XK(r)/ XK(pyc) TOCT 50431 -200 to 800 0.25

a. Only available with Russian versions of the DPI1880.
b. Best accuracy for the range.

5.7.2 Cold Junction (CJ) Error (Maximum)

Range 50° to 86°F (10 to 30°C) = 0.4°F (0.2°C)

Add 0.01° CJ error / ° ambient temperature change for
ranges: 14 to 50°F, 86 to 122°F (-10 to 10°C, 30 to 50°C)

5.8 mV (TC) Range
Range (mV) Impedance  Accuracy (Measure/Supply)
-10to 75 <0.20 0.02% of reading + 0.01% FS
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Einleitung

Der Multifunktionskalibrator DPI880 gehdrt zur Reihe der
Handheld-Serie DPI8XX von Druck.

Die Geréte dieser Serie basieren auf der IDOS-
Technologie (Intelligent Digital Output Sensor). Jedes
Gerat kann einfach per Plug-and-Play mit sogenannten
Universalmessmodulen (UMM) erweitert werden. Beispiel:
das universelle Druckmodul (UPM).

Das Geréat DPI880 bietet folgende Funktionen:

* Messen von mA, Volt/mV, Hz/Pulse

*  Geben von mA, Volt/mV, Hz/Pulse

*  Messen/Simulieren:

i. Widerstandsthermometer (RTD): Q oder °C/°F
ii. Thermoelement (TC): mV oder °C/°F
ii. Widerstand (Q)
« Kaltstellen-Kompensation (CJ): Automatisch/Manuell
«  Schritt-’/Rampenfunktionen: Automatisch/Manuell
«  Kommunikations-Port: IDOS oder RS 232
« Sprachauswahl (Siehe Tabelle 1.)
* 'Druckmessung/Leckagetest: Externes IDOS-UPM

« 'Datenlogger: Bis zu 1000 Anzeigen mit Datums-
Zeitstempel

«  250Q-Widerstand. Sie kdnnen dieses Gerat und einen
HART®-Kommunicator verwenden, um HART®-
Gerate zu konfigurieren und zu kalibrieren.

« Schaltertest

«  Weitere Funktionen: Hold (,Einfrieren®),
Displaybeleuchtung

Sicherheit

Vor Inbetriebnahme des Gerats lesen Sie bitte sorgfaltig
die Bedienungsanleitung und die Anleitung fiir das UMM
(sofern anwendbar), und informieren Sie sich Uber die vor
Ort geltenden Sicherheitsvorschriften.

WARNUNG Nicht mit Medien mit einer
Sauerstoffkonzentration > 21 % oder anderen
starken Oxidationsmitteln verwenden.

Dieses Produkt enthélt Materialien oder
Fliissigkeiten, die sich bei Vorhandensein von
starken Oxidationsmitteln zersetzen oder
entziinden kénnen.

Arbeiten Sie nur innerhalb der fiir das Gerat
angegebenen Grenzwerte und verwenden Sie
nur ein einsatzbereites Gerat, um
Verletzungen oder Beschadigungen des
Gerits zu verhindern. Verwenden Sie die
entsprechenden Schutzvorrichtungen und
befolgen Sie die geltenden
SicherheitsmaBnahmen.

Betreiben Sie das Gerét auf keinen Fall in
Umgebungen mit explosiven Gasen, Dampfen
oder Staub, um Explosionen zu vermeiden.

Legen Sie keine h6heren Spannungen als 30 V
zwischen den Klemmen bzw. zwischen den
Klemmen und der Masse (Erde) an, um
elektrische Schldge oder Beschadigungen
des Geriéts zu verhindern.

Nur UPM: Um ein schlagartiges Entweichen
von Druck zu vermeiden, stellen Sie sicher,
dass vor Entfernen des Druckanschlusses
das System isoliert oder entliiftet wurde.

Vergewissern Sie sich, dass Sie Uber die erforderlichen
Fahigkeiten verfigen (ggf. durch eine Schulung in einer
zugelassenen Schulungseinrichtung), bevor Sie in diesem
Dokument beschriebene Operationen oder Verfahren
durchflihren. Halten Sie sich immer an bewahrte
Verfahren.

1. Optional

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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Markierungen und Symbole auf dem Gerat

Symbol Beschreibung

Dieses Gerét erfiillt die Anforderungen aller
c E einschlagigen europaischen Sicherheitsrichtlinien.
Das Gerat ist mit dem CE-Zeichen versehen.
UK

Dieses Geriét erfiillt die Anforderungen aller
einschlagigen UK-Rechtsverordnungen. Das Gerat
ist mit dem UKCA-Zeichen versehen.

Dieses Symbol auf dem Gerat gibt an, dass der
Anwender in der Anleitung nachschlagen sollte.

Dieses Symbol auf dem Gerat weist auf eine
Warnung hin und gibt an, dass der Anwender in der
Anleitung nachschlagen sollte.

Masse (Erde)

EIN/AUS

Batterie

Druck beteiligt sich aktiv an den
Riicknahmeinitiativen fir Elektro- und Elektronik-
Altgerate des Vereinigten Konigreichs und der EU
(WEEE, UK SI2013/3113 und

Richtlinie 2012/19/EU).

Fiir die Herstellung des von Ihnen gekauften Geréts
mussten nattirliche Ressourcen abgebaut und
eingesetzt werden. Es kann gefahrliche Substanzen
enthalten, die die Gesundheit und die Umwelt
schadigen kénnen.

Um eine Ausbreitung dieser Stoffe in der Umwelt zu
verhindern und somit die Belastung unserer
natlirlichen Ressourcen zu verringern, empfehlen
wir ausdriicklich, die entsprechenden
Riicknahmesysteme zu nutzen. Diese Systeme
fiihren die meisten Materialien des aulRer Betrieb
genommenen Gerats einer umweltfreundlichen
Wiederverwertung zu. Das Symbol mit der
durchgestrichenen Abfalltonne soll Sie zur Nutzung
solcher Systeme animieren.

Wenn Sie weitere Informationen zur Sammlung,
Wiederverwendung und zum Recycling von
Wertstoffen benétigen, wenden Sie sich bitte an Ihr
zustandiges Abfallentsorgungsunternehmen vor
Ort.

Klicken Sie auf den folgenden Link, um Hinweise
zur Riicknahme unserer Systeme und weitere
Informationen zu dieser Initiative zu erhalten.

M 1

Ofe(0

[kl

[®] Fp
L _
https://druck.com/weee

2| ©) I >|&| 8
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1. Inbetriebnahme

1.1 Tasten und Anschliisse
Siehe Abbildung A1 und Abbildung A2.

Element Beschreibung

1. o EIN/AUS-Taste
2, o Softkey links. Wahlt die dariiber im Display
] | angegebene Funktion (Element 24). Beispiel:
Edit (Andern)
3. Kehrt zum vorherigen Menii zuriick.

Beendet eine Men(option.

Bricht eine Eingabe ab.

4, A Erhéht oder verringert einen Wert.
v Markiert ein anderes Element.
5. Einfrieren der momentanen Anzeige. Driicken
Sie die Taste HOLD erneut, um fortzufahren.
6. Offnet das Menii zur Moduswahl

(Element 25).

Wahlt oder akzeptiert ein Element oder einen
Wert.

Markiert [v] oder hebt die Markierung auf [ ].

7. Softkey rechts. Wahlt die dariiber im Display
[ 1] angegebene Funktion (Element 24). Beispiel:
Einstellungen

8. Display, siehe Abbildung A3.

9. Kommunikations-Port, dient zum Anschluss
SENSOR/ ’
pC eines Universalmessmoduls (UMM) oder
eines RS 232-Kabels.

10. Anschliisse zum Messen oder Anlegen der
spezifizierten Werte. Siehe ,Betrieb".

COM Gemeinsamer Anschluss
3W,4W RTD-Eingang in 3- und 4-Leitertechnik

1. Befestigung fiir optionales Zubehtr, siehe
Datenblatt.

12. Batteriefach, siehe Abbildung B1.

13.,14., 15. (Dualfunktion) Anschliisse zum Messen oder

Anlegen der spezifizierten Werte. Siehe
.Betrieb“.

Vin, -~  Volt-Eingang oder Schalter

24Vo 24V-Speisespannung

1.2 Display
Siehe Abbildung A3.

Element Beschreibung
16. Modusanzeige fiir den Schaltertest.
— «—= = Schalter geschlossen

=% = Schalter offen

& Nur UPM. Modusanzeige fiir den Leckagetest.
©

250 Ein 250Q-Widerstand ist in die Stromschleife
F zugeschaltet.

Siehe Tabelle 2 & Tabelle 3

17. 2ay Die 24V-Speisespannung ist eingeschaltet.
Siehe Tabelle 2 & Tabelle 3
18. Die momentane Anzeige wird eingefroren.
H Driicken Sie die Taste HOLD erneut, um
fortzufahren.



https://druck.com/weee

Element Beschreibung

19. Zeigt den Ladezustand der Batterie an: 0 bis
=3
100 %.
20. Zeigt den Datentyp an:
3 = Eingang

[« (3 = Ausgang
## = IDOS-Eingang
Siehe Tabelle 2 & Tabelle 3

21....22, Die auf den Ein- oder Ausgang angewandten
Einstellungen:
21. Typ des Thermoelements (K, J, T ...) -
(Tabelle 4 & Tabelle 5)
CJ=... Kaltstellen-Temperatur (Tabelle 1)
Pt..  RTD-Typ (Pt50, ...) - (Tabelle 4 & Tabelle 5)

— RTD-Eingangsanschliisse: 2, 3, oder 4
(Abbildung 7)

...V = Der Trigger Pegel am Eingang
5,0V (Tabelle 4) oder die Signalamplitude am
Ausgang (Tabelle 5).

2. % % ..., " = Ausgangsbetrieb (Tabelle 5)

Die auf die Moduswabhl in Element 25, Bereich
@ und @ anwendbaren Messwerte sowie der
Messbereich und die MaReinheiten.

23 43,400
55mA

24, Softkey-Funktion. Driicken Sie den Softkey
unter einer verfligbaren Funktion, um sie zu
SKk1/2 wahlen. Beispiel:
<= = nach links
== = nach rechts

25, Menii zur Moduswahl. Pro Bereich (@ und @)
ist eine Moduswahl zulassig.

« Setzen Sie die Batterien ein (siehe Abbildung B1).
SchlieRen Sie die Abdeckung.

1.4 Ein-/Ausschalten

Driicken Sie O (Abbildung A1 - Element 1), um das Gerat

ein- oder auszuschalten. Nach dem Einschalten fiihrt das

Gerat einen Selbsttest durch und zeigt die entsprechenden

Daten an.

Nach dem Ausschalten bleibt der zuletzt eingestellte

Modus im Speicher erhalten. Siehe ,Wartung*.

1.5 Grundlegende Konfiguration

Konfigurieren Sie die Grundeinstellungen des Gerats mit

Hilfe des Menls Konfig.

Menii zur Menti:
1 2 Moduswahl: Konfig. 4 5
AW N

(Tabelle 2)

(Tabelle 1) VI

Wenn weitere Daten flr eine Menuoption zur Verfiigung
stehen, kénnen Sie die konfigurierten Werte anzeigen,
indem Sie Einstellg. (M) wahlen. Andern Sie die Werte,
falls erforderlich.

Tabelle 1: Meniioptionen: Konfig.

Optionen Beschreibung

Auswahl der anzuwendenden internationalen

= Cursorposition (blinkt)

=In Bereich @ oder @ ist eine Tasten- oder
Moduswahl eingestellt.

~Skala o peraturskala: IPTS 68 oder ITS 90,
Mit dieser Option konnen Sie einen 250Q-
o Widerstand in die Stromschleife zuschalten. Sie

Fa kénnen dann mit diesem Geréat und einem
HART®-Kommunicator HART®-Gerate
konfigurieren und kalibrieren.

Deaktiviert die Auswahl von Dualfunktion,
Bereich @. Auf diese Weise werden die
Batterien geschont.

Siehe Tabelle 2 & Tabelle 3

Konfiguration der Hintergrundbeleuchtung und
& des Timers.
Weitere Daten: Wahlen Sie Einstellg. ().

Hilfe: Zeigt ein Anschlussdiagramm fiir den
@ ausgewahlten Modus an.

Konfiguration der Abschaltfunktion und des
il Timers.

Weitere Daten: Wahlen Sie Einstellg. (lH).

Konfiguration: Zeigt das Meni Konfig. zur

Einstellung der grundlegenden Konfiguration

an. Siehe Tabelle 1.

Anzeige des Ladezustands der Batterie (%)

Einstellen des Kontrasts (%).
A erhoht den Kontrast, ¥ verringert ihn.

OK: Ubernimmt die Einstellungen im Mend.
Hinweis: MENU/OK erfillt dieselbe Funktion.

zum Einsatz mit einem UPM. Siehe

. Utilities: Leckagetest. Diese Funktion dient
Abbildung 13.

Einstellen von Uhrzeit und Datum. Die
Kalibrierfunktion benétigt das Datum fiir
Wartungs- und Kalibriermeldungen.

@ | @|0

Datenlogger: Optional - fiir die Nutzung dieser
Funktion missen Sie das Upgrade-Kit fir

Datenlogger installieren. Siehe
Bedienungsanleitung - K0397: Serie DPI800,
Upgrade-Kit fir Datenlogger.

1.3 Vorbereiten des Gerats
Vor dem ersten Einsatz des Geréts:

+ Vergewissern Sie sich, dass das Gerat nicht
beschadigt ist und keine Teile fehlen.

» Ziehen Sie die Plastikfolie vom Display ab. Benutzen
Sie dazu die Lasche (D) oben rechts in der Ecke.

e Auswahl der Bediensprache

//@ Kalibriermenii
Weitere Daten: Siehe ,Kalibrierung”.
Auswahl und Anzeige der anwendbaren

@ Statusinformationen (Softwareversion, Datum

der néchsten Kalibrierung, Seriennummer,
IDOS-Informationen).
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1.6 Moduswahl (Messen und/oder Geben)
Nach der Konfiguration des Gerats (Tabelle 1) kénnen Sie
Uber das Meni zur Moduswahl den gewlinschten Modus
wahlen.

»
3]

1 Menii zur Moduswahl: 2 3

e
o]
|o) ) <] (e

(Tabelle 2 & Tabelle 3) Modus = mA-Ausgang

Display:

Menii M hl:
enii zur Moduswal 6 mA-Ausgang

Sk1])(_Sk2

Sk1 = Edit
Sk2 = Einstellg.
Bei Anschluss eines Universalmessmoduls (UMM) an den
Kommunikations-Port (Abbildung A1 - Element 9) zeigt das
Men( zur Moduswahl die anwendbaren IDOS-Optionen
an.
Treffen Sie die gewlinschte Auswahl in jedem Bereich (®
und @). Pro Bereich ist ein Modus zul&ssig.
Hinweis: Mithilfe des Bereichs der Dualfunktion (@)
kénnen Sie zwei Vorgange gleichzeitig ausfiihren. Wenn
keine Auswahl in Bereich @ erforderlich ist, deaktivieren
Sie diesen Bereich (H). Auf diese Weise werden die
Batterien geschont.

Tabelle 2: Meniioptionen: Moduswahl (Bereich @)

(Tabelle 2 & Tabelle 3)

Optionen

(sofern
anwendbar)

Beschreibung

= Eingangsmodi:
mA  Messen von £55 mA
V  Messen von 30 V
mV  Messen von 120 mV
Hz  Messen der Frequenz (Einheiten: Tabelle 4)
RTD Messen der RTD-Temperatur

Messen des Widerstands oder des Q-Werts des
RTD

Messen der Temperatur ODER des mV-Werts
TC
des Thermoelements

Tabelle 2: Meniioptionen: Moduswahl (Bereich @)

Optionen

(sofern
anwendbar)

RTD Simulieren der RTD-Temperatur

Beschreibung

Simulieren des Widerstands oder des Q-Werts

a des RTD

TC Simulieren der Temperatur ODER des mV-
Werts des Thermoelements

Tabelle 3: Meniioptionen: Moduswahl (Dualfunktion,
Bereich @)

Optionen

(sofern
anwendbar)

U®

Beschreibung

WeiRe Taste = A Dualfunktion ist eingestellt.

Schwarze Taste = Dualfunktion, Bereich @ ist
deaktiviert.

D Eingangsmodi:

mA  Messen von £55 mA
\ Messen von +30 V

Messen von +55 mA (24V-Speisespannung ist

mA/24V eingeschaltet)
o, Schaltertest
Nur, wenn ein UMM in IDOS-Technologie
angeschlossen ist. Es handelt sich um einen

IDOS-Modus.

Nur, wenn ein UMM in IDOS-Technologie
@# angeschlossen ist. Es handelt sich um einen
IDOS-Modus.

e} Ausgangs-/Simulationsmodi:

mA  Anlegen von 0 bis 24 mA
V  Anlegen von 0 bis 12V
mV  Anlegen von 0 bis 120 mV

Anlegen einer Ausgangsfrequenz (Einheiten:

H2  Tabelle 4)
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1.7 Konfigurieren der Einstellungen
Nach der Konfiguration des Modus (Tabelle 2 & Tabelle 3)
kdnnen Sie weitere Optionen fur den Ein-/Ausgangsbetrieb
im Menl Einstellg. anwahlen.
Auswahl der
1 Einstellungen 2 3
(sofern anwendbar)

% IDOS

Display: Modus
mA + IDOS

u
[
<)

Sk1 = Start/Stop

Sk2 = Einstellg.
Menii: Display:

Einstellungen 4ASA ... Einheiten 6A TA

o

N bar  (@®
i«

v Pa O m

o
(Tabelle 4) (Tabelle 4) [®]



Menii:
Einstellungen

4B 5B

(Tabelle 5) [®]

Wenn weitere Daten fiir eine Mentioption zur Verfligung

stehen, kdnnen Sie die konfigurierten Werte anzeigen,

indem Sie Einstellg. (Ml) wahlen. Andern Sie die Werte,

falls erforderlich.

Tabelle 4: Meniioptionen: Einstellungen (Eingang)

Optionen

(sofern Beschreibung
anwendbar)

Druckeinheiten (nur UPM). Bei Wahl eines

... Einheiten  IDOS-Modus (Tabelle 2 & Tabelle 3). Auswahl

der MaReinheit (psi, mbar ...).

Tabelle 5: Mentiioptionen: Einstellungen (Ausgang)

Optionen

(sofern Beschreibung
anwendbar)

... Einheiten  Druck/Temperatur: Siehe Tabelle 4.

Frequenz-Einheiten (nur Hz). Auswahl einer
dieser Einheiten:

Hz: Bereich < 1000 Hz

kHz: Bereich 0 bis 50 kHz

Pulse/min (ppm)

Pulse/h (pph)

(nur TC). Wechsel des Simulationsmodus:
Temperatur auf mV ODER
mV auf Temperatur

CJ ... (nurTC). Siehe Tabelle 4.

.. Typ Siehe Tabelle 4.

(nur Hz). Einstellen der Amplitude des

Temperatureinheiten (nur RTD oder TC).
Auswahl der Temperatureinheit (°C oder °F).

Amplitude Ausgangssignals. Amplitude = 5 V (Standard).
Auswahl und Konfiguration des Ausgangs
@ LSchritt”. Beispiel: 1,000-mA-Erhéhungen

Weitere Daten: Wahlen Sie Einstellg. (lH).

Frequenz-Einheiten (nur Hz). Auswahl einer
dieser Einheiten:

Hz: Bereich < 1000 Hz
kHz: Bereich 0 bis 50 kHz
Pulse/min (CPM)

Pulse/h (CPH)

(nur TC). Wechsel des Messmodus:
€ ] Temperatur auf mV ODER
mV auf Temperatur

Auswahl und Konfiguration des Ausgangs
.Spannentest’. Beispielhafter Ausgangszyklus:
—1 d

100%

i} —id [~

0%
Dieser Zyklus wiederholt sich automatisch.

Weitere Daten (Tabelle 6): Wahlen Sie Einstellg.
(mm).

(nur TC). Auswahl des Typs der Kaltstellen-
Kompensation (CJ).
Automatik: Das Gerat iiberwacht die Kaltstellen-
Temperatur und fiihrt die erforderliche

CJ ... Kaltstellen-Kompensation durch.
Manuell: Messung der Kaltstellen-Temperatur
und Einstellung des entsprechenden Werts. Das
Gerdét filhrt auf Basis dieses Werts die
erforderliche Kaltstellen-Kompensation durch.

T RTD Typ wahlen (nur RTD). Auswahl eines
- YP anzuwendenden RTD-Typs (P50, Pt100 ...)

TC Typ wahlen (nur TC). Auswahl eines
anwendbaren Thermoelementtyps (K, J, T ...)

(nur Hz). Einstellen der Amplitude, bei der das
Gerét ein Frequenzsignal misst. Standard =5 V.

Trigger Pegel  Auto Detect [v]/[ ]: Wenn diese Option
eingestellt ist, berechnet das Gerat den Wert auf
Basis des empfangenen Signals.

(nur UPM). Sensoren fiir Uberdruck oder
Differenzdruck. Die Druckanzeige wird zu Null
gesetzt. Vor dem Ausfiihren bitte Sensor
entliften.

(Nur fiir Leckagetest). Hiermit stellen Sie die
@ entsprechende Zeitspanne fiir den Leckagetest
in Stunden, Minuten, Sekunden ein.
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Tabelle 5: Meniioptionen: Einstellungen (Ausgang)

Optionen

(sofern
anwendbar)

Beschreibung

Auswahl und Konfiguration des Ausgangs
,%Schritt”. Beispielhafter Ausgangszyklus:
100% i

%

% Schritt

iﬁ}

0%
Auto-Wiederholg. - Optional

Weitere Daten (Tabelle 6): Wahlen Sie Einstellg.
(W),

Auswahl und Konfiguration des Ausgangs
,Defin. Schritt“. Beispielhafter Ausgangszyklus:

}

100% -
s

... Schritt

!
T

0%
Auto-Wiederholg. - Optional
Weitere Daten (Tabelle 6): Wahlen Sie Einstellg.
(mm).
Auswahl und Konfiguration des Ausgangs
.Rampe". Beispielhafter Ausgangszyklus:

— d

100%

>

0%
l— t —
Auto-Wiederholg. - Optional

Weitere Daten (Tabelle 6): Wahlen Sie Einstellg.
(mm).

Tabelle 6: Weitere Daten fiir Einstellungen (Ausgang):
Element Wert
Spannentest
Min. (0%)
Max. (100%)

Einstellen des 0%-Werts.
Einstellen des 100%-Werts.

Einstellen der Dauer

Halten (d)  (Stunden:Minuten:Sekunden) zwischen jeder
Werteanderung.

%Schritt Min. (0%), Max. (100%), Halten (d): Siehe oben.

Schritt (s) Einstellen der Werteanderung fir jeden Schritt

o als Prozentsatz des Endwertbereichs (Max. -
% Min.).

Defin. Schritt Min. (0%), Max. (100%), Halten (d): Siehe oben.

Einstellen der Werteanderung fiir jeden Schritt.

Schritt (s)  Beigpiel: 1,000-mA-Schritte.
Rampe Min. (0%), Max. (100%), Halten (d): Siehe oben.
Einstellen der Dauer
Rampe (t) (Stunden:Minuten:Sekunden) fiir den Wechsel
P vom Wert fiir Min. (0%) auf den Wert fir Max.
(100%).
Auto- Wahlen Sie, sofern anwendbar, dieses Element,
Wiederholg. um einen Zyklus kontinuierlich zu wiederholen.
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2. Betrieb

In diesem Abschnitt werden typische Applikationen fiir den
Einsatz des Geréts vorgestellt. Bevor Sie beginnen:

* Lesen Sie den Abschnitt ,Sicherheit".

« Verwenden Sie nur ein Gerat ohne Beschadigungen.

2.1 Elektrische Anschliisse
Uberpriifen Sie die elektrischen Anschliisse (Abbildung A1
- Element 10 und/oder Abbildung A2) auf Korrektheit, um
Fehlfunktionen des Gerats zu vermeiden.
Uber die Hilfe-Taste (Abbildung A3 - Element 25)
wird ein Anschlussdiagramm fir die eingestellte
Moduswahl angezeigt.
2.2 Der Kommunikations-Port
Verwenden Sie den Kommunikations-Port (Abbildung A1 -
Element 9) zum Anschluss eines universellen Messmoduls
(UMM) in IDOS-Technologie.
Bei Anschluss eines Kabels von einem UMM
(Abbildung 13 & Abbildung 14) stellt das Gerat
automatisch die entsprechenden Menlioptionen in den
geanderten Menus zur Verfligung (Tabelle 2 & Tabelle 3).

2.3 Andern der Ausgangswerte
Wahlen Sie nach der Konfiguration des Ausgangsbetriebs
(Tabelle 5) eines der folgenden Verfahren, um die
Ausgangswerte zu dndern:

Tabelle 7: Verfahren zum Andern des Ausgangs

Symbol Beschreibung

. Wabhlen Sie Edit (lll) und/oder verwenden Sie
= die Tasten AV. Siehe Beispiel unten.
s, T
manuell vorzunehmen.

/ Waéhlen Sie Start/Stop (lH).

Wabhlen Sie Start/Stop (ll) oder verwenden
Sie die Tasten AV, um die Schrittdnderungen

2.3.1 Beispielverfahren (Ausgang ,,Schritt”):

Display: . "
mA-Ausgang Edit 2 3 Edit 4

= =
> 0.000 2 [ron.
|—e 2emA| |v | T} : +01,000

Sk1 ][ Sk2
Sk1 = Edit
Sk2 = Einstellg.

==

Display:
mA-Ausgang
[Ca]
[
2 1000
<

24mA|

2,000 3,000

Sk1][ Sk2

Erhéhung = 1,000
(Tabelle 5)

2.4 Strom messen / geben

Verfahren:

1. SchlieRen Sie das Gerat an (Abbildung 1, Abbildung 2
oder Abbildung 3) und dndern Sie ggf. die Option
Konfig. (Tabelle 1).



2. Wabhlen Sie den Modus aus dem Men( zur Moduswahl
(Tabelle 2 & Tabelle 3).
Hinweis: Mithilfe des Bereichs der Dualfunktion (@)
kénnen Sie zwei Vorgange gleichzeitig ausfiihren.
Wenn keine Auswahl in Bereich @ erforderlich ist,
deaktivieren Sie diesen Bereich (H). Auf diese Weise
werden die Batterien geschont.

3. Andern Sie ggf. die Werte unter Einstellg. (Tabelle 4 &
Tabelle 5) und/oder die simulierten MessgréRen fiir
das System (Tabelle 7).

+ ® +
Maximum: 30 V/

m‘

T
\m@@ﬂ
Bl A
®{ |50
@« |mEDHA
OO0 = =
Ve w >
&) |7 ooy & o000
Edit Einstellg.
a) Messen b) Geben

Abbildung 1: Beispielkonfiguration: Strom messen /
geben mit externer 2-Leiter-Speisespannung
(Bereich @)

=
[
S 4083
[ __]
4.083
55mA
Edit Einstellg.

Abbildung 2: Beispielkonfiguration: Strom geben mit
interner 2-Leiter-Speisespannung (Bereich @)

G@G_J
giﬁgg & Eok
BEA
e ®
@As 3
ovell == =
0.09 0.09
40000 4000Q
“ 0083 |T o0.083
55mA 55mA
gsziE externer g}Lm\E interner

Abbildung 3: Beispielkonfiguration: Strom messen
(Dualfunktion, Bereich @)

2.5 Messen/Geben von Volt oder mV
Verfahren:

1. SchlieRen Sie das Gerat an (Abbildung 4 &
Abbildung 5) und @ndern Sie ggf. die Option Konfig.
(Tabelle 1).

2. Wabhlen Sie den Modus aus dem Men( zur Moduswahl
(Tabelle 2 & Tabelle 3).

Hinweis: Mithilfe des Bereichs der Dualfunktion (@)
kénnen Sie zwei Vorgange gleichzeitig ausfiihren.
Wenn keine Auswahl in Bereich @ erforderlich ist,
deaktivieren Sie diesen Bereich (H). Auf diese Weise
werden die Batterien geschont.

3. Andern Sie ggf. die Werte unter Einstellg. (Tabelle 4 &
Tabelle 5) und/oder die simulierten MessgroRen fiir
das System (Tabelle 7).

0 bis 30 V ODER
0 bis 120 mV/

0 bis 12 V ODER
0 bis 120 mV/

+* I - +* I -
eGEDe (@GDO

S sovmax s ———

4
. [~ .
30Volts N 12Volts
Edit ) (Einstellg
a) Messen b) Geben

Abbildung 4: Beispielkonfiguration: Messen/Geben
von Volt oder mV (Bereich @)
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2.7 RTD/Ohm-Anschliisse

In den nachfolgenden Beispielen stehen die Kirzel 2W,

3W und 4W fiir die Anschllisse in 2-, 3- und 4-Leitertechnik

fiir ein RTD oder einen Widerstand.

2.7.1 Messen/Simulieren eines RTD- oder Ohm-Werts

Verfahren:

1. SchlieBen Sie das Gerat an (Abbildung 7 &
Abbildung 8) und andern Sie ggf. die Option Konfig.

0 bis +30 V

(Tabelle 1).

2. Wabhlen Sie den Modus aus dem Men( zur Moduswahl
(Tabelle 2):

3. Andern Sie ggf. die Werte unter Einstellg. (Tabelle 4 &

Tabelle 5) und/oder die simulierten MessgréRen fiir
das System (Tabelle 7).

“30Voits

.383
30Volts

_ aw
T IROES
Abbildung 5: Beispielkonfiguration: Volt messen T ¥
(Dualfunktion, Bereich @)
2.6 Messen/Geben von Hz oder Pulsen
Verfahren:

1. SchlieBen Sie das Gerét an (Abbildung 6) und &ndern -
Sie ggf. die Option Konfig. (Tabelle 1). "
2. Wahlen Sie den Modus aus dem Meni zur Moduswahl Bl
(Tabelle 2): ©0)
3. Andern Sie ggf. die Werte unter Einstellg. (Tabelle 4 &
Tabelle 5) und/oder die simulierten Messgréen fiir
das System (Tabelle 7). P i T
.. T 2604 T 11015
850°C 4000
Einstellg.
a) RTD °C oder °F b) Ohm (Q)

Abbildung 7: Beispielkonfiguration: Messen der
Temperatur oder des Widerstands
Fur einen Eingang zeigt das Display die Anzahl der RTD-
oder Widerstandsanschlisse an.

Symbol Beschreibung

oo RTD in 4-Leitertechnik angeschlossen.

Falls das Symbol nicht mit der Anzahl an Anschliissen
o 50v40 400 ‘GO 5vov40 400 Ubereinstimmt:
U " 50kHz S ” 50kHz « Prifen Sie, ob die Anschllsse richtig angeschlossen
sind.
«  Uberpriifen Sie den Funktionszustand der
Einstellg. Edit |[Einstellg. Anschlussleitungen und des Sensors.
a) Eingang b) Ausgang

Abbildung 6: Beispielkonfiguration: Messen/Geben
von Hz oder Pulsen

Fur einen Eingang zeigt das Display den Zustand des
Frequenz-Gate an:

Symbol Beschreibung

2y Gate gedffnet (Messvorgang beginnt)

< Gate geschlossen (Messvorgang wartet auf die
nachste ansteigende Flanke des Zyklus)

IA£ Schneller Zyklus
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=
3 P00 00 3 0.0
S N S .
d 850°C d 40000
Edit Einstellg. Edit Einstellg.
a) RTD °C oder °F b) Ohm (Q)

Abbildung 8: Beispielkonfiguration: Simulieren der

Temperatur oder des Widerstands

2.8 Thermoelement-Anschliisse (TC)
SchlieRen Sie die Anschlussleitungen des
Thermoelements an den entsprechenden Thermoelement-
Minianschluss an (Abbildung 9). Der breitere Kontakt ist
der negative. Verbinden Sie dann den Anschluss mit dem
Gerat.

2.8.1 Messen/Simulieren eines Thermoelements
Verfahren:

1.

2.

SchlieRen Sie das Gerat an (Abbildung 9) und andern
Sie ggf. die Option Konfig. (Tabelle 1).

Wabhlen Sie den Modus aus dem Men( zur Moduswahl
(Tabelle 2).

Wihlen Sie Einstellg. (M), um den Betriebsmodus
von Temperatur auf mV oder von mV auf Temperatur
umzustellen.

Andern Sie ggf. die Werte unter Einstellg. (Tabelle 4 &
Tabelle 5) und/oder die simulierten Messgrofen fiir
das System (Tabelle 7).

Einstellg.
3 mv ﬁ
+
K CJ=254 T
| 47 " oars
1372°C|| 75mV
<~
Einstellg. Einstellg.
a) °C oder °F (Eingang) b) mV (Eingang)

G mv ﬁ

)

£ 4
@@ ‘GOK m:ﬂ ‘GO 0.373
S 1372°C|| wlp 4 " 75mv.
P
Edit Einstellg Edit Einstellg.

©) °C oder °F (Ausgang)

Abbildung 9: Beispielkonfiguration:

d)mV (Ausgang)

Messen/Simulieren der Temperatur (°C/°F) oder der

mV-Werte eines Thermoelements

2.9 Transmitterkalibrierung
Verfahren:

1.

SchlieRen Sie das Gerét an (Abbildung 10 &
Abbildung 11) und andern Sie ggf. die Option Konfig.
(Tabelle 1).

Wabhlen Sie die gewiinschte Kalibrierung aus dem
Menu zur Moduswahl (Tabelle 2 & Tabelle 3) und
andern Sie ggf. die Werte unter Einstellg. (Tabelle 4 &
Tabelle 5).

Legen Sie die Ausgangswerte an das System an
(Tabelle 7).

Maximum: 30 V
°+

50kHz

0.083

55mA
Edit Einstellg.
Abbildung 10: Beispielkonfiguration:
Transmitterkalibrierung mit externer 2-Leiter-
Speisespannung

40.400

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
Deutsch-DPI880 Bedienungsanleitung | 25



5.0V

~40.400

50kHz

FAREIL

0.083

55mA

[ Edit 1 (Einstellg)
Abbildung 11: Beispielkonfiguration:
Transmitterkalibrierung mit interner 2-Leiter-
Speisespannung

2.10 Schaltertest
Verfahren:

1. SchlieBen Sie das Geréat an (Abbildung 12) und &ndern
Sie ggf. die Option Konfig. (Tabelle 1).

2. Wabhlen Sie den gewlinschten Schaltertest aus dem
Menu zur Moduswahl (Tabelle 2 & Tabelle 3) und
andern Sie ggf. die Werte unter Einstellg. (Tabelle 5).
Im Display wird der Zustand des Schalters (offen oder
geschlossen) oben rechts in der Ecke angezeigt.

3. Legen Sie die Ausgangswerte an das System an
(Tabelle 7).

i. Beispiel: Ausgang ,Schritt"

a. Stellen Sie tiber Edit (M) einen Wert ein, der
unter dem Schalterwert liegt.

b. Andern Sie den Wert in kleinen Schritten
mithilfe der Tasten AV.

ii. Beispiel: Ausgang ,Rampe*

a. Stellen Sie Werte fiir ,Max.” und ,Min.” ein, die
auf den Schalterwert anwendbar sind
(Tabelle 6). Stellen sie anschliefend eine
lange ,Rampen‘-Dauer ein, um einen prazisen
Schalterwert zu erhalten.

b. Sie kénnen den Zyklus ,Rampe"” Giber
Start/Stop (M) starten und stoppen.

4. Legen Sie, falls erforderlich, die Ausgangswerte in
entgegengesetzter Anderungsrichtung an, bis sich der
Schalterzustand wieder &ndert.

Im Display werden die zum Offnen und SchlieRen des
Schalters anzuwendenden Werte angezeigt.

5. Falls Sie den Test wiederholen mdchten, driicken Sie
die Taste ESC, um die Werte zuriickzusetzen.

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
26 | DPI880 Bedienungsanleitung—Deutsch

(&4 CJ=25.4
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v 1372°C

= 1020
=% 100.0

Abbildung 12: Beispielkonfiguration: Schaltertest
2.11 UPM Druckmessungen
Lesen Sie die mit dem UPM gelieferten Anleitungen, und
schlieBen Sie das Modul unter Beachtung der
angegebenen Verfahren an (Abbildung 13 &
Abbildung 14).

7
=7

© OECOE

{85 e S,
@ {|[mDrAS ¥
OO0

Ve

¥
Q)

G
]
-

= ]
@ @

| 503 | 15,03
30..9 30..9g

15.88

15.74
0.14 .
276 .. Imin
Einstellg. Start | [Einstellg.

a) Druck b) Leckagetest

Abbildung 13: Beispielkonfiguration: Druckmessung
mit einem UPM

Wenn die Anschlusse hergestellt sind, treffen Sie die
erforderliche IDOS-Auswahl (Tabelle 2 & Tabelle 3).

Das DPI880 speichert jedesmal, wenn Sie ein anderes
UPM verwenden, die MaReinheiten (Kapazitat: die letzten
10 verschiedenen UPM). Wenn Sie eines der letzten 10
UPM erneut anschlieRen, verwendet das DP1880
automatisch die entsprechenden Einheiten (psi, mbar ...).

2.11.1 Druckmessung/Leckagetest
Druckmessung mit oder ohne Leckagetest (Abbildung 13):



1. Wahlen Sie den gewiinschten Druckmodus aus dem
Menii zur Moduswahl (Tabelle 2 & Tabelle 3) und
andern Sie ggf. die Werte unter Konfig. (Tabelle 1) und
Einstellg. (Tabelle 4 & Tabelle 5).

Funktion Utilities: Mithilfe dieser Funktion kénnen

Sie die Option Leckagetest einbinden.

2. Stellen Sie, sofern anwendbar, die Dauer flr den
Leckagetest ein (Tabelle 4).

3. Fhren Sie bei Bedarf einen Nullpunktabgleich durch
(Tabelle 4).

4. Wabhlen Sie Start (M), um mit der Messung zu
beginnen. Wenn die Messung beendet ist, berechnet
das Gerat die Leckagerate in Einheiten/Minute.

Verwenden Sie zur Druckmessung mit einem anderen

Betriebsmodus (Abbildung 14) dasselbe Verfahren.

NS
LS

[/

® &

DI - Bl
®

*K CJ=254
1373°C

T
5.03
30...9
fEinste\Ig]

Abbildung 14: Beispielkonfiguration: Messen von
Druck und Temperatur

2.12 Fehleranzeigen

Wenn das Display <<<< oder >>>> anzeigt:

+  Uberpriifen Sie, ob der korrekte Messbereich
eingestellt ist.

« Stellen Sie sicher, dass alle zugehérigen Geréte und
Anschlisse funktionsféhig sind.

3. Wartung

Dieser Abschnitt beschreibt die Wartung und Pflege des
Gerats. Senden Sie das Gerat flir Reparaturarbeiten
jeglicher Art an den Hersteller oder eine autorisierte
Servicevertretung zuriick.

3.1 Verfahren fiir Waren-
IMaterialriicksendungen

Falls das Gerét kalibriert werden muss oder
betriebsunfahig ist, kann es an das nachstgelegene Druck-
Servicecenter geschickt werden. Die Liste der
Servicecenter finden Sie auf: https://druck.com/service.
Wenden Sie sich an unseren Kundendienst, um eine
Waren (RGA)- oder Material (RMA)-Retourennummer zu

erhalten. Geben Sie bei Anforderung einer RGA oder RMA

folgende Informationen an:

« Produkt (z. B. DPI880)

« Seriennummer.

« Angaben zum Fehler/zu den erforderlichen Arbeiten.

« Anforderungen fir die Rickverfolgbarkeit der
Kalibrierung.

« Betriebsbedingungen.

3.2 Reinigen des Gerits

Reinigen Sie das Gehause mit einem feuchten,

flusenfreien Tuch und einem milden Reinigungsmittel.

Verwenden Sie keine Losungs- oder Schleifmittel.

3.3 Austausch der Batterien

Informationen zum Batteriewechsel finden Sie unter

Abbildung B1. Schlieen Sie die Abdeckung.

Beachten Sie die korrekte Uhrzeit und Datum. Die

Kalibrierfunktion benétigt das Datum fiir Wartungs- und

Kalibriermeldungen.

Alle anderen Konfigurationsoptionen bleiben im Speicher

erhalten.

4. Kalibrierung
Hinweis: Druck bietet Ihnen als Dienstleistung die

Kalibrierung, riickfihrbar nach internationalen Standards,
an.

Es wird empfohlen, das Gerat zur Kalibrierung an den
Hersteller oder eine autorisierte Servicevertretung zu
schicken.

Wenn Sie einen anderen Dienstleister beauftragen,
vergewissern Sie sich, dass dieser die Standards einhalt.

4.1 Vor dem Start
Fur eine Kalibrierung innerhalb der Fehlergrenzen ist
Folgendes erforderlich:

« diein Tabelle 8 beschriebene Kalibrierausristung

« eine stabile Umgebungstemperatur: 21 + 1 °C (70
+2°F)
Tabelle 8: Kalibrierausriistung

Kalibrierausriistung

Funktion . m = 1/1 Million)
mA-Kalibrator
mA ODER  Spezifikation - mA-Eingang/-Ausgang:

mA (Dual ...) Tabelle 10 & Tabelle 11
Spezifikation - mA (Dualfunktion): Tabelle 10

mV-Kalibrator

Spezifikation - mV-Eingang/-Ausgang:
Tabelle 12 & Tabelle 14

Spezifikation - TC mV: Tabelle 20

mV ODER
TC (mV)

Volt-Kalibrator
Volt ODER  Spezifikation - Volt-Eingang/-Ausgang:
Volt (Dual ...) Tabelle 13 & Tabelle 15.
Spezifikation - Volt (Dualfunktion): Tabelle 13

1) Frequenzmesser
Gesamtabweichung: 7 ppm oder besser

H
‘ Auflésung: 8 Ziffern (Minimum)
2) Signalgenerator
IDOS Nur UMM. Weitere Informationen zum IDOS-

UMM finden Sie im Handbuch.
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Tabelle 8: Kalibrierausriistung

Kalibrierausriistung

(ppm = 1/1 Million)

- Standard-RTD-Messfiihler

Spezifikation: 50 mK fiir -5 bis 28° C (23 bis
CcJ 82,4°F)

- Digitales Thermometer

Spezifikation: 10 mK

Funktion

Tabelle 9: Kalibrieroptionen

Optionen Beschreibung

Volt (Dual ...) Kalibrierung des Eingangs Volt (Dualfunktion)

Néchste Kal.: Einstellen des Datums fiir die
nachste Kalibrierung des Geréts.

ﬁ Nach Ablauf des spezifizierten Kalibrierdatums
erscheint eine Warnmeldung. Die Warnung kann
Uber ein Auswahlfeld deaktiviert werden.

- 0Q-Standardwiderstand
- aStandardwiderstand (Q): 100, 200, 300

€] Toleranz: 50 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/Jahr
RTD-Ohmwert - 2Standardwiderstand (Q): 400, 1000, 2000,
4000

Toleranz: 10 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/Jahr

S Ein Widerstandsmesser oder ein RTD-
Messsystem mit den spezifizierten Werten fiir
RTD-Ohmwert yen Speisestrom (Tabelle 19).

a. Oder ein aquivalenter Widerstandssimulator.
Uberpriifen Sie vor Beginn der Kalibrierung, ob die Zeit-
und Datumseinstellung am Gerat korrekt ist (Tabelle 1).
4.1.1 Wahlen Sie folgende Meniioptionen:
» Meni zur Moduswahl B> Konfig. (Tabelle 1) »
Kalibrierung »

Display: Eingabe 2 3 Mene: 4 5
Kanal wahlen

Kalibrier-PIN

L

([« =)

Werkseitiger PIN =
4321

(Tabelle 9)

Funktionswahl
(sofern anwendbar)

e 28

(Tabelle 9)

Tabelle 9: Kalibrieroptionen

Optionen Beschreibung

o Kalibrierung des spezifizierten Ein-/Ausgangs:
~» & ... =mA mV, Volt, Hz, RTD (Ohm), TC (mV)

Nur UMM. Kalibrierung des spezifizierten IDOS-
IDOS UMM. Weitere Informationen zum IDOS-UMM
finden Sie in der Bedienungsanleitung.

CcJ Kalibrierung des Kaltstellen-Kanals
mA (Dual ..

.) Kalibrierung des Eingangs mA (Dualfunktion)

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
28 | DPI880 Bedienungsanleitung—Deutsch

% Andern des Kalibrier-PIN (persénliche
Identifikationsnummer)

Sobald Sie einen Kanal/eine Funktion wahlen, erscheinen
im Display die entsprechenden Anweisungen zum
AbschlieRen der Kalibrierung.

Wahlen Sie nach Abschluss der Kalibrierung Nachste Kal.
und stellen Sie das neue Kalibrierdatum fiir das Gerét ein.

4.2 Verfahren: mA-Eingang

1. SchlieRBen Sie das Gerat an die Kalibrierausriistung an
(Abbildung 3).

2. Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausriistung
stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten
Einschalten).

3. Fdlhren Sie mithilfe des Kalibriermenis (Tabelle 9) eine
3-Punkt-Kalibrierung (neg. Endwert, Nullpunkt und
pos. Endwert) durch. Das Display zeigt die
entsprechenden Anweisungen zum Abschliefen der
Kalibrierung an.

4. Wahlen Sie zur Uberpriifung der Kalibrierung den
zutreffenden mA-Eingangsmodus (Tabelle 2) und
legen Sie folgende Werte an:

*  mA:-55, -40, -24, -18, -12, -6, 0 (Leerlauf)
< DannmA: 0, 6, 12, 18, 24, 40, 55.

5. Stellen Sie sicher, dass die Abweichung den

vorgegebenen Grenzwerten entspricht (Tabelle 10).
Tabelle 10: mA-Eingang: Zuldssige Abweichungen

Angelegter A el ma)  Abwerchung (mA)
+55 0,002 2 0,005
+40 0,0018 0,004
+24 0,001 4 0,003
+18 0,000 4 0,003
+12 0,000 3 0,002
+6 0,000 2 0,002
0 (Leerlauf) 0,001

4 3 Verfahren: mA-Ausgang
SchlieRen Sie das Gerat an die Kalibrierausriistung an
(Abbildung 1).

2. Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausriistung
stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten
Einschalten).

3. Fuhren Sie mithilfe des Kalibriermenis (Tabelle 9) eine
2-Punkt-Kalibrierung (Nullpunkt und pos. Endwert)
durch. Das Display zeigt die entsprechenden
Anweisungen zum AbschliefRen der Kalibrierung an.

4. Wahlen Sie zur Uberpriifung der Kalibrierung den
zutreffenden mA-Ausgangsmodus (Tabelle 2) und
legen Sie folgende Ausgangswerte an:

+ mA:0,1,4,12,20, 24



5. Stellen Sie sicher, dass die Abweichung den
vorgegebenen Grenzwerten entspricht (Tabelle 11).
Tabelle 11: mA-Ausgang: Zuldssige Abweichungen

Ausgang mA Ke_;librator- Zulés_sige DPI880-
abweichung (mA) Abweichung (mA)

01 0,000 006 0,001

4 0,000 20 0,001

12 0,001 4 0,001

20 0,002 0,002

24 0,002 3 0,002

4 4 Verfahren: mV/Volt-Eingang
SchlieRen Sie das Gerat an die Kalibrierausriistung an
(Abbildung 4).
Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausristung
stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten
Einschalten).
Flhren Sie mithilfe des Kalibriermends (Tabelle 9) eine
3-Punkt-Kalibrierung (neg. Endwert, Nullpunkt und
pos. Endwert) durch. Das Display zeigt die
entsprechenden Anweisungen zum AbschlieRen der
Kalibrierung an.
Wahlen Sie zur Uberpriifung der Kalibrierung den
entsprechenden mV- oder Volt-Eingangsmodus
(Tabelle 2).
Legen Sie anschlielend die fiir die Kalibrierung
anwendbaren Eingangswerte an:
*  mV:-120, -60, -30, 0 (Kurzschluss)
+  DannmV:0, 30, 60, 120
ODER
*  Volt (V): -30, -15, -5, 0 (Kurzschluss)
+ Dann Volt (V): 0, 5, 15, 30
Stellen Sie sicher, dass die Abweichung den
vorgegebenen Grenzwerten entspricht (Tabelle 12
oder Tabelle 13).

Tabelle 12: mV-Eingang: Zuldssige Abweichungen

N

@

&

o

I

Angelegter mV- Kalibrator- Zulassige DPI880-
Wert abweichung (mV) Abweichung (mV)
+120 0,0013 0,03
+60 0,000 8 0,02
+30 0,000 6 0,02

0 (Kurzschluss) - 0,01

Tabelle 13: Volt-Eingang (V): Zuldssige Abweichungen

Kalibrator-
abweichung (V)

Zulassige DPI880-

Angelegter V-Wert Abweichung (V)

+30 0,000 58 0,004
+15 0,000 11 0,002
+5 0,000 06 0,001
0 (Kurzschluss) 0,001

4.5 Verfahren: mV/VoIt-Ausgang

1. SchlielRen Sie das Gerat an die Kalibrierausriistung an
(Abbildung 4).

2. Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausriistung
stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten
Einschalten).

w

Fihren Sie mithilfe des Kalibriermenis (Tabelle 9) eine
2-Punkt-Kalibrierung (Nullpunkt und pos. Endwert)
durch. Das Display zeigt die entsprechenden
Anweisungen zum AbschlieRen der Kalibrierung an.
Wahlen Sie zur Uberpriifung der Kalibrierung den
entsprechenden mV- oder Volt-Ausgangsmodus
(Tabelle 2).

Legen Sie anschlieRend die fiir die Kalibrierung
anwendbaren Ausgangswerte an:

+ mV:0, 30, 60, 90, 120

ODER

+ Volt(V):0,3,6,9, 12

Stellen Sie sicher, dass die Abweichung den
vorgegebenen Grenzwerten entspricht (Tabelle 14 oder
Tabelle 15).

Tabelle 14: mV-Ausgang: Zuldssige Abweichungen

>

o

Ausgang mV Ke_xlibrator- Zulés_sige DPI880-
abweichung (mV) Abweichung (mV)

0 0,000 05 0,01

30 0,000 425 0,02

60 0,000 8 0,03

90 0,001 175 0,03

120 0,000 98 0,04

Tabelle 15: Volt-Ausgang (V): Zuldssige
Abweichungen

Ausgang V Kal_ibrator- Zuléss!ge DPI1880-
abweichung (V) Abweichung (V)
0 0,000 000 05 0,001
3 0,000 017 5 0,002
6 0,000 03 0,002
9 0,000 05 0,002
12 0,000 134 0,002

4.6 Verfahren: Frequenz - Eingang/Ausgang

1. SchlieBen Sie das Gerat an die Kalibrierausriistung an
(Abbildung 6).

2. Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausriistung
stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten
Einschalten).

3. Stellen Sie das Gerat folgendermafen ein:

Gerat Funktion

Frequenzmesser: Messzeit = eine Sekunde

Signalgenerator: Ausgang = 10 V, unipolar, Rechteck-
Signal

Frequenz = 990 Hz

DPI880: Eingangseinheiten = Hz (Tabelle 4)

Eingangs-Trigger Pegel =5 V (Tabelle 4)

4. Fuhren Sie die Kalibrierung mithilfe des Kalibriermendis
(Tabelle 9) durch. Das Display zeigt die
entsprechenden Anweisungen zum AbschlieRen der
Kalibrierung an.

Konfigurieren Sie das Gerét vor der Kalibrierung fir
den jeweiligen Mess- oder Ausgangsmodus:

IS
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a. Kalibrierung Frequenz-Eingang (Abbildung 6):

Gerat Funktion

Frequenzmesser: Messzeit = eine Sekunde

Signalgenerator: Ausgang = 10 V, unipolar, Rechteck-

Signal

DPI1880: Eingangs-Trigger Pegel =5 V (Tabelle 4)
Einheiten (Tabelle 4): Hz oder kHz wie in

Tabelle 16 & Tabelle 17 angegeben.

b. Kalibrierung Frequenz-Ausgang (Abbildung 6):

Gerat Funktion

Frequenzmesser: Messzeit = eine Sekunde

DPI880: Einheiten (Tabelle 5): Hz oder kHz wie in

Tabelle 16 & Tabelle 17 angegeben.

6. Messen oder legen Sie die spezifizierten Werte an

(Tabelle 16 & Tabelle 17): Hz und danach kHz. Stellen

Sie sicher, dass die Abweichung den vorgegebenen
Grenzwerten entspricht.
Tabelle 16: Hz-Fehlergrenzwerte (Messen/Geben)

Zulassige DP1880-

Kalibrator- L
MGessenI abweichung Abweichung (Hz)
eben
(Hz) xa L4
25 0,000 175 0,002 0,001 4
100 0,0007 0,002 0,002 1
250 0,001 75 0,004 0,003 5
500 0,003 5 0,006 0,005 8
990 0,006 93 0,011 0,010 4

Tabelle 17: kHz-Fehlergrenzwerte (Messen/Geben)
Zuléssige DP1880-

widerstand?® (Q)

Flhren Sie mithilfe des Kalibriermenis (Tabelle 9) eine
2-Punkt-Kalibrierung fiir jeden Bereich durch.
+ Bereich: 0-399,9 Q

a. Nennwert von null Ohm: Stellen Sie einen 4-
Leiter-Anschluss zum 0-Q-Widerstand her
(Abbildung 7).

b. Positiver Ohm-Skalenendwert: Stellen Sie
einen 4-Leiter-Anschluss zum 400-Q-
Widerstand her (Abbildung 7).

» Bereich: 400 Q-4000 Q

a. Nennwert von null Ohm: Stellen Sie einen 4-
Leiter-Anschluss zum 400-Q-Widerstand her
(Abbildung 7).

b. Positiver Ohm-Skalenendwert: Stellen Sie
einen 4-Leiter-Anschluss zum 4000-Q-
Widerstand her (Abbildung 7).

Das Display zeigt die entsprechenden Anweisungen

zur Kalibrierung fiir jeden Bereich an.

Wahlen Sie zur Uberpriifung der Kalibrierung den

entsprechenden Ohm-Eingangsmodus (Tabelle 2).

Stellen Sie einen 4-Leiter-Anschluss zu dem

entsprechenden Standardwiderstand her (Tabelle 18)

und messen Sie den Wert (Abbildung 7).

Stellen Sie sicher, dass die Abweichung den

vorgegebenen Grenzwerten entspricht (Tabelle 18).
Tabelle 18: RTD(Ohm)-Eingang: Zuldssige

Abweichungen

Widerstands-
abweichung (Q)

Zulassige DPI880-
Abweichung (Q)

0 (Kurzschluss) - 0,05
100 0,008 0,05

200 0,013 0,05

300 0,018 0,05

400 0,007 0,05

1k 0,042 0,25

2k 0,052 0,25

4k 0,072 0,50

Kalibrator- N

Messen/ abweichung Abweichung (kHz)
Geben

(kHz) | =
2,500 0 0,017 5 0,000 2 0,000 042
10,000 0 0,07 0,000 2 0,000 112
20,0000 0,14 0,000 3 0,000 205
30,000 0 0,21 0,000 4 0,000 298
50,000 0 0,35 0,000 6 0,000 483

4.7 Verfahren: Kaltstellen-Eingang

1. SchlieRBen Sie das Gerat an die Kalibrierausriistung an

(Abbildung 9).
2. Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausriistung

stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten

Einschalten).

3. Fihren Sie mithilfe des Kalibriermenis (Tabelle 9) eine

1-Punkt-Kalibrierung (pos. Endwert) durch. Das
Display zeigt die entsprechenden Anweisungen zum
AbschlieRen der Kalibrierung an.

4. Wahlen Sie zur Uberpriifung der Kalibrierung den
entsprechenden T1-Eingangsmodus (Tabelle 2).

5. Prifen Sie, ob die Fuhlertemperatur des DPI1880 mit
der Temperatur auf dem digitalen Thermometer
+0,1 °C (0,2 °F) ubereinstimmt.

4.8 Verfahren: RTD (Ohm)-Eingang

1. Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausristung

stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten

Einschalten).
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a.

Oder ein aquivalenter Widerstandssimulator

4.9 Verfahren: RTD (Ohm)-Eingang

1.

2.

SchlieRen Sie das Gerét an die Kalibrierausriistung an
(Abbildung 8).

Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausriistung
stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten
Einschalten).

Fihren Sie mithilfe des Kalibriermenis (Tabelle 9) eine
2-Punkt-Kalibrierung fiir jeden Bereich durch.

+ Bereich: 0-399,9 Q

» Bereich: 400 Q-1999,9 Q

+ Bereich: 2000 Q-4000 Q

Das Display zeigt die entsprechenden Anweisungen
zur Kalibrierung fir jeden Bereich an.

Wahlen Sie zur Uberpriifung der Kalibrierung den
entsprechenden Ohm-Ausgangsmodus (Tabelle 2).



5. Legen Sie die spezifizierten Werte an (Tabelle 19).
Stellen Sie sicher, dass die Abweichung den
vorgegebenen Grenzwerten entspricht.

Tabelle 19: RTD (Ohm)-Ausgang: Zuldssige
Abweichungen

Kalibrator- Zuldssige

o] Speisen? (mA) abweichung Abe,zllsc?‘(tng
Q

Q)

Ohm (Q)

Nach Abschluss der Kalibrierung stellt das Gerat
automatisch ein neues Kalibrierdatum im UMM ein.

5. Spezifikation

Alle Angaben zur Spezifikation garantieren Stabilitat tiber
ein Jahr.

5.1 Allgemeines

Parameter Wert

0 0,50 bis 3,0 0,003 0,05 Sprachen Englisch [Standard]
100 0,50 bis 3.0 0,004 006 Betriebstemperatur -10 bis 50 °C (14 bis 122 °F)
200 0,50 bis 3.0 0,005 0.06 Lager-temperatur -20 bis 70 °C (-4 bis 158 °F)
—— - Py -
300 0,50 bis 3.0 0,007 0.07 Feuchtigkeit 0 bis 90 % nicht kondensierend
(Def.-Stan. 66-31, 8.6 Kat. IIl)
400 0,50 bis 3,0 0,008 0,07 —
StoR/Vibrationen EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4
1000 0,05 bis 0,8 0,015 0,30 cat lll
2000 0,05 bis 0,4 0,026 0,40 EMV EN 61326-1:2013
4000 0,05 bis 0,3 0,049 0,80 Sicherheit Elektrische: EN 61010:2010; CE &

a. Siehe ,Sperzifikation”.

4 10 Verfahren: TC (mV)-Eingang/-Ausgang

Schlielen Sie das Gerét an die Kalibrierausriistung an:

* TC (mV)-Eingang = Abbildung 9b
* TC (mV)-Ausgang = Abbildung 9d
2. Warten Sie, bis sich die Temperatur der Ausriistung

stabilisiert hat (mindestens 5 Minuten nach dem letzten
Einschalten).

3. Fihren Sie die Kalibrierung mithilfe des Kalibriermeniis
(Tabelle 9) durch:

* TC (mV)-Eingang = 3-Punkt-Kalibrierung (neg.
Endwert, Nullpunkt und pos. Endwert)

* TC (mV)-Ausgang = 2-Punkt-Kalibrierung
(Nullpunkt und pos. Endwert)

Das Display zeigt die entsprechenden Anweisungen

zum AbschlieBen der Kalibrierung an.

4. Wahlen Sie zur Uberpriifung der Kalibrierung den
zutreffenden Ein- oder Ausgangsmodus fiir das TC
(mV) (Tabelle 2) und legen Sie die erforderlichen
Werte an:

* TC (mV)-Eingang: -10, 0 (Kurzschluss)
+ Dann TC (mV): 25, 50, 75
* TC (mV)-Ausgang: -10, 0, 25, 50, 75

5. Stellen Sie sicher, dass die Abweichung den

vorgegebenen Grenzwerten entspricht (Tabelle 20).
Tabelle 20: TC (mV)-Eingang/Ausgang: Zulassige
Abweichungen

Eingang Kalibratorabweichung

Zulassige DPI880-

UKCA-Kennzeichen
GroRe (L: B: H) 180 x 85 x 50 mm
Gewicht 4259

Spannungsversorgung 3 x AA Alkalibatterien

Betriebsdauer Messfunktionen (Bereich ®):

=~ 60 Stunden

Dualfunktion, mA-Messung (Bereich
@): = 7 Stunden (24V-Versorgung bei
12 mA)

5.2 Elektrik (Abbildung A1 - Element 10)

Parameter Wert

Bereich (Messen): 0 bis £55 mA
0 bis 4000 Q®
0 bis £120 mV
0 bis £30 V

Spezifikation: mA-Messung 0,02 % v. Messwert + 3 Digit

Spezifikation: mV-Messung 0,02 % v. Messwert + 2 Digit

Spezifikation: V-Messung 0,03 % v. Messwert + 2 Digit

Bereich (Geben): 0 bis 24 mA
0 bis 4000 Q°
0 bis 120 mV

0bis 12V

Spezifikation (Geben): mA, 0,02 % v. Messwert + 2 Digit
mV,V

Temperaturfehler (Messen
oder Geben)

-10 bis 10 °C, 30 bis 50 °C 0,003 % v. EW®/°C
(14 bis 50 °F, 86 bis 122 °F) (0,0017 % v. EW / °F)

Anschlisse (Abbildung A1 - Vier 4-mm-Buchsen
Element 10) Eine Mini-Kontaktbuchse fiir
Thermoelement

oder TC (mV) Abweichung (mV)
Ausgang . . . .
TC (mV) L& L] x3 L]
-10 0,000 5 0,000 18 0,008 0,008
0 - 0,000 05 0,006 0,006
25 0,000 6 0,000 36 0,010 0,010
50 0,000 8 0,000 68 0,014 0,014
75 0,001 0 0,000 99 0,018 0,018

4.11 Verfahren: IDOS-UMM
Weitere Informationen zum IDOS-UMM finden Sie in der
Bedienungsanleitung.

a. Siehe Widerstandsbereiche (Ohm/RTD)".
b. v. EW =vom Endwert.
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5.3 Elektrische Anschliisse (Abbildung A2)

Parameter Wert
Bereich (Messen) 0 bis +55 mA
0 bis +30 V

5.6 Frequenz

Bereich?
L&
0 bis 999,999 Hz

Spezifikation:

Fir alle Bereiche:

Spezifikation: mA-Messung 0,02 % v. Messwert + 3 Digit

0 bis 50,0000 kHz 0,003 % v. Messwert + 2 Digit

Spezifikation: V-Messung 0,03 % v. Messwert + 2 Digit

CPM: 0 bis 999 999

Temperaturfehler
-10 bis 10 °C, 30 bis 50 °C 0,003 % v.EW /°C
(14 bis 50 °F, 86 bis 122 °F) (0,0017 % v. EW/ °F)

CPH: 0 bis 999 999

Schaltererkennung offen und geschlossen, 2 mA

Strom

Speisespannung 24V £ 10% (maximal 35 mA)

HART®-Widerstand 250Q

Anschlisse (Abbildung A2)  drei 4-mm-Buchsen

5.4 Temperaturbereiche (RTD)
Standard

RTD-Typ

Spezifikation?
-328 bis 1562°F 0,90°F

PO (385)  IBCTST  o00bis 850°C)  (0.50°C)
Pt100 (385)  IEC 751 ('_3220%%531855?3 (8,;::2)
Pt200 (385)  IEC 751 é%%ﬁg%%; (;:ggzg)
Pt500 (385)  IEC 751 (3220%%21;,’;2; (3;1522)
s o el ke
D100(392) 45043080 fzzfobti:;stzagg::':) (3:22:2)
v e e aee
Ni120  MINCO 7-120 ('_18102;;5256%?; (8:33:2)

a. Temperaturfehler:
-10 bis 10 °C, 30 bis 50 °C = 0,005 % v. EW /°C
(14 bis 50 °F, 86 bis 122 °F = 0,0028 % v. EW / °F)

5.5 Widerstandsbereiche (Ohm/RTD)
Spezifikation (Q)?

Bereich (Q) Speisen
L& L}
0 bis 400 0,10 bis 0,5 - 0,15
0 bis 400 0,50 bis 3,0 0,10 0,10
400 bis 1500 0,10 bis 0,8 0,50 0,50
1500 bis 3200 0,05 bis 0,4 1,00 1,00
3200 bis 4000 0,05 bis 0,3 1,30 1,30

a. Temperaturfehler:
-10 bis 10 °C, 30 bis 50 °C = 0,005 % v. EW /°C
(14 bis 50 °F, 86 bis 122 °F = 0,0028 % v. EW / °F)
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a. CPM = Pulse/min, CPH = Pulse/h

Bereich?
1
0 bis 999,99 Hz

Spezifikation

0,003 % v. Messwert + 0,0023 Hz

0 bis 50,000 kHz 0,003 % v. Messwert + 0,0336 Hz

0,003 % v. Messwert + 0,138

ppm: 0 bis 59 999 Pulse pro Minute

0,003 % v. Messwert + 0,5 Pulse

pph: 0 bis 99 999 pro Stunde

a. ppm = Pulse/min, pph = Pulse/h

Parameter Wert
Temperaturfehler

-10 bis 10 °C, 30 bis 50 °C 0,003 % v.EW/°C
(14 bis 50 °F, 86 bis 122 °F) (0,0017 % v. EW/ °F)

Ausgangssignalform Fd Rechteck, bipolar

Spannungseingang 0 bis 30 V

Trigger Pegel 0 bis 12 V, Aufidsung: 0,1 V

Signalamplitude am 0,1 bis 12 VDC £ 1% (< 10 mA)

Ausgang 0,1 bis 12 VAC? £ 5% (< 10 mA)

a. Spitze zu Spitze



5.7 Temperaturbereiche (TC) Thermo-

Standard Bereich Spezifikation®
elementtyp
Thermo- Standard Bereich Spezifikation®
elementtyp P D 32 bis 3092°F 1,8°F
« G 584 _454 bis -328°F 3.6°F (0 bis 1700°C) (1,0°C)
(-270 bis -200°C) (2,0°C) b 3092 bis 3992°F 29°F
] cse  328bis 2502°F T1F (1700 bis 2200°C) (1,6°C)
(-200 bis 1372°C) (0,6°C) D 3992 bis 4514°F 6,5°F
] ose  346bis2192°F 09°F (2200 bis 2490°C) (3,6°C)
(-210 bis 1200°C) (0,5°C) ] ) o : !
a. Mittelwert fir den spezifizierten Bereich. Verwenden Sie zur
-454 bis -292°F 2,5°F Berechnung der tatsachlichen Abweichung bei einer bestimmten
T IEC 584 (-270 bis -180°C) (1,4°C) Temperatur die mV (TC)-Spezifikation.
-292 bis -94°F 09°F . .
T IEC 584 (-180 bis -70°C) (0.5°C) 5.7.1 Russische Versionen
: o o Thermo- . Spezifikation®
-94 bis 752°F 0,6°F . Standard Bereich (°C) pezit
T IEC 584 (-70 bis 400°C) (0,3°C) elementtyp (°C)
. e 504 32 bis 932°F 72°F XA (K) -270 bis 1372 06
(0 bis 500°C) (4,0°C) KK (J) -210 bis 1200 05
i o] ° MK (T -270 bis 400 0,3
B |EC 584 932 bis 2192°F 3,63F T
(500 bis 1200°C) (2,0°C) mP (B) 0 bis 1820 1,0
2192 bis 3308°F 1.8°F nn (s) -50 bis 1768 14
B IEC 584 i . . ’
(1200 bis 1820°C) (1,0°C) XK (E) -270 bis 980 0,4
-58 bis 32°F 54°F
" roct .
R IEC584 (50 bis 0°C) (30°C) BP-1 50431-02  O0Pis2500 25
R |EC 584 32 bis 572°F 3.6°F XK(r) / XK(pyc) TOCT 50431  -200 bis 800 0,25
(0 bis 300°C) (2,0°C)
f o o a.  Nur mit russischen Versionen des DPI880 erhaltlich.
R IEC 584 2;5 L)IIS '?5(13‘8‘ CF: ::'g (’; b. Beste Spezifikation fur den Messbereich.
s ° ,0° .
¢ I - ) ( ) 5.7.2 Kaltstellen-Fehler (CJ) (Maximum):
s |EC 584 55%25 ?;)25 ggz Bereich 10 bis 30 °C (50 bis 86 °F) = 0,2 °C (0,4 °F)
(-50 bis 0°C) (25°C) Fiir folgende Bereiche einen CJ-Fehler von 0,01° /
s |EC 584 32 bis 212°F 34°F ¢ Umgebungstemperatur hinzufiigen: -10 bis 10 °C, 30 bis
(0 bis 100°C) (1,9°C) 50 °C (14 bis 50 °F, 86 bis 122 °F)
S |ECsgq  212bis 3214°F 2,5°F 5.8 mV (TC)-Bereich
(100 bis 1768°C) (1,4°C) "
Bereich Impedanz Spezifikation (Messen/Geben)
-454 bis -238°F 1,6°F (mV) P P
E IEC 584 ; o o
(270 bis -150°C) 090 “10bis75  <02Q 0,02 %v. Messwert +0,01 % v. EW
-238 bis 1796°F 0,7°F
E IEC 584 (-150 bis 980°C) (0,4°C)
-454 bis -4°F 1,8°F
N IEC 584 (-270 bis -20°C) (1,0°C)
-4 bis 2372°F 1,1°F
N IEC 584 (-20 bis 1300°C) (0,6°C)
-328 bis 1652°F 0,6°F
L DIN 43710 (-200 bis 900°C) (0,3°C)
-328 bis 212°F 0,9°F
v DIN 43710 (-200 bis 100°C) (0,5°C)
212 bis 1112°F 0,6°F
v DIN 43710 (100 bis 600°C) (0,3°C)
c 32 bis 2732°F 1,8°F
(0 bis 1500°C) (1,0°C)
c 2732 bis 3632°F 25°F
(1500 bis 2000°C) (1,4°C)
c 3632 bis 4199°F 34°F

(2000 bis 2315°C) (1,9°C)
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Introduccién

El calibrador multifuncional DP1880 forma parte de la serie
DPI8XX de instrumentos de mano de Druck.

Esta serie de instrumentos utiliza la tecnologia IDOS
(Intelligent Digital Output Sensor; Sensor con salida digital
inteligente) para funcionar de forma instantanea con una
variedad de médulos de medicién universales (UMM).
Ejemplo: El médulo de presion universal (UPM).

El calibrador DPI880 incluye las siguientes funciones:

*  Medicién de mA, voltios/mV, Hz/contador de pulsos

« Alimentacion de mA, voltios/mV, Hz/contador de
pulsos

« Medicién/simulacion:
i. Un detector de temperatura de resistencia (RTD):
Qo °C/°F
i. Untermopar (TC): mV o °C/°F
ii. Una resistencia (Q)
« Compensacion de la junta fria (CJ):
Automatica/Manual
« Funciones de paso y rampa: Automatica/Manual
« Puerto de comunicaciones: IDOS o RS 232
« Seleccion de idioma (Consulte la Tabla 1)

* 'Medicién de presion/prueba de fugas: IDOS externo
UPM

* 'Imagen instantanea: Hasta 1000 pantallas con
indicacion de la fecha y la hora

« 250Q resistencia en serie. Puede utilizar este
instrumento con un comunicador HART® para
configurar y calibrar dispositivos HART®.

«  Prueba de interruptor
Otras funciones: Retencion, iluminacién

Seguridad

Antes de utilizar el instrumento, debe leer detenidamente y
comprender toda la informacioén, que incluye todos los
procedimientos locales de seguridad, las instrucciones del
UMM (si procede) y esta publicacion.

ADVERTENCIA No utilizar con un medio
que tenga una concentracion de oxigeno
>21 % u otros agentes oxidantes potentes.

Este producto contiene materiales o liquidos
que podrian degradarse o arder en presencia
de agentes oxidantes potentes.

Es peligroso pasar por alto los limites
especificados para el instrumento o utilizarlo
cuando no se encuentra en un estado normal.
Utilice proteccion adecuada y respete todas
las precauciones de seguridad.

No utilice el instrumento en lugares en los que
haya gases explosivos, vapor o polvo. Existe
el riesgo de que se produzca una explosion.

Para evitar descargas eléctricas y dafios en el
instrumento, no conecte mas de 30 V entre los
terminales, ni entre los terminales y latoma de
tierra.

Sélo UPM. Para evitar una liberacion peligrosa
de presion, aisle y purgue el sistema antes de
desconectar una conexion de presion.

Para iniciar cualquier operacion o procedimiento de esta
publicacion, debe contar con la preparacion necesaria (si
es preciso, la cualificacién de un organismo de formacion
homologado). Siga en todo momento las buenas préacticas
de ingenieria.

1. Elemento opcional
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Marcas y simbolos empleados en el
instrumento

Simbolo Descripci6

Este equipo cumple los requisitos de las directivas
C € europeas de seguridad pertinentes. El equipo
posee el marcado CE.

UK Este equipo cumple los requisitos de los UK
cAa Statutory Instruments (instrumentos reglamentarios
de Reino Unido) pertinentes. El equipo posee el
marcado UKCA.
O Este simbolo en el equipo indica que el usuario

debe leer el manual del usuario.

Este simbolo en el equipo indica una advertencia y
que el usuario debe consultar el manual del usuario.

Tierra

@ Encendido/apagado

Bateria

Druck participa activamente en la iniciativa europea
y de Reino Unido de reciclaje de residuos de
aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE) (UK Sl
2013/3113, Directiva 2012/19/UE).

La fabricacion del equipo que ha adquirido ha
necesitado la extraccion y utilizacién de recursos
naturales. Puede contener sustancias peligrosas
que podrian afectar a la salud y al medio ambiente.
Con el fin de evitar la diseminacion de esas
sustancias en el medio ambiente y disminuir la
presion sobre los recursos naturales, le animamos
a utilizar los sistemas adecuados de recuperacion.
Dichos sistemas reutilizaran o reciclaran de forma
correcta la mayor parte de los materiales de sus
equipos al final de su vida util. El simbolo del
contenedor con ruedas tachado le invita a utilizar
esos sistemas.

Si necesita mas informacioén sobre los sistemas de
recogida, reutilizacion y reciclaje, péngase en
contacto con la administracion de residuos local o
regional.

Visite el siguiente enlace para obtener instrucciones
de recuperacién y mas informacién sobre esta

iniciativa.

M 1
Ofz(0
[kl
[=] ==

L _

https://druck.com/weee
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1. Para empezar

1.1 Ubicacién de los elementos
Consulte la Figura A1y la Figura A2.

Elemento Descripcion

1. o Boton de apagado/encendido.
2. o Tecla programable izquierda. Selecciona la
] | funcién que aparece sobre la tecla en la
pantalla (elemento 24). Ejemplo: Editar
3. Vuelve al nivel de menu anterior.
Sale de una opcién de menu.
Cancela los cambios de un valor.
4. A Aumenta o reduce un valor.
v Selecciona un elemento distinto.
5. Mantiene los datos en la pantalla. Para
continuar, pulse de nuevo el botén HOLD.
6. Muestra el menu de seleccién de tareas
(elemento 25).
Selecciona o acepta un elemento o valor.
Selecciona [v'] o cancela [ ] una seleccion.
7. o Tecla programable derecha. Selecciona la
[ [ ] funcion que aparece sobre la tecla en la
pantalla (elemento 24). Ejemplo: Ajustes
8. Pantalla. Consulte Figura A3.
9. SENSOR/ Puerto de comunicaciones. Se utiliza para la

pC conexion a un médulo de medicion universal
(UMM) o a un cable RS 232.

10. Conectores para medir o suministrar los
valores especificados. Consulte la seccién
“Funcionamiento”.

com Conector comun
3W,4W Entrada RTD de 3 cables, 4 cables

1. Punto de conexion para algunos de los
accesorios opcionales. Consulte la hoja de
caracteristicas.

12. Compartimento de baterias. Consulte
Figura B1.
13,14, 15. (Funcion dual) Conectores para medir o

suministrar los valores especificados.
Consulte la seccion “Funcionamiento”.

Vin = Entrada de voltios o interruptor

24Vo 24VoAlimentacion de lazo de 24 V

1.2 Elementos de la pantalla
Consulte la Figura A3.

Elemento Descripcion

16. Indicacién de tarea para la prueba de
interruptor.

== = Interruptor cerrado

=~ = Interruptor abierto

ay Soélo UPM. Indicacién de tarea para la prueba
< de fugas.

250 Hay una resistencia en serie de 250 Q en el

= circuito de mA.

Consulte: Tabla2y Tabla 3

17. 2ay La alimentacion de lazo esta activada.
Consulte: Tabla2y Tabla 3
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Elemento Descripcio

18. Los datos de la pantalla estan retenidos. Para
continuar, pulse de nuevo el botén HOLD.

19. = Muestra el nivel de carga de la bateria: 0 a
100%.
20. Identifica el tipo de datos.
(4= = Entrada
€ (# = Salida
@# = Entrada IDOS
Consulte: Tabla 2y Tabla 3

Los ajustes aplicados a la entrada o a la
salida:

21. El tipo de termopar (K, J, T ...) - (Tabla4 y
Tabla 5).

CJ=... La temperatura de la junta fria (Tabla 1)
Pt..  Eltipo RTD (Pt50, ...) - (Tabla 4 y Tabla 5).

Conexiones de entrada RTD: 2, 30 4
(Figura 7)

...V = El nivel de disparo de entrada (Tabla 4)
o la amplitud de salida (Tabla 5).

21....22.

x

5,0v

22. % % e / = Operacion de salida (Tabla 5)

Los valores medidos aplicables a la seleccién
de tareas en el elemento 25, area ® y @ + el
rango y las unidades de medicion.

23. 43,400
55mA

24. Funcién de tecla programable. Para
seleccionar una funcion disponible, pulse la
tecla programable situada debajo de la
funcion. Ejemplo:

= = |r a la izquierda

== = Ir a la derecha

25, Menu de seleccién de tareas. Se permite una
seleccion de tareas en cada area (O y @).

Sk1/2

= Posicion del cursor (encendido y apagado
del parpadeo)

= Se ha ajustado un botén o seleccién de
tarea en el darea ® 0 @.

Ajusta la funcién dual, selecciones del area @
desactivadas. De este modo se ahorra
bateria.

Consulte: Tabla2 y Tabla 3

Ayuda: Muestra un diagrama de conexiones
@ de las selecciones de tareas que haya
ajustado.

Configurar: Muestra el menu Configurar
donde se puede definir el funcionamiento
basico. Consulte la Tabla 1.

OK: Acepta las selecciones del menu.
Nota: MENU/OK tiene el mismo resultado.

Servicios: Prueba de fugas. Utilice esta
funcion con un UPM. Consulte la Figura 13.

Imagen inst.: Elemento opcional. Para utilizar
esta funcion, instale el kit de actualizacion de

. toma de muestras. Consulte el manual del
usuario del K0397: Kit de actualizacién de
toma de muestras de la serie DPI800.

1.3 Preparacion del instrumento
Antes de utilizar el instrumento por primera vez:

+ Asegurese de que el instrumento no esté dafiado y de
que no falte ningun elemento.

« Retire la pelicula de plastico que protege la pantalla.
Utilice la lenglieta (D) de la esquina superior derecha.
Instale las baterias (consulte Figura B1). Entonces,
vuelva a colocar la tapa.

1.4 Encendido y apagado

Para encender o apagar, pulse O (Figura A1 -

elemento 1). El instrumento realiza una autocomprobacién

y muestra a continuacion los datos aplicables.

Cuando se apaga el instrumento, la memoria mantiene el

ultimo conjunto de opciones de configuracién. Consulte la

seccion “Mantenimiento”.

1.5 Configuracion del funcionamiento

basico

Utilice el menu Configurar para configurar el

funcionamiento basico del instrumento.

. - Men
1 2 Menu de seleccién 3 enu 4 5

de tareas Configurar

HEIR

==
(Tabla 2)

(Tabla 1) Vi1

Si una opcién de menu dispone de datos adicionales,
seleccione Ajustes (M) para ver los valores
configurados. Si es necesario, ajustelos.

Tabla 1: Opciones de menu - Configurar

Opciones  Descripcion

Seleccionar la escala de temperatura

- Bscala e thacional aplicable: IPTS 68 o ITS 90.
Afadir una resistencia en serie de 250Q al
=50 circuito de mA. A continuacioén, podra utilizar el
r instrumento con un comunicador HART® para

configurar y calibrar dispositivos HART®.

Seleccionar y configurar la funcién y el
@ temporizador de iluminacion.
Datos adicionales: Seleccione Ajustes (lH)

Seleccionar y configurar la funcién y el
ol temporizador de apagado automatico.
Datos adicionales: Seleccione Ajustes (lH)

Ver el nivel de carga de la bateria (%).

Ajustar el contraste de la pantalla (%).
A aumenta el %, ¥ reduce el %

Ajustar la hora y la fecha. La funcién de
calibracion utiliza la fecha para activar mensajes
de servicio y calibracion.

@ | @|0

Definir la opcién de idioma.

2

Calibrar el instrumento.

Datos adicionales: Consulte la seccién
“Callibracion”.

Seleccionar y mostrar los datos de estado.
(version de software, fecha de calibracion
pendiente, numero de serie, informacion IDOS).

SHER
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1.6 Seleccion de una tarea (medicion y/o
alimentacion)
Una vez configurado el instrumento (Tabla 1), utilice el
menu de seleccion de tareas para seleccionar la tarea
correspondiente.

Menu de seleccién de

1 2 3
tareas

»
3]

BoooE

mEE

(Tabla 2 & Tabla 3) Tarea = Salida de mA
Menu de seleccion de Pantalla
tareas Salida de mA

._J._JEJ._J._J I —
0.000) }@

Sk1 [ Sk2

Sk1 = Editar
Sk2 = Ajustes
Si conecta un moédulo de medicién universal (UMM) al
puerto de comunicaciones (Figura A1 - Elemento 9), el
menu de seleccion de tareas mostrara las opciones IDOS
correspondientes.
Realice las selecciones necesarias en cada area (O y @).
Se permite una tarea en cada area.
Nota: Utilice el area de funcion dual (@) para realizar dos
operaciones al mismo tiempo. Si no es necesaria la
seleccion del area @, desactive esta area (H). De este
modo se ahorra bateria.

Tabla 2: Opciones de menu - Selecciones de tareas

(Tabla 2 & Tabla 3)

(Area ®)
Opciones L
(si procede) Descripcion
= Tareas de medicién de entrada:

mA  Medicién de 55 mA
\% Medicion de +30 V
mV  Medicién de £120 mV
Hz  Medicion de la frecuencia (unidades: Tabla 4)
RTD Medicion de la temperatura de RTD
Q  Medicion de la resistencia de RTD o Q
TC  Medicion de la temperatura del termopar O mV

@* Sdlosi esta conectado un IDOS UMM. Una tarea
de medicién de IDOS.

) Tareas de salida:

mA  Suministro de 0 a 24 mA
V  Suministrode 0a 12V
mV  Suministro de 0 a 120 mV

Suministro de una frecuencia de salida

Hz (unidades: Tabla 4)
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Tabla 2: Opciones de menu - Selecciones de tareas
(Area ©)

Opciones Descripcion

(si procede) P
RTD Simulacion de la temperatura de RTD

Q  Simulacién de la resistencia de RTD o Q

Simulacién de la temperatura del termopar O
TC mv

Tabla 3: Opciones de menu - Selecciones de tareas
(funcién dual, area @)

Opciones Lo

(si procede) Descripcion

Botén blanco = Se ha definido una funcién dual.

D . Boton negro = La funcién dual, area @, esta
desactivada.

D Tareas de medicion de entrada:

mA  Medicion de +55 mA
\ Medicion de £30V

Medicion de 55 mA (alimentacion de lazo de

mA/24V 24V activada)

s Prueba de interruptor

@ Sélosi esta conectadoun IDOS UMM. Una tarea
de mediciéon de IDOS.

1.7 Configuracién de los ajustes

Una vez configurada la tarea (Tabla 2 y Tabla 3), utilice el
menu Ajustes para ajustar el funcionamiento de entrada
y/o salida.

Pantalla Tarea Seleccion de ajustes 2 3
mA + IDOS (si procede)
__ A
([ ] v
Sk1 = Start/Stop
Sk2 = Einstellg.
Menu Pantalla
Ajustes 4ASA ... unidades 6A TA
]
R
i«
v Pa O A
o
(Tabla 4) (Tabla 4) [®]



Menu
Ajustes

(Tabla 5) [®]

Si una opcién de menu dispone de datos adicionales,
seleccione Ajustes (M) para ver los valores
configurados. Si es necesario, ajustelos.

Tabla 4: Opciones de menu - Ajustes (Entrada)

Opciones

(si procede) Descripcion

Unidades de presion (sélo UPM). Si selecciona
una tarea IDOS (Tabla 2 y Tabla 3). Seleccione

- Unidades una de las unidades de medida fijas (psi,
mbar...).
Unidades de temperatura (sélo RTD o TC).
Seleccionar las unidades de temperatura (°C o
°F).
Unidades de frecuencia (sélo Hz). Seleccionar
una de estas unidades:
Hz: Rango < 1 000 Hz
kHz: Rango de 0 a 50 kHz
cuentas/minuto (cpm)
cuentas/hora (cph)
(Sélo TC). Cambio del funcionamiento de la
medicion:

G- De temperatura a mV; o bien,
de mV a temperatura
(Sdlo TC). Seleccionar el tipo de compensacion
de la junta fria (CJ).
Automatico: El instrumento supervisa la

cJ .. temperatura CJ y aplica la compensacion CJ

necesaria.

Manual: Mida la temperatura CJ y ajuste el valor
aplicable. El instrumento utiliza este valor para
aplicar la compensacion CJ necesaria.

ti Selec. Tipo RTD (sélo RTD). Seleccionar un tipo
-+~ WP RTD aplicable (P50, Pt100...)

Selec. Tipo TC (s6lo TC). Seleccionar un tipo de
termopar aplicable (K, J, T...)

(Sélo Hz). Ajustar la amplitud en la que el
instrumento detecta una sefial de frecuencia.
Nivel de Valor predeterminado =5 V.
disparo Detec. Auto. [V]/[ ]: Ajuste esta opcién para que
el instrumento calcule el valor de la sefial
disponible.

(s6lo UPM). Sensores manométricos o sensores
de funcionamiento diferencial. Correccién del

0 cero que permite que la lectura del instrumento
sea cero a la presion local.
@ (Sélo prueba de fugas). Definir la duracion de la

prueba de fugas (horas:minutos:segundos).

Tabla 5: Opciones de menu - Ajustes (Salida)

Opciones
(si procede)

... Unidades

Descripcion

Presion/temperatura: Consulte la Tabla 4.

Unidades de frecuencia (sélo Hz). Seleccionar
una de estas unidades:

Hz: Rango <1 000 Hz
kHz: Rango de 0 a 50 kHz
pulsos/minuto (ppm)
pulsos/hora (pph)

(Sélo TC). Cambio de la operacion de salida:
De temperatura a mV; o bien,
de mV a temperatura

CJ...

(Sdlo TC). Consulte la Tabla 4.

... tipo

Consulte la Tabla 4.

Amplitud

(Sélo Hz). Ajustar la amplitud de la sefial de
salida. Amplitud = 5 V (valor predeterminado).

Fa
=

Seleccionar y configurar un valor para la salida
“A”. Ejemplo: Incrementos de 1,000 mA.
Datos adicionales: Seleccione Ajustes (lH)

Seleccionar y configurar valores para la salida
“Check span”. Ejemplo de ciclo de salida:

—1d
100%

— d (=
0%
Este ciclo se repite automaticamente.

Datos adicionales (Tabla 6): Seleccionet Ajustes
(mm)
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Tabla 5: Opciones de menu - Ajustes (Salida)

Opciones

(si procede) Descripcion

Seleccionar y configurar valores para la salida
“% Paso”. Ejemplo de ciclo de salida:

100% L
s%
_rr % Paso
d =
0%

Repet. automatica: Opcional
Datos adicionales (Tabla 6): Seleccione Ajustes
(mm)

Seleccionar y configurar valores para la salida
“Paso definido”. Ejemplo de ciclo de salida:

100% L
s
o~ .. Paso
d —
0%

Repet. automatica: Opcional
Datos adicionales (Tabla 6): Seleccione Ajustes
(mm)
Seleccionar y configurar valores para la salida
“Rampa”. Ejemplo de ciclo de salida:

— d |

100%

>

0%

Repet. automatica: Opcional

Datos adicionales (Tabla 6): Seleccione Ajustes
(mm)

Tabla 6: Datos adicionales para los ajustes (Salida)

Elemento  Valor
Check span
Inferior (0%)

Super 100%

Ajuste el valor 0%.
Ajuste el valor 100%.

Ajuste el periodo (horas:minutos:segundos)
entre cada cambio de valor.

Inferior (0%), Super 100%, Pausa (d): Como los
anteriores.

Pausa (d)

% Paso

Ajuste el cambio en el valor para cada paso
como un porcentaje del rango de fondo de
escala (Superior - Inferior).

Inferior (0%), Super 100%, Pausa (d): Como los
anteriores.

Long. paso (s)
%

Paso definido
Ajuste el cambio de valor para cada paso.
Ejemplo: Pasos de 1,000 mA.

Inferior (0%), Super 100%, Pausa (d): Como los
anteriores.

Long. paso (s)

Rampa

Ajuste el periodo (horas:minutos:segundos)

Recorrido (t) para ir del valor Inferior (0%) al valor Super

100%.
Repet. Si procede, seleccione este elemento para
automatica  repetir un ciclo continuamente.
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2. Funcionamiento

Esta seccion contiene ejemplos que muestran como
conectar y utilizar el instrumento. Antes de empezar:

* Lea detenidamente la seccioén “Seguridad”.
« No utilice el instrumento si esta dafiado.

2.1 Conexiones eléctricas
Para evitar que se produzcan errores en el instrumento,
asegurese de que las conexiones eléctricas (Figura A1 -
elemento 10 y/o Figura A2) son correctas.
Elbotén Ayuda (Figura A3 - Elemento 25) muestra un
diagrama de conexion para las selecciones de tareas
definidas.

2.2 Conexiones del puerto de
comunicaciones

Utilice el puerto de comunicaciones (Figura A1 -
Elemento 9) para conectar un médulo de medicion
universal IDOS (UMM).

Cuando conecta el cable de un UMM (Figura 13 y
Figura 14), el instrumento cambia automaticamente los
menus para ofrecerle todas las opciones aplicables
(Tabla 2 y Tabla 3).

2.3 Cambio de los valores de salida

Al configurar la operacion de salida (Tabla 5), utilice uno de

estos procedimientos para cambiar los valores de salida:
Tabla 7: Procedimientos para cambiar la salida

Salida Procedimiento

Seleccione Editar (lM) y/o utilice los botones
= AV _Vea el ejemplo que se muestra a

continuacion.

Seleccione Iniciar/Parar (Il M) o utilice los

% _rr botones AV para realizar los cambios de paso
’ manualmente.
Ve Seleccione Iniciar/Parar (lM).
2.3.1 Ejemplo de procedimiento (Salida “A”):
Pantalla . .
Salida de mA 1 Editar 2 3 Editar 4
=
|—? 0'9409 A .
~ = mE J +01,000 ¥
Sk1][ Sk2
Sk1 = Editar

Sk2 = Ajustes

Pantalla
Salida de mA

o m—

> 1.000
< 24mA|

Sk1][ Sk2

2,000 3,000

Incremento = 1,000
(Tabla 5)

2.4 Medicion/alimentacion de mA
Para medir/suministrar una corriente:



1. Conecte el instrumento (Figura 1, Figura 2 o Figura 3)
y, si es necesario, ajuste las opciones de Configurar
(Tabla 1).

2. Seleccione la tarea en el menu de seleccién de tareas
(Tabla 2 y Tabla 3).

Nota: Utilice el &rea de funcion dual (@) para realizar
dos operaciones al mismo tiempo. Si no es necesaria
la seleccion del area @, desactive esta area (H). De
este modo se ahorra bateria.

3. Sies necesario, defina los Ajustes (Tabla 4 y Tabla 5)
y/o los valores de salida para el sistema (Tabla 7).

+ o +
Méaximo: 30 V

O
Tl
®§ o

®.!9®9@ @ &)
OO0 hd
Ve G
" oosg [ o000
Editar Ajustes
a) Medicion b) Alimentacion

Figura 1: Ejemplo de configuracion:
Medicién/alimentacién de mA con alimentacién de lazo
externa (Area @)

24
4.083

24mA

4.083

55mA
Editar Ajustes
Figura 2: Ejemplo de configuracién: Alimentacion de
mA con alimentacién de lazo interna (Area @)

R RFIL

Maximo: 30 V

& Eok

"3

40000 40000
0.083 0.083
55mA 55mA

a) con alimentacion
de lazo externa

b) con alimentacién
de lazo interna

Figura 3: Ejemplo de configuracion: Medicion de mA
(funcién dual, area @)

2.5 Medicién/alimentacion de voltios o mV

Para medicion/alimentacién de voltios o mV:

1. Conecte el instrumento (Figura 4 y Figura 5) y, sies
necesario, ajuste la opcién Configurar (Tabla 1).

2. Seleccione la tarea en el menu de seleccién de tareas
(Tabla 2 y Tabla 3).
Nota: Utilice el area de funcién dual (@) para realizar
dos operaciones al mismo tiempo. Si no es necesaria
la seleccion del area @, desactive esta area (H). De
este modo se ahorra bateria.

3. Sies necesario, defina los Ajustes (Tabla 4 y Tabla 5)
y/o los valores de salida para el sistema (Tabla 7).

0a£30 V; o bien, 0a12V;o bien,

0a+120 mvV 0a 120 mv
+* I -
e O

“30Voits 12Volts

Editar Ajustes

b) Alimentacion

a) Medicion

Figura 4: Ejemplo de configuracion:
Medicion/alimentacion de voltios o mA (Area @)
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0a 30V

“30Voits

.383
30Volts

Figura 5: Ejemplo de configuracion: Medicion de
voltios (funcién dual, area @)
2.6 Medicion/alimentacion de Hz o pulsos
Para medicion/alimentacion de Hz o pulsos:

1. Conecte el instrumento (Figura 6) y, si es necesario,
ajuste la opcion Configurar (Tabla 1).

2. Seleccione la tarea en el menu de seleccién de tareas
(Tabla 2):

3. Sies necesario, defina los Ajustes (Tabla 4 y Tabla 5)
y/o los valores de salida para el sistema (Tabla 7).

.+

@

G 50V G 5.0V
o "40.400] |2 “40.400
50kHz 50kHz
Ajustes Editar Ajustes

a) Entrada b) Salida

Figura 6: Ejemplo de configuracion:
Medicion/alimentacion de Hz o pulsos
Para una entrada, la pantalla muestra la condicion de la
puerta de frecuencia:

Simbolo Descripcion
Ey Puerta abierta (comienza la medicion)
< Puerta cerrada (la medicion esta esperando el

siguiente borde ascendente del ciclo)

RZN Ciclo rapido
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2.7 Conexiones de RTD/ohmios

En los ejemplos siguientes, 2 W, 3 W y 4 W identifican las

conexiones de 2, 3y 4 cables para un RTD o una

resistencia.

2.7.1 Medicion/simulacion de RTD u ohmios

Para medicion/simulacion de valores de RTD u ohmios:

1. Conecte el instrumento (Figura 7 y Figura 8) y, sies
necesario, ajuste la opciéon Configurar (Tabla 1).

2. Seleccione la tarea en el menu de seleccion de tareas
(Tabla 2):

3. Sies necesario, defina los Ajustes (Tabla 4 y Tabla 5)
y/o los valores de salida para el sistema (Tabla 7).

®
4

7% Pt100 n_In [T ="
‘ 26.04 ‘ 110.15
850°C 4000

Ajustes

a)RTDen°Co °F

b) Ohmios (Q)
Figura 7: Ejemplo de configuracion: Medicion de
temperatura o resistencia

Para una entrada, la pantalla muestra el numero de
conexiones de RTD o resistencia.

Simbolo

ol

Si este simbolo no coincide con el nimero de conexiones:
« Compruebe que las conexiones sean correctas.

« Compruebe que los cables y el sensor estén en
condiciones de funcionamiento.

Descripcion

RTD de cuatro cables conectado.




]

O

G mv ﬁ

)

+

[}

@@ ‘gK CJzﬁT‘

1372°C

0.373]

75mV

D7

Editar Ajustes

-
<«

Editar Ajustes

c) °C o °F (salida)

d) mV (salida)

=
3 P00 00 3 0
S N S .
d 850°C d 40000
Editar ][ Ajustes Editar ][ Ajustes
a)RTDen°Co°F b) Ohmios (Q)

Figura 8: Ejemplo de configuracion: Simulacién de
temperatura o resistencia

2.8 Conexiones de termopar (TC)

Conecte los cables del termopar al miniconector del

termopar adecuado (Figura 9). La patilla mas ancha es el

polo negativo. A continuacioén, conecte el conector al

instrumento.

2.8.1 Medicion/simulacion de termopar

Para medicién/simulacion de los valores de TC:

1. Conecte el instrumento (Figura 9) y, si es necesario,
ajuste la opcion Configurar (Tabla 1).

2. Seleccione la tarea en el menu de seleccién de tareas
(Tabla 2).

3. Seleccione Ajustes (lll) para cambiar la operacién de
temperatura a mV o de mV a temperatura.

4. Sies necesario, defina los Ajustes (Tabla 4 y Tabla 5)
y/o los valores de salida para el sistema (Tabla 7).

Ajustes

G mv ‘ﬁ

K

CJ=254 e
‘ 34.7 ‘ 0.373
1372°C 75mV

ty

Ajustes

a) °C o °F (entrada)

Ajustes

b) mV (entrada)

Figura 9: Ejemplo de configuracion:
Medicién/simulacién de los valores de temperatura
(°CI°F) o de mV de un TC
2.9 Calibracién de transmisores
Para calibrar un transmisor:

1. Conecte el instrumento (Figura 10 y Figura 11) y, sies
necesario, ajuste la opciéon Configurar (Tabla 1).

2. Seleccione latarea de calibracion aplicable en el menu
de seleccion de tareas (Tabla 2 y Tabla 3) y, si es
necesario, defina los Ajustes (Tabla 4 y Tabla 5).

3. Suministre los valores de salida al sistema (Tabla 7).

+ j{\a\'

Maximo: 30 V

5.0V

40.400

50kHz.

R

0.083

55mA

Editar ][ Ajustes

Figura 10: Ejemplo de configuracion: Calibracion de
transmisores con alimentacion de lazo externa
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5.0V

~40.400

50kHz

FAREIL

= 1020
0'0558m3A = 100.0
Editar ][ Ajustes [ Editar [ Ajustes |
Figura 11: Ejemplo de configuracién: Calibracion de Figura 12: Ejemplo de configuracién: Prueba de
transmisores con alimentacién de lazo interna interruptor
2.10 Prueba de interruptor 2.11 UPM Mediciones de presion
Para probar un interruptor: Lea todas las instrucciones suministradas con el UPM y, a
1. Conecte el instrumento (Figura 12) y, si es necesario, continuacion, siga los procedimientos especificados para
ajuste la opcién Configurar (Tabla 1). conectarlo (Figura 13 y Figura 14).
2. Seleccione la prueba de interruptor aplicable en el P
menu de seleccion de tareas (Tabla 2 y Tabla 3) y, si
es necesario, defina los Ajustes (Tabla 5. La pantalla D
muestra el estado del interruptor (abierto o cerrado) en
la esquina superior-derecha.
3. Suministre los valores de salida al sistema (Tabla 7).

C

i. Ejemplo: Salida “A”. A :] N

a. Utilice Editar (WM) para ajustar unvalor | [l —— ]
inferior al valor del interruptor. 2D dS)
®{ =[] @
2 3

b. Utilice los botones A'¥ para cambiar el valor o) 7<) o
en pequefios incrementos. @{|=0E!
ii. Ejemplo: Salida “Rampa”. | 2y | -
a. Ajuste los valores “Superior” y “Inferior” que O <O O
son aplicables al valor de interruptor (Tabla 6). ©
A continuacioén, para obtener un valor de 4
interruptor preciso, ajuste un periodo de = = 5
recorrido largo. T T
o - . . 15,03
b. Utilice Iniciar/Parar (llM) para iniciar y detener ‘ 5300:3 ‘ 5300:3
el ciclo de “Rampa”. e
Si es necesario, suministre los valores de salida en la 018 .. Imin
direccion opuesta hasta que el interruptor cambie de Ajustes Iniciar ][ Ajustes
condicién de nuevo. a) Presion b) Prueba de fugas

La pantalla muestra los valores aplicables de apertura
y cierre del interruptor.

Si desea repetir la prueba, pulse ESC para reiniciar los
valores.

Figura 13: Ejemplo de configuracion: Medicion de
presiéon con un UPM

Cuando haya terminado de realizar las conexiones,
efectue las selecciones IDOS necesarias (Tabla 2y
Tabla 3).
Cada vez que se utiliza un UPM diferente, el DP1880
registra sus unidades de medicion (capacidad: Los 10
ultimos UPM diferentes). Cuando se vuelva a conectar uno
de los 10 dltimos UPM, el DPI880 utilizara
automaticamente las unidades aplicables (psi, mbar ...).
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2.11.1 Medicion de presion/Prueba de fugas

Para la medicioén de la presién con o sin una prueba de

fugas (Figura 13):

1. Seleccione la tarea de presion aplicable en el menu de
seleccion de tareas (Tabla 2y Tabla 3) y, sies
necesario, ajuste la opcién Configurar (Tabla 1) y los
Ajustes (Tabla 4 y Tabla 5).

Funcién Servicios: Esta funcion se utiliza para

incluir la opcion Fugas.

2. Siprocede, defina la duracion de la prueba de fugas
(Tabla 4).

3. Si es necesario, corrija el cero (Tabla 4).

4. Para iniciar la prueba de fugas, seleccione Iniciar
(HM). Una vez concluida la prueba, el instrumento
calcula la tasa de fugas por minuto en las unidades
aplicables.

Para medir la presion con otra operacion (Figura 14), utilice

el mismo procedimiento.

DI - e
®

=

K CJ=254
7.

1372°C

T+
5.03
30..9g
fAjustesW

Figura 14: Ejemplo de configuracion: Medicion de
presion y temperatura

2.12 Indicaciones de error

Si la pantalla muestra <<<< 0 >>>>:

» Asegurese de que el rango es correcto.

+ Asegurese de que todas las conexiones y los equipos

relacionados estan en condiciones de funcionamiento.

3. Mantenimiento

Esta seccion detalla los procedimientos necesarios para
mantener en buen estado la unidad. Envie el instrumento
al fabricante o a un agente de servicio técnico autorizado
para todas las reparaciones.

3.1 Procedimiento de devolucién de
materiales

Si es necesario calibrar la unidad o si ésta ha dejado de
funcionar, devuélvala al centro de servicio técnico de Druck
mas cercano; consulte la lista en:
https://druck.com/service.

Pdéngase en contacto con el departamento de servicio
técnico para obtener una autorizaciéon de devolucion de
productos/materiales (RGA o RMA). Facilite la informacion
siguiente en una RGA o RMA:

«  Producto (p. €j., DPI880)

« Numero de serie.

« Descripcion de la averia/trabajo que se debe realizar.
« Reaquisitos de trazabilidad de la calibracion.

« Condiciones de funcionamiento.

3.2 Limpieza de la unidad

Limpie el cuerpo con un pafio hiumedo y sin pelusa y con
un detergente suave. No utilice disolventes ni materiales
abrasivos.

3.3 Sustitucion de las baterias

Para sustituir las baterias, consulte Figura B1. Entonces,
vuelva a colocar la tapa.

Compruebe que la hora y la fecha sean correctas. La
funcion de calibracion utiliza la fecha para activar mensajes
de servicio y calibracion.

El resto de las opciones de configuracion se conservan en
la memoria.
4. Calibracién

Nota: Druck ofrece un servicio de calibracién con
trazabilidad a los estandares internacionales.

Recomendamos devolver el instrumento al fabricante o a
un agente de servicio técnico autorizado para realizar la
calibracion.

Si recurre a un método de calibracién alternativo,
asegurese de que éste utilice estos estandares.

4.1 Antes de empezar

Para efectuar una calibracion precisa, debe tener:

« El equipo de calibracién especificado en la Tabla 8.

« Unentorno con una temperatura estable: 70 + 2 °F (21
+1°C).
Tabla 8: Equipo de calibracion

Equipo de calibracio

Funcion _ e
(ppm = partes por millén)

Calibrador de mA.

mA,; o bien, Precision: mA de entrada/salida: Tabla 10 y
mA (dual ...)  Tabla 11
Precision: mA (funcién dual): Tabla 10
Calibrador de mV.
mV; o bien,  Precisién: mV de entrada/salida: Tabla 12 y
TC (mV) Tabla 14

Precision: TC (mV): Tabla 20

Calibrador de voltios.
Voltios; o bien,  Precision: Voltios de entrada/salida: Tabla 13
Voltios (dual ...) Yy Tabla 15.

Precision: Voltios (funcién dual): Tabla 13

1) Medidor de frecuencia
Error total: 7 ppm o inferior

H
z Resolucién: 8 digitos (minimo)
2) Generador de sefiales
DOS Sélo UMM. Consulte el manual del usuario del

IDOS UMM.
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Tabla 8: Equipo de calibracion

Equipo de calibraci

Funcién _
(ppm = partes por mil

- Sonda RTD estandar

Precisién: 50 mK para23 a 82,4 °F (-5a
cJ 28°C)

- Termémetro digital

Precision: 10 mK

- Resistencia estandar de 0Q
- #Resistencia estandar (Q): 100, 200, 300
€ J . o =
Ohmios de RTD Tolerancia: 50 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/afio
mios de - *Resistencia estandar (Q): 400, 1k, 2 k, 4 k

Tolerancia: 10 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/afio

o Un medidor de ohmios o un sistema de
medicion RTD con las corrientes de excitacion

Ohmios de RTD  ggpecificadas: (Tabla 19).

a. O un simulador de resistencia equivalente.
Antes de iniciar la calibracion, asegurese de que la hora 'y
la fecha que aparecen en el instrumento son correctas
(Tabla 1).
4.1.1 Secuencia de seleccion:
» Menu de seleccion de tareas B Configurar (Tabla 1) P
Calibracion »

Pantalla: Introducir Menu
Seleccionar canal

PIN calibracion

PIN de fabrica =

9391 (Tabla 9)

Seleccionar funcion
(si procede)

b YL

(Tabla 9)

Tabla 9: Opciones de calibracién

Opciones Descripcion

Calibrar la entrada/salida especificada:

> g ... =mA, mV, Voltios, Hz, RTD (ohmios), TC
(mV)
Sélo UMM. Calibrar el IDOS UMM
IDOS especificado. Consulte el manual del usuario
del IDOS UMM.
CcJ Calibrar el canal de junta fria.
mA (dual ...)  Calibrar la entrada de mA (funcién dual).

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
46 | Manual de instrucciones DPI880-Espariol

Tabla 9: Opciones de calibracion

Opciones Descripcion

Voltios (dual ...) Calibrar la entrada de voltios (funcién dual).

Cal. pendiente: Ajustar la fecha de la proxima
calibracion para el instrumento.

p Después de la fecha de calibracion
especificada, hay un mensaje de advertencia.
Hay una casilla de seleccién para detener la
advertencia.

% Cambiar el nimero de identificacion personal
(PIN) de calibracién.

Cuando se selecciona un canal o una funcion, la pantalla

muestra las instrucciones apropiadas para completar la

calibracion.

Cuando se ha terminado la calibracién, seleccione Cal.

pendiente y ajuste la nueva fecha de calibracion para el

instrumento.

4.2 Procedimientos: Entrada de mA

1. Conecte el instrumento al equipo de calibracion
(Figura 3).

2. Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Ultima vez que se ha
encendido).

3. Utilice el menu de calibracion (Tabla 9) para realizar
una calibracién de tres puntos (-FE, cero y +FE)'. La
pantalla muestra las instrucciones apropiadas para
terminar la calibracion.

4. Para comprobar que la calibracién es correcta,
seleccione la tarea de entrada de mA aplicable
(Tabla 2) y aplique estos valores:

*  mA: -55, -40, -24, -18, -12, -6, 0 (circuito abierto)
« Entonces, mA: 0, 6, 12, 18, 24, 40, 55.

5. Asegurese de que el error se encuentra en los limites
especificados (Tabla 10).

Tabla 10: Limites de error de entrada de mA

Errordel calibrador  Error de DPI880

mA aplicados

(mA)
+55 0,002 2
+40 0,0018
+24 0,001 4
+18 0,000 4
+12 0,000 3
+6 0,000 2

0 (circuito abierto) -

4.3 Procedimientos: Salida de mA

1. Conecte el instrumento al equipo de calibracion
(Figura 1).

2. Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Gltima vez que se ha
encendido).

3. Utilice el menu de calibracién (Tabla 9) para realizar
una calibracion de dos puntos (ceroy +FE). La pantalla
muestra las instrucciones apropiadas para terminar la
calibracién.

1. FE = Fondo de escala



&>

Para comprobar que la calibracion es correcta,
seleccione la tarea de salida de mA aplicable (Tabla 2)
y ajuste estos valores de salida:
« mA:0,1,4,12, 20, 24
Aseglrese de que el error se encuentra en los limites
especificados (Tabla 11)

Tabla 11: Limites de error de salida de mA

IS

Error del calibrador  Error de DPI880

mA salida (mA) permitido (mA)
0.1 0,000 006 0,001
4 0,000 20 0,001
12 0,001 4 0,001
20 0,002 0,002
24 0,0023 0,002

4.4 Procedimientos: Entrada de mV/voltios

1. Conecte el instrumento al equipo de calibracién
(Figura 4).

2. Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Ultima vez que se ha
encendido).

3. Utilice el menu de calibracion (Tabla 9) para realizar
una calibracion de tres puntos (-FE, cero y +FE). La
pantalla muestra las instrucciones apropiadas para
terminar la calibracion.

4. Para comprobar que la calibracion es correcta,
seleccione la tarea de entrada de mV o voltios
aplicable (Tabla 2).

A continuacién, ajuste los valores de entrada que son
aplicables a la calibracién:

*+  mV:-120, -60, -30, 0 (cortocircuito)

« Entonces, mV: 0, 30, 60, 120

O bien

+ Voltios (V): -30, -15, -5, 0 (cortocircuito)
+ Entonces, voltios (V): 0, 5, 15, 30

Asegurese de que el error esté dentro de los limites
especificados (Tabla 12 o Tabla 13).
Tabla 12: Limites de error de entrada de mV

I

2

Error del calibrador  Error de DPI880

mV aplicados

(mV) permitido (mV)
+120 0,001 3 0,03
+60 0,000 8 0,02
+30 0,000 6 0,02
0 (Cortocircuito) - 0,01

Tabla 13: Limites de error de entrada de voltios (V)

Error del calibrador  Error de DPI880

V aplicados permitido (V)
+30 0,000 58 0,004
+15 0,000 11 0,002
+5 0,000 06 0,001
0 (Cortocircuito) - 0,001

4.5 Procedimientos: Salida de mV/Voltios
1. Conecte el instrumento al equipo de calibracion
(Figura 4).

N

Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Ultima vez que se ha
encendido).

Utilice el menu de calibracion (Tabla 9) para realizar
una calibracion de dos puntos (ceroy +FE). La pantalla
muestra las instrucciones apropiadas para terminar la
calibracion.

@

&>

Para comprobar que la calibracion es correcta,
seleccione la tarea de salida de mV o voltios aplicable
(Tabla 2).

A continuacion, ajuste los valores de salida que son
aplicables a la calibracion:

+  mV:0,30, 60,90, 120
O bien
* Voltios (V): 0, 3, 6,9, 12

Asegurese de que el error esté dentro de los limites
especificados (Tabla 14 o Tabla 15).
Tabla 14: Limites de error de salida de mV

@

o

Error del calibrador  Error de DPI880

mV salida (mV) permitido (mV)
0 0,000 05 0,01
30 0,000 425 0,02
60 0,000 8 0,03
90 0,001 175 0,03
120 0,000 98 0,04

Tabla 15: Limites de error de salida en voltios (V)

Error del calibrador  Error de DPI880

V salida permitido (V)
0 0,000 000 05 0,001
3 0,000 017 5 0,002
6 0,000 03 0,002
9 0,000 05 0,002
12 0,000 134 0,002

4.6 Procedimientos: Entrada/salida de Hz

1. Conecte el instrumento al equipo de calibracion
(Figura 6).

2. Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Ultima vez que se ha
encendido).

3. Configure el equipo con estas condiciones:

Equipo Funcién

Medidor de Tiempo de puerta = Un segundo
frecuencia:

Generador de Salida = 10 V, unipolar, onda cuadrada

sefales: Frecuencia = 990 Hz
DPI880: Unidades de entrada = Hz (Tabla 4)

Nivel de disparo de entrada =5 V (Tabla 4)
4. Utilice el menu de calibracion (Tabla 9) para realizar la

calibracion. La pantalla muestra las instrucciones

apropiadas para terminar la calibracion.

Para asegurarse de que la calibracién es correcta,
configure el equipo para que realice una de estas

comprobaciones de calibracion:

@
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a. Comprobacion de calibracion de entrada de Hz
(Figura 6):

Equipo Funcién

Medidor de Tiempo de puerta = Un segundo
frecuencia:

Generador de
sefiales:

DPI880:

Salida = 10 V, unipolar, onda cuadrada

Nivel de disparo de entrada =5 V (Tabla 4)

Unidades (Tabla 4): Hz o kHz como se
especifica en la Tabla 16 y Tabla 17.

b. Comprobacién de calibracion de salida de Hz
(Figura 6):

Equipo Funcién

Medidor de Tiempo de puerta = Un segundo
frecuencia:
DPI1880: Unidades (Tabla 5): Hz o kHz como se

especifica en la Tabla 16 y Tabla 17.

6. Mida o suministre los valores especificados (Tabla 16
y Tabla 17): Hz y después kHz. Asegurese de que el
error se encuentra en los limites especificados.

Tabla 16: Limites de error de Hz
(Medicién/Alimentacion)

Error de DPI880 permitido

4.8 Procedimientos: Entrada RTD (ohmios)
1. Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Ultima vez que se ha
encendido).
2. Utilice el menu de calibracién (Tabla 9) para realizar
una calibracion de dos puntos para cada rango.
+ Rango: 0-399,9Q
a. Cero ohmios nominales: Realice una conexién
de 4 cables a la resistencia de 0Q (Figura 7).
b. Ohmios de fondo de escala positiva nominales:
Realice una conexién de 4 cables a la
resistencia de 400Q (Figura 7).
* Rango: 400Q-4 kQ

a. Cero ohmios nominales: Realice una conexion
de 4 cables a la resistencia de 400Q (Figura 7).
b. Ohmios de fondo de escala positiva nominales:
Realice una conexién de 4 cables a la
resistencia de 4 kQ (Figura 7).
La pantalla muestra las instrucciones aplicables para
calibrar cada rango.
3. Para comprobar que la calibracién es correcta,
seleccione la tarea de entrada de ohmios aplicable
(Tabla 2).

4. Realice una conexion de 4 cables a la resistencia

Medicion/ Error del
Alimentacion  calibrador (Hz) estandar aplicable (Tabla 18) y mida el valor
(GE3) = = (Figura 7).
25 0.000 175 0.002 0.001 4 5. Asegurese de que el error se encuentra en los limites
- - d especificados (Tabla 18).
100 00007 0,002 0,002 1 Tabla 18: RTD (ohmios): Limites de error de entrada
2 17 4
50 000175 0,00 0.0035 Resistencia Error de la Error de DPI880
500 0,003 5 0,006 0,005 8 estandar® (Q) resistencia (Q) permitido (Q)
990 0,006 93 0,011 0,0104 0 (Cortocircuito) - 0,05
100 0,008 0,05
Tabla 17: Limites de error de kHz 200 0,013 0,05
(Medicién/Alimentacion)
300 0,018 0,05
Medicién/ Error del Error de DPkIElSO permitido 200 0,007 0.05
Alimentacion  calibrador (kHz)
kHz (kHz) e ) 1k 0,042 0,25
2k 0,052 0,25
2,5000 0,017 5 0,000 2 0,000 042
4k 0,072 0,50
10,000 0 0,07 0,000 2 0,000 112
20,000 0 0,14 0,000 3 0,000 205 a. O un simulador de resistencia equivalente.
30,000 0 0,21 0,000 4 0,000 298 4.9 Procedimientos: Salida RTD (ohmios)
50,000 0 035 0,000 6 0,000 483 1. Conecte el instrumento al equipo de calibracion

4 7 Procedimientos: Entrada de CJ
Conecte el instrumento al equipo de calibracion
(Figura 9).

2. Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Ultima vez que se ha
encendido).

3. Utilice el menu de calibracién (Tabla 9) para realizar
una calibracion de un punto (+FE). La pantalla muestra
las instrucciones apropiadas para terminar la
calibracion.

4. Para comprobar que la calibracion es correcta,
seleccione la tarea de entrada T1 aplicable (Tabla 2).

5. Asegurese de que el DPI880 muestra una temperatura
de sonda que coincida con la temperatura del
termémetro digital 0,2 °F (0,1 °C).
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(Figura 8).

2. Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Ultima vez que se ha
encendido).

3. Utilice el menu de calibracion (Tabla 9) para realizar
una calibracién de dos puntos para cada rango.

* Rango: 0-399,9Q
* Rango: 400Q-1999,9Q
+ Rango: 2 kQ-4 kQ

La pantalla muestra las instrucciones aplicables para
calibrar cada rango.

4. Para comprobar que la calibracién es correcta,
seleccione la tarea de salida de ohmios aplicable
(Tabla 2).



5. Proporcione los valores especificados (Tabla 19).
Aseglrese de que el error se encuentra en los limites
especificados.

Tabla 19: RTD (ohmios): Limites de error de salida

Error de

DPI880
permitido (Q)

Error del
calibrador (Q)

o] Excitacion®

Ohmios (Q) (mA)

5. Especificaciones

Todos los informes de precision incluyen un afio de
estabilidad.

5.1 Generalidades

Parametro Valor

Idiomas Inglés (predeterminado)

0 0.50a30 0,003 0.0 Temperaturade 14 a 122 °F (-10 a 50 °C)
100 0,50 a3,0 0,004 0,06 funcionamiento
200 0,50a3,0 0,005 0,06 Temperatura de -4 2158 °F (20 a 70 °C)
300 0,502 3,0 0,007 0,07 almacenamiento
Humedad De 0% a 90% sin condensacion (Def Stan
400 0,50a3,0 0,008 0,07 66-31, 8.6 cat Il)
1000 005208 0.015 030 Impactolvibracion EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4 cat Il
2000 0,05a0,4 0,026 0,40 EMC EN 61326-1:2013
4000 0.05a03 0049 080 Seguridad Eléctrica - EN 61010:2010; Marca CE y
UKCA
a. Consulte la seccion “Especificaciones”.
.. . . Dimensiones (L x 180 x 85 x 50 mm
21.18) Procedimientos: Entrada/salida de TC An x Al) (7.1 % 3,3 x 2,0 pulgadas)
m
1. Conecte el instrumento al equipo de calibracion: P?SO - 4259 (1502) -
- Entrada de TC (mV) = Figura 9b /;Igzterrct:mon 3 baterias alcalinas AA
*  Salida de TC (mV) = Figura 9d Duracién Funciones de medicion (area ®): = 60 horas

2. Deje que el equipo alcance una temperatura estable
(minimo: 5 minutos desde la Ultima vez que se ha
encendido).

3. Utilice el menu de calibracion (Tabla 9) para realizar la
calibracion:

+ Entrada de TC (mV) = calibracién de tres puntos
(-FE, ceroy +FE).

« Salida de TC (mV) = Calibracion de dos puntos
(ceroy +FE).

La pantalla muestra las instrucciones apropiadas para

terminar la calibracion.

4. Para comprobar que la calibracion es correcta,
seleccione la tarea de entrada o salida de TC (mV)
aplicable (Tabla 2) y aplique los valores que sean
necesarios:

* Entrada de TC (mV): -10, 0 (cortocircuito)
+ Entonces, TC (mV): 25, 50, 75
+ Salidade TC (mV): -10, 0, 25, 50, 75

5. Asegurese de que el error se encuentra en los limites
especificados (Tabla 20).

Tabla 20: TC (mV): Limites de error de entrada o salida

Error del calibrador Error de DPI880

Entrada o

salida TC (mV) permitido TC (mV)
(mV) 2 =l L+ ¥

-10 0,000 5 0,000 18 0,008 0,008

0 - 0,000 05 0,006 0,006

25 0,000 6 0,000 36 0,010 0,010

50 0,000 8 0,000 68 0,014 0,014

75 0,001 0 0,000 99 0,018 0,018

4.11 Procedimientos: IDOS UMM
Consulte el manual del usuario del IDOS UMM.
Cuando se ha terminado la calibracién, el instrumento

ajusta automaticamente una nueva fecha de calibraciéon en
el UMM.

Medicién de funcién dual, mA (drea @):
=7 horas (fuente de 24 V a 12 mA)

5.2 Electricidad (Figura A1 - Elemento 10)

Parametro Valor

Rango (medicién): 0 a +55 mA
0 a4 00002
0a+120 mv
0ax30V

Precision: Medicion de mA 0,02% de la lectura + 3 cuentas

Precision: Medicion de mV 0,02% de la lectura + 2 cuentas

Precision: Medicion de V. 0,03% de la lectura + 2 cuentas

Rango (alimentacion): 0a24mA
0a4 0000
0a 120 mvV

0a1t2Vv

Precision (alimentacion):
mA, mV, V

0,02% de la lectura + 2 cuentas

Coeficiente de
temperatura (medicion o
alimentacion)

10210 °C, 30 250 °C
(14 a 50 °F, 86 a 122 °F)

0,003% FE / °C
(0,0017% FE / °F)

Cuatro tomas de 4 mm
(0,16 pulgadas)
Una toma de miniconector de TC

Conectores (Figura A1 -
Elemento 10)

a. Consulte la seccion “Rangos de resistencia (Ohmios/RTD)".
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5.3 Conectores eléctricos (Figura A2) 5.6 Frecuencia

Parametro Valor Rango?® ik
Precision

Rango (medicién) 0 a £55 mA X3
0a+30V 0 a 999,999 Hz Para todos los rangos:

Precision: Medicion de mA 0,02% de la lectura + 3 cuentas 0 a 50,0000 kHz 0,003% de la lectura + 2 cuentas
Precision: Medicion de V. 0,03% de la lectura + 2 cuentas cpm: 0 a 999.999
Coeficiente de cph: 0 a2 999.999
temperatura
14 a 50 °F, 86 a 122 °F 0,0017% FE / °F a. cpm = cuentas/minuto, cph = cuentas/hora

’ s o

(102 10°C,30a50°C) (0,003% FE / °C)

Deteccion de sensores Abierto y cerrado. Corriente de 2 mA. Ra'ngoa Precision

todo o nada L)

Salida de alimentacion de 24 V £ 10% (Maximo: 35 mA) 02999,99 Hz 0,003% de la lectura + 0,0023 Hz
lazo 0 a 50,000 kHz 0,003% de la lectura + 0,0336 Hz
Resistencia HART® 250Q ppm: 0 a 59 999 0,003% de la lectura + 0,138 cpm
Conectores (Figura A2) Tres tomas de 4 mm (0,16 pulgadas) pph: 0 a 99 999 0,003% de la lectura + 0,5 cph

a. ppm = pulsos/minuto, pph = pulsos/hora

5.4 Rangos de temperatura (RTD)

Tipo RTD Estandar Rango Precision? Parametro Valor
-328 a 1562°F 0,90°F :
Pt50 (385 IEC 751 ’ Coeficiente de
%89 (-200 a 850°C) (0,50°C) temperatura
-328 a 1562°F 0,45°F ° ° o
Pt100 (385) IEC 751 a 14250 °F,86a122°F  0,0017% FE/ °F

(-200a850°C)  (0,25°C) (-10210°C, 30250 °C) (0,003% FE /°C)

-328 a 1562°F 1,08°F N .
! Salida de forma de onda R Cuadrada, bipolar
Pt200 (385) IEC 751 (-200 2 850°C) (0.60°C) P!
326 2 1562°F 0TZF Entrada de tensién 0a30V
-328a ,
Pt500 (385) IEC 751 (-2002850°C)  (0,40°C) Nivel de disparo 04a 12V, resolucién: 0,1V
R o o Amplitud de salida 0,1a12Vcc+ 1% (< 10 mA)
Pt1000 (385) IEC 751 328a 752°F 0’36°F
(-200 2 400°C)  (0,20°C) 0,1a12V ca® 5% (<10 mA)
-328 a 1 202°F 0,45°F
- E ;
D 100 (392) JIS 1604-1989 (-200 2 650°C) (0.25°C) a. Entre picos
" -76 a 482°F 0,36°F
Ni 100 DIN 43760 (60 2 250°C) (0.20°C)
-112 a 500°F 0,36°F

Ni120  MINCO 7-120
' (-80a260°C)  (0,20°C)

a. Coeficiente de temperatura:
14 a 50 °F, 86 a 122 °F = 0,0028% FE / °F
(-10a10°C, 30 a 50 °C = 0,005% FE / °C)

5.5 Rangos de resistencia (Ohmios/RTD)

Precision (Q)?

Rango (Q) Ex:(:ri‘;aAc)ién p ©
0a400 0,10a0,5 - 0,15
0a400 0,50a3,0 0,10 0,10

400 a 1500 0,10a0,8 0,50 0,50

1500 a 3200 0,05a0,4 1,00 1,00
3200 a 4000 0,05a0,3 1,30 1,30

a. Coeficiente de temperatura:
14 a 50 °F, 86 a 122 °F = 0,0028% FE / °F
(-10a10°C, 30 a 50 °C = 0,005% FE / °C)
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5.7 Rangos de temperatura (TC)

Tipo

T Estandar Rango Precision?
TIpO i N | ermopar
Termopar Estandar Rango Precision R 32 a 3092°F 1,8°F
K \£C 584 -4542-328°F  36°F ©at700°C)  (1.0°C)
(-270a-200°C)  (2,0°C) D 3092 a 3992°F 2,9°F
. - 32822502F  1AF (1700 22200°C) ~ (1,6°C)
(-200 2 1372°C)  (0,6°C) D 3992 a 4514°F 6,5°F
N " " (2200 a 2490°C)  (3,6°C)
J |EC 584 346 a 2192°F 0,9°F
(-210 2 1200°C)  (0,5°C) : -
a. Valor medio en el rango especificado. Para calcular el error real a
T |EC 584 -454 a -292°F 2,5°F una temperatura concreta, utilice la especificacion mV (TC).
(-270 a-180°C)  (1,4°C)
T EC 584 -292 a -94°F 0,9°F 5.7.1 Versiones rusas
(-180a-70°C)  (0,5°C) Tipo Precision®
" " a Estandar Rango (°C) o
- EC 584 94 a 752°F 0,6°F Termopar (°C)
(-70 a 400°C) (0,3°C) XA (K) -270 a 1372 0,6
B |EC 584 32a932°F 7.2°F KK (J) -210 a 1200 0,5
(0a2500°C) 4.0°C) MK (T) -270 a 400 0,3
932 a 2192°F 3,6°F
’ ne (B 0a 1820 1,0
B IEC 584 (500 a 1200°C)  (2,0°C) ®
2192 a 3308°F 1,8°F nn) -50a 1768 1.4
B IECS84  1200a1820°C) (1,0°C) XK (E) -270 a 980 04
582 32°F 54°F BP-1 roCT 50431-92 0 a 2500 25
R IEC 584 (-50 a 0°C) (3,0°C) XK(r) / XK(pyc) FOCT 50431 -200 a 800 025
32a572°F 3,6°F
R IEC 584 N e a. Sdlo disponible en la versiones del DPI880 para Rusia.
(0 a 300 C) (210 C) b. La mejor exactitud en el rango.
R |EC 584 572 a 3214°F 1,8°F 5.7.2 Error de junta fria (CJ) (Maximo):
(300a1768°C)  (1,0°C) Rango de 50 a 86 °F (10 a 30 °C) = 0,4 °F (0,2 °C)
s EC 584 -58 a 32°F 4,5°F Arada un error CJ de 0,01° / ° cambio de temperatura
5 (-50 a 0°C) (2,5°C) ambiente para los rangos: 14 a 50 °F, 86 a 122 °F (-10 a
s EC 584 32a212°F 3,4°F 10°C, 30250 °C)
(0a100°C) (1,9°C) 5.8 Rango de mV (TC)
212 a 3214°F 2,5°F . recision
S IEC 584 (100 a 1768°C) (1.4°C) Rango (mV) Impedancia (medicién/alimentacién)
£ E " -454 3 -238°F 1,6°F -10a75 <02Q 0,02% de la lectura + 0,01% FE
C 58 (-270 a-150°C)  (0,9°C)
-238 a 1796°F 0,7°F
E IEC 584 (-150 a 980°C) (0,4°C)
-454 a -4°F 1,8°F
N IEC 584 (-270 a -20°C) (1,0°C)
-4 a 2372°F 1,1°F
N IEC 584 (-2021300°C)  (0,6°C)
-328 a 1652°F 0,6°F
L DIN 43710 (-200 a 900°C) (0,3°C)
-328 a 212°F 0,9°F
v DIN 43710 (-200 a 100°C) (0,5°C)
212a1112°F 0,6°F
v DIN 43710 (1002 600°C)  (0,3°C)
c 32a2732°F 1,8°F
(02 1500°C) (1,0°C)
c 2732 a 3632°F 2,5°F
(1500 a 2000°C)  (1,4°C)
c 3632 a 4199°F 3,4°F
(2000 @ 2315°C)  (1,9°C)
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Introduction

L'étalonneur multifonctions DPI880 fait partie des
instruments portables de la série Druck DPI8XX.

Cette série d'instruments est dotée de la technologie de
capteur de sortie numérique intelligent (IDOS) qui offre des
fonctionnalités plug-and-play instantanées avec une
gamme de modules de mesure universels (UMM).
Exemple : le module de pression universel (UPM).

Le DPI880 comporte les fonctions suivantes :

*  Mesure en mA, volts/mV, Hz/impulsions

«  Alimentation en mA, volts/mV, Hz/impulsions

*  Mesure/simulation :
i. un capteur de température a résistance (RTD) : en
Q ou °C/°F
ii. un thermocouple (TC): en mV ou °C/°F
ii. une résistance (Q)
« Compensation de soudure froide (SF) :
automatique/manuelle
* Fonctions pas/rampe : automatiques/manuelles
* Port de communication : IDOS ou RS 232
« Sélection de la langue (reportez-vous au Tableau 1)

« " Mesure de pression/test de fuite : IDOS extérieur
UPM

« " Mémorisation : Jusqu'a 1000 affichages horodatés

« Résistance série 250 Q. Utilisez cetinstrument avec un
communicateur HART® pour configurer et étalonner
les appareils HART®.

« Testde contact

« Autres fonctions : Blocage, rétroéclairage
Sécurité

Avant d'utiliser l'instrument, veillez & lire I'ensemble des
données le concernant. Ceci inclut toutes les procédures

locales de sécurité, les instructions relatives au UMM (le
cas échéant) et ce document.

AVERTISSEMENT Interdiction d’utiliser

& dans un milieu présentant une concentration
en oxygene > 21 % ou d’autres agents
oxydants forts.

Ce produit contient des matiéres ou fluides
qui risquent de se dégrader ou d’entrer en
combustion en présence d’agents oxydants
forts.

Le non-respect des limites ou des conditions
d’utilisation normales spécifiées pour
Iinstrument présente un danger. Respectez
les consignes de protection et de sécurité en
vigueur.

N'utilisez pas cet instrument en présence de
gaz explosifs, de vapeur ou de poussiére afin
d’éviter tout risque d’explosion.

Pour éviter tout risque d'électrocution ou de
détérioration de l'instrument, ne générez pas
une tension supérieure a 30 V entre les
bornes, ou entre les bornes et la masse (terre).

UPM uniquement. Afin d'éviter toute
évacuation dangereuse de pression, isolez et
purgez le systéme avant de débrancher un
raccordement de pression.

Avant de démarrer une opération ou une procédure décrite
dans ce document, veillez a disposer des compétences
nécessaires (et des qualifications attestées par un
organisme de formation agréé, le cas échéant). Respectez
en toutes circonstances les bonnes pratiques.

1. Elément en option
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Marquages et symboles sur l'instrument

Symbole Descri

]

Cet appareil satisfait aux exigences de toutes les
directives européennes de sécurité en vigueur. Cet
appareil porte la marque CE.

1. Mise en route

1.1 Emplacement des éléments
Voir Figure A1 et Figure A2.

Elément Description

Druck participe activement aux initiatives du
Royaume-Uni et de I'Europe relatives aux déchets
d'équipements électriques et électroniques (DEEE),
respectivement l'initiative de reprise UK SI
2013/3113 et la directive de I'Union européenne
2012/19/UE.

Pour sa production, I'appareil que vous avez acquis
a nécessité I'extraction et I'utilisation de ressources
naturelles. |l peut contenir des substances
dangereuses risquant d’avoir un impact sur la santé
et 'environnement.

Afin d’éviter la dissémination de ces substances
dans notre environnement et de réduire les
contraintes exercées sur les ressources naturelles,
nous vous encourageons a utiliser les dispositifs
appropriés de récupération des déchets. Ces
dispositifs vont réutiliser ou recycler de maniére
appropriée la plupart des matériaux constitutifs de
votre systéme en fin de vie. Le symbole du
conteneur barré vous invite a choisir I'un de ces
dispositifs.

Pour plus d’'informations sur la collecte, la
réutilisation et les dispositifs de recyclage, veuillez
contacter les services locaux ou régionaux de
récupération des déchets concernés.

Consultez le site ci-dessous pour obtenir des
instructions sur la reprise des appareils en fin de vie
et des informations sur cette initiative.

M 1

Ofe(0
[kl
[®] Fp

L _

https://druck.com/weee
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(élément 25).

Sélectionne ou accepte un élément ou une
valeur.

Sélectionne [v] ou annule [ ] une sélection.

UK  Cetappareil satisfait aux exigences de tous les 1. o Bouton marche/arrét.
cAa textes réglementaires britanniques en vigueur. Cet 2. Touche programmable de gauche.
appareil porte la marque UKCA. n Sélectionne la fonction placée au-dessus
® Ce symbole, sur I'appareil, signifie que l'utilisateur dans I'affichage (élement 24). Exemple :
. doit consulter le manuel d'utilisation. Editer
3. Remonte d’un niveau de menu.
Qe'symbole, Isu'r'|'appareil,.est un avertissement qui Quitte une option de menu.
f } |f]d|g_un9 que I'utilisateur doit consulter le manuel Annule les modifications apportées & une
d'utilisation.
valeur.
_|_ Masse (terre) 4 A Augmente ou diminue une valeur.
- v Met en surbrillance un autre élément.
Marchef/arrét 5. Fige les données affichées. Pour continuer,
@ appuyez a nouveau sur le bouton HOLD.
] Pies 6. Affiche le menu de sélection des taches

7. o Touche programmable de droite. Sélectionne
[ [ ] la fonction placée au-dessus dans I'affichage
(élément 24). Exemple : Paramétres
8. Affichage. Reportez-vous a Figure A3
9. SENSOR/ Portde communication. Sert & raccorder un

pC module de mesure universel (UMM) ou un
cable RS 232.

10. Connecteurs servant a mesurer ou fournir les
valeurs spécifiées. Reportez-vous a la section
« Fonctionnement ».

com Connecteur commun
3W,4W Entrée RTD a 3 fils, 4 fils

1. Point de raccordement de certains
accessoires en option. Reportez-vous a la
fiche technique.

12. Logement des piles. Reportez-vous a
Figure B1.
13.,14., 15. (Fonction Dual) Connecteurs servant a

mesurer ou fournir les valeurs spécifiées.
Reportez-vous a la section
« Fonctionnement ».

Vin, o Entrée ou contact en volts

24Vo Boucle d’alimentation 24 V

1.2 Eléments de I'affichage
Voir Figure A3.

Elément Description
16. Indication de tache pour le test de contact.
—a =« = contact fermé

=~ = contact ouvert

&= UPM uniquement. Indication de tache pour le
© test de fuite.

250 Présence d'une résistance série de 250 Q

F dans le circuit de mesure de l'intensité (mA).

Reportez-vous au Tableau 2 et Tableau 3



https://druck.com/weee

Elément Description

17. La boucle d’alimentation est en service.

24v Reportez-vous au Tableau 2 et Tableau 3
18. Les données affichées sont figées. Pour
H continuer, appuyez a nouveau sur le bouton
HOLD.
19. Indique le niveau de charge des piles : de 0 &
=3
100 %.
20. Identifie le type de données.
(% = Entrée

€ (% = Sortie
T# = Entrée IDOS
Reportez-vous au Tableau 2 et Tableau 3

21....22. Parameétres appliqués a I'entrée ou ala sortie :

21. K Type de thermocouple (K, J, T, efc.) -
(Tableau 4 et Tableau 5).

Température de soudure froide (SF) -
(Tableau 1)

Type RTD (Pt50, etc.) - (Tableau 4 et
Tableau 5).

Raccordements d'entrée RTD : 2, 3 ou 4
(Figure 7)

...V = Niveau trig. a I'entrée (Tableau 4) ou
amplitude de sortie (Tableau 5).

22. N % / = Fonctionnement de sortie
= (Tableau 5)

Valeurs mesurées applicables aux taches
sélectionnées dans I'élément 25, zones @ et
@ + plage et unités de mesure.

23 43,400

55mA

24. Fonction de touche programmable. Pour
sélectionner une fonction disponible, appuyez
sur la touche programmable située juste en
dessous. Exemple :

== = Déplacer vers la gauche

= = Déplacer vers la droite

Sk1/2

25. Menu de sélection des taches. Vous pouvez
sélectionner une tache dans chaque zone (®
et @).

N

/. = position du curseur (clignotement
IUK' activé/désactivé)

=unbouton ou une tche est sélectionné dans
la zone @ ou @.

Désactive les sélections de la Fonction Dual,
zone @. Ceci permet d'économiser de

D I'énergie.
Reportez-vous au Tableau 2 et Tableau 3

Aide : affiche un schéma de raccordement
pour les taches sélectionnées.

Config. : affiche le menu Config. permettant
. de configurer le fonctionnement de base.
Reportez-vous au Tableau 1.

Elément Description

OK : valide les sélections effectuées dans le

menu.
Remarque : MENU/OK permet également de
valider les sélections.

Services : Test de fuite. Utilisez cette fonction
avec un UPM. Reportez-vous a la Figure 13.

Mémorisation : Elément en option - pour
utiliser cette fonction, installez le kit de mise a
niveau de I'enregistrement des données.

Reportez-vous au manuel d'utilisation -
KO0397 : kit de mise a niveau de
I'enregistrement des données de la série
DPI800.

1.3 Préparation de I'instrument

Avant la premiére utilisation de I'appareil :

« Assurez-vous que l'instrument n'est pas détérioré et
qu'aucune piéce ne manque.

« Retirez lefilm plastique qui protége I'écran. Soulevez a
partir de la languette (D) dans le coin supérieur droit.

« Installez les piles (reportez-vous a Figure B1). Puis
replacez le couvercle.

1.4 Mise sous/hors tension

Pour allumer ou éteindre l'instrument, appuyez sur O

(Figure A1 - élément 1). Il effectue un autotest, puis affiche

les données applicables.

Lorsque I'alimentation est coupée, les derniéres options

configurées sont conservées en mémoire. Reportez-vous a

la section « Entretien ».

1.5 Configuration de base

Utilisez le menu Config. pour configurer le fonctionnement

de base de l'instrument.

Menu :

3 Config. 4 5

Menu de sélection

1 2 des taches :

N AL
SRS

v &

B <

<+ [ =
(Tableau 2)

(Tableau 1)

VIl
Si l'option de menu comporte des données
supplémentaires, sélectionnez Paramétres (M) pour
afficher les valeurs configurées. Si nécessaire, réglez les
valeurs.

Tableau 1 : Options de menu - Config.

Options Description

Permet de sélectionner le standard de

... Standard température international applicable : IPTS 68
ou ITS 90.
Permet d'ajouter une résistance série de 250 Q
250 dans le circuit de mesure de l'intensité (mA).

5 Vous pouvez ensuite utiliser cetinstrument avec
un communicateur HART® pour configurer et
étalonner les appareils HART®.

Permet de sélectionner et de configurer la

ﬁ) fonction de rétroéclairage et la minuterie.
Données supplémentaires : sélectionnez
Parametres (HH)
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Tableau 1 : Options de menu - Config.

Options Description

Permet de sélectionner et de configurer la
fonction de mise hors tension et la minuterie.
Données supplémentaires : sélectionnez
Parametres (HH)

o/l

Permet d'afficher le niveau de charge des piles
(%).

=3
@ Permet de régler le contraste de I'affichage (%).

A augmente le %, ¥ diminue le %

Permet de régler I'heure et la date. La fonction
d'étalonnage utilise la date pour afficher les
messages d'entretien et d'étalonnage.

€ Permet de définir la langue.

Permet d'étalonner l'instrument.

/,r@ Données supplémentaires : reportez-vous a la
section « Etalonnage ».

Permet de sélectionner et d'afficher les données

@ d'état applicables. (version du logiciel, date
d'étalonnage, numéro de série, informations
IDOS).

1.6 Sélection d'une tache (mesure et/ou
alimentation)

Lorsque l'instrument est configuré (Tableau 1),
sélectionnez la tache souhaitée dans le menu de sélection
des taches.

Menu de sélection des
taches :

1

B

(o) ) <) )

(Tableau 2 & Tableau 3) Tache = sortie en mA

Menu de sélection des 6 Affichage :
taches : sortie en mA
DEEEE

o zaver

02050

(Tableau 2 & Sk1 = Editer

Tableau 3)

Sk2 = Parametres

Si vous connectez un module de mesure universel (UMM)
au port de communication (Figure A1 - élément 9), le menu
de sélection des taches affiche les options IDOS
disponibles.

Sélectionnez les options souhaitées dans chaque zone (©
et @). Vous pouvez en choisir une par zone.

Remarque : utilisez la zone Fonction Dual (@) pour
effectuer deux opérations en méme temps. Si vous n'avez
pas besoin de sélectionner une option dans la zone @,

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
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désactivez cette zone (). Ceci permet d'économiser de
I'énergie.
Tableau 2 : Options de menu - Sélection des taches
(zone @)

Options

(le cas
échéant)

Description

= Taches de mesure d'entrée :
mA  Mesure 55 mA
\% Mesure 30 V
mV  Mesure £120 mV
Hz  Mesure de la fréquence (unités : Tableau 4)
RTD Mesure de température RTD
Q  Mesure de résistance RTD ou Q

Mesure de la température du thermocouple OU
TC -
de la tension en mV

@* Uniquement lorsqu'un IDOS UMM est connecté.
Tache de mesure IDOS.

e} Taches de sortie :
mA  Alimentation de 0 & 24 mA
V  Alimentationde 0a 12V
mV  Alimentation de 0 a 120 mV

Alimentation en fréquence de sortie (unités :
Tableau 4)

RTD Simulation de température RTD

Q  Simulation de résistance RTD ou Q

Hz

Simulation de la température du thermocouple

T OU de la tension en mV

Tableau 3 : Options de menu - Sélection des taches
(Fonction Dual, zone @)

Options

(le cas
échéant)

Description

Bouton blanc = une Fonction Dual est activée.

Bouton noir = la Fonction Dual, zone @ est
désactivée.

D Téches de mesure d'entrée :

mA  Mesure £55 mA
\% Mesure +30 V

Mesure 55 mA (la boucle d'alimentation de

mA/24V 24V est en service)
%  Testde contact
Uniquement lorsqu'un IDOS UMM est connecté.
Tache de mesure IDOS.




1.7 Configuration des parameétres
Lorsque la tache est configurée (Tableau 2 et Tableau 3),
ajustez le fonctionnement de la sortie et/ou de I'entrée a
I'aide du menu Paramétres.
Sélection des
parametres 2 3
(le cas échéant)

Affichage : Tache
mA + IDOS

= A
(1] v
Sk1 = Démarrer/Arrét
Sk2 = Parametres
Men%l : 4A SA Afflchelag'e : 6A 7A
Parameétres ... unités
A
G v
(Tableau 4) (Tableau 4) [®]
Menu 48 5B
Paramétres
e

(Tableau 5) [®]

valeurs.

Options
[(EX=H Description
échéant)

... Unités

Tableau 4 : Options de menu - Paramétres (entrée)

Options

(le cas Description
échéant)

(TC uniquement). Permet de sélectionner le type
de compensation de soudure froide (SF).
Automatique : L'instrument surveille la
température SF et applique la compensation SF
SF ... nécessaire.
Manuelle : Mesure la température SF et régle la
valeur applicable. L'instrument utilise cette
valeur pour appliquer la compensation SF
nécessaire.

Sélectionner type RTD (RTD uniquement).
.. type Permet de sélectionner un type de RTD
applicable (Pt50, Pt100...)

Sélectionner type TC (TC uniquement). Permet
de sélectionner un type de thermocouple
applicable (K, J, T ...)

(Hz uniquement). Permet de régler 'amplitude a
laquelle I'instrument détecte un signal de
fréquence. Par défaut =5 V.

Ni ig.
veau trig Détect. Auto [v]/[ ]: Activez cette option pour
que l'instrument calcule la valeur a partir du
signal disponible.
(UPM uniquement). Capteurs de mesure de
o pression a mode relatif ou différentiel. Une

correction du zéro qui oblige l'instrument a
afficher zéro comme pression locale.

(test de fuite uniquement). Permet de définir
3 I'heure du test de fuite
(heures:minutes:secondes).

Tableau 5 : Options de menu - Paramétres (sortie)

Options

(le cas Description
échéant)

Pression/température : Reportez-vous au

o Unités  ropleau 4.
Sil Op,tlon de,menu,com,porte des d°”f‘ees _ Unités de fréquence (Hz uniquement). Permet
supplémentaires, sélectionnez Parametres (M) pour de sélectionner 'une de ces unités :
afficher les valeurs configurées. Si nécessaire, réglez les Hz : Plage < 1000 Hz
X R ) kHz : Plage de 0 a 50 kHz
Tableau 4 : Options de menu - Paramétres (entrée) impulsions/minute
impulsions/heure
(TC uniquement). Permet de modifier le
fonctionnement de la sortie :
Unités Pression (UPM uniquement). Si vous G- température en mV OU
sélectionnez une tache IDOS (Tableau 2 et mV en température
Tableau 3). Permet de sélectionner 'une des -
unités de mesure existantes (psi, mbar...). SF ... (TC uniquement). Reportez-vous au Tableau 4.
Unités Température (RTD ou TC uniquement). .. type Reportez-vous au Tableau 4.
Permet de sélectionner les unités de ’ < y "
. o o . (Hz uniquement). Permet de régler I'amplitude
température (°C ou °F). Amplitude du signal de sortie. Amplitude =5 V (par défaut).
U[}lteﬁ FrequﬁnoeéHz umqufryneﬁt). Permet de Permet de sélectionner et de configurer une
selectionner fune de ces unites : valeur pour la sortie « Incrément ». Exemple :
Hz : Plage <1 000 Hz & Incréments de 1,000 mA.

kHz : Plage de 0 a 50 kHz
impulsions/minute
impulsions/heure

Données supplémentaires : sélectionnez
Paraméetres (HM)

(TC uniquement). Permet de modifier le
fonctionnement de la mesure :

température en mV OU
mV en température
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Tableau 5 : Options de menu - Paramétres (sortie)

Options

(le cas Description

échéant)

Permet de sélectionner et de configurer des
valeurs pour la sortie « Controle échelle ».
Exemple de cycle de sortie :

—| d =
100%

100
h® — d [~

0%

Ce cycle se répéte automatiquement.
Données supplémentaires (Tableau 6) :
sélectionnez Paramétres (lM)

Permet de sélectionner et de configurer des
valeurs pour la sortie « Pas % ». Exemple de
cycle de sortie :

|

100% -
s%

_rr % Pas

0%
Répéter Auto - en option

Données supplémentaires (Tableau 6) :
sélectionnez Paramétres (M)

d

Permet de sélectionner et de configurer des
valeurs pour la sortie « Pas fixes ». Exemple de
cycle de sortie :

100% l
S
T .. Pas
d f—
0%

Répéter Auto - en option
Données supplémentaires (Tableau 6) :
sélectionnez Parameétres (lH)

Permet de sélectionner et de configurer des
valeurs pour la sortie « Rampe ». Exemple de
cycle de sortie :

100% 4

0%
l—t
Répéter Auto - en option
Données supplémentaires (Tableau 6) :
sélectionnez Paramétres (lM)

Tableau 6 : Données supplémentaires pour le menu
Parametres (sortie)

Elément  Valeur

Contréle
échelle

Bas (0 %)
Haut (100 %) Définissez la valeur 100 %.

Définissez l'intervalle

Définissez la valeur 0 %.

Attente (d)  (heures:minutes:secondes) entre chaque
modification de valeur.
Pas % Bas (0 %), Haut (100 %), Attente (d) : Voir ci-

dessus.
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Tableau 6 : Données supplémentaires pour le menu
Parametres (sortie)

Elément  Valeur

Définissez la modification de valeur pour chaque

Taill
atle poas © pas sous forme de pourcentage de la pleine
-% échelle (Haut - Bas).
" Bas (0 %), Haut (100 %), Attente (d) : Voir ci-
Pas fixes dessus.

Définissez la modification de valeur pour chaque
Taille pas (s) pas.
Exemple : Incréments de 1,000 mA.

Bas (0 %), Haut (100 %), Attente (d) : Voir ci-

Rampe dessus.
Définissez le délai (heures:minutes:secondes)
Pente (t) de passage de la valeur Bas (0 %) a la valeur
Haut (100 %).
Répéter Auto Le cas échéant, sélectionnez cet élément pour

qu'un cycle se répete en continu.

2. Fonctionnement

Cette section illustre le raccordement et I'utilisation de
linstrument. Avant de commencer :

« Lisez attentivement la section « Sécurité ».

« N'utilisez pas un instrument détérioré.

2.1 Raccordements électriques
Afin d'éviter des erreurs de l'instrument, assurez-vous que
les raccordements électriques (Figure A1 - élément 10
et/ou Figure A2) sont corrects.
Le bouton Aide (Figure A3 - élément 25) affiche un
schéma de raccordement pour les taches que vous
avez sélectionnées.
2.2 Raccordement des ports de
communication
Utilisez le port de communication (Figure A1 - élément 9)
pour connecter un module de mesure universel IDOS
(UMM).
Lorsque vous branchez le cable d'un UMM (Figure 13 et
Figure 14), l'instrument modifie automatiquement les
menus afin d’afficher les options correspondantes
(Tableau 2 et Tableau 3).
2.3 Modification des valeurs de sortie
Lorsque vous avez configuré le fonctionnement de la sortie
(Tableau 5), suivez I'une de ces procédures pour modifier
les valeurs de sortie :
Tableau 7 : Procédures de modification de la sortie

Sortie Procédure

£ Sélectionnez Editer (lM) et/ou utilisez les
= boutons A'Y. Voir 'exemple ci-dessous.
Sélectionnez Démarrer/Arrét (M) ou utilisez
%’ _|-r les boutons A'¥ pour effectuer ces
modifications manuellement.
Ve Sélectionnez Démarrer/Arrét (HHl).




2.3.1 Exemple de procédure (sortie « Incrément ») :
Affichage :
sortie en mA

= =
> 0.000 |—§’ .
|—v 24J i | | (1] : +o1,ooo

[SkT)("Sk2)) <=

Sk1 = Editer
Sk2 = Parametres

1 Editer 2 3 Editer 4

Affichage :
sortie en mA 5 6
B
G
2 24y
~ 2mAl A 000 A 300 i
v v I 4.083
24mA
Sk1]( Sk2 TS
. a1
Incrément = 1,000 (" Editer ) fparamétres)
(Tableau 5) ) ) . ) .
. . Figure 2 : Exemple de configuration - alimentation en
2.4 Mesure/alimentation en mA mA avec boucle d'alimentation intérieure (zone @)
Pour mesurer/fournir un courant :
1. Raccordezl'instrument (Figure 1, Figure 2 ou Figure 3)
et, si nécessaire, réglez le menu Config. (Tableau 1).
2. Sélectionnez la tche dans le menu de sélection de
taches (Tableau 2 et Tableau 3). _ +

Remarque : Utilisez la zone Fonction Dual (@) pour
effectuer deux opérations en méme temps. Si vous
n'avez pas besoin de sélectionner une option dans la
zone @, désactivez cette zone (H). Ceci permet
d'économiser de I'énergie.

3. Sinécessaire, réglez les parametres (Tableau 4 et
Tableau 5) et/ou les valeurs de sortie vers le systéme
(Tableau 7).

=

+ ® +
Maximum : 30 V
- 40000 40000
coll *
0.083 0.083
55mA| 55mA|
©
’2@' a) avec boucle b) avec boucle
d'alimentation extérieure d'alimentation intérieure
[QlECE] Figure 3 : Exemple de configuration - mesure en mA

(Fonction Dual, zone @)
2.5 Mesure/alimentation en volts ou mV
Pour mesurer/fournir une alimentation en volts ou mV :
1. Raccordez l'instrument (Figure 4 et Figure 5) et, si

e = nécessaire, réglez le menu Config. (Tableau 1).
‘ OQSSBm:z ‘e 0.029"\0A 2. Sélectionnez la tache dans le menu de sélection de
taches (Tableau 2 et Tableau 3).
Remarque : utilisez la zone Fonction Dual (@) pour
(“Editer ) fparamete) effectuer deux opérations en méme temps. Si vous
a) Mesure ) Allmentation n'avez pas besoin de sélectionner une option dans la
zone @, désactivez cette zone (). Ceci permet
Figure 1 : Exemple de configuration - d'économiser de I'énergie.
mesure/alimentation en mA avec boucle d'alimentation 3. Sinécessaire, réglez les paramétres (Tableau 4 et

extérieure (zone @) Tableau 5) et/ou les valeurs de sortie vers le systéme

(Tableau 7).
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0a12vou
0a120 mv

0230V OU
0a+120 mv

“30Volts 12Volls

(" Editer ) (parametres)

b) Alimentation

a) Mesure

Figure 4 : Exemple de configuration -
mesure/alimentation en volts ou mV (zone @)

0a30V

“30Voits

“30Voits

Figure 5 : Exemple de configuration - mesure en volts
(Fonction Dual, zone @)

2.6 Mesure/alimentation en Hz ou

impulsions

Pour mesure/fournir une alimentation en Hz ou en

impulsions :

1. Raccordez l'instrument (Figure 6) et, si nécessaire,
réglez le menu Config. (Tableau 1).

2. Sélectionnez la thche dans le menu de sélection de
taches (Tableau 2) :

3. Sinécessaire, réglez les Paramétres (Tableau 4 et
Tableau 5) et/ou les valeurs de sortie vers le systéme
(Tableau 7).
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G 50V > 50V
v 40.400 s 40.400
50kHz 4 50kHz
(parametres) (" Editer ) [parametres)

a) Entrée b) Sortie

Figure 6 : Exemple de configuration -
mesure/alimentation en Hz ou en impulsions
Pour une entrée, l'affichage indique I'état de la porte de
fréquence :

Symbole Description
KX Porte ouverte (la mesure débute)
< Porte fermée (la mesure attend la prochaine

phase d'augmentation du cycle)
RZY Cycle rapide

2.7 Raccordements RTD/ohms

Dans les exemples suivants, 2W, 3W et 4W représentent

les raccordements & 2, 3 et 4 fils d'un RTD ou d'une

résistance.

2.7.1 Mesure/simulation de RTD ou ohms

Pour mesurer/simuler des valeurs RTD ou ohms :

1. Raccordez l'instrument (Figure 7 et Figure 8) et, si
nécessaire, réglez le menu Config. (Tableau 1).

2. Sélectionnez la tache dans le menu de sélection de
taches (Tableau 2) :

3. Sinécessaire, réglez les Paramétres (Tableau 4 et
Tableau 5) et/ou les valeurs de sortie vers le systéme
(Tableau 7).




2w 2w 4\|1v

:

"%

T+ Pt100 nn [y ="
\ 26,04 \ 110.15
850°C 400Q
paramétres

a)RTDen °Cou °F b) Ohms (Q)
Figure 7 : Exemple de configuration - mesure de la
température ou de la résistance

Pour une entrée, I'affichage indique le nombre de
raccordements du RTD ou de la résistance.

Symbole

Si ce symbole ne correspond pas au nombre de
raccordements :

» Assurez-vous que les raccordements sont corrects.

« Assurez-vous que les fils et le capteur sont en état de

Description

RTD a quatre fils connecté.

=
3 P00 00 3
S N S .
d 850°C d 40000
(" Editer ) {paramétres) (" Editer ) (paramétres)
a)RTDen °C ou °F b) Ohms (Q)

Figure 8 : Exemple de configuration - simulation de la
température ou de la résistance

2.8 Raccordements du thermocouple (TC)

Raccordezles fils TC sur le mini-connecteur correspondant

(Figure 9). La lame la plus large correspond a la borne
négative. Branchez ensuite le connecteur sur l'instrument.

2.8.1 Mesure/simulation d'un thermocouple

Pour mesurer/simuler les valeurs TC :

1. Raccordez l'instrument (Figure 9) et, si nécessaire,
réglez le menu Config. (Tableau 1).

2. Sélectionnez la tache dans le menu de sélection de
taches (Tableau 2).

3. Sélectionnez Paramétres (lM) pour passer du mode
Température a mV ou de mV a Température.

4. Sinécessaire, réglez les paramétres (Tableau 4 et
Tableau 5) et/ou les valeurs de sortie vers le systéme
(Tableau 7).

Parameétres
G i

4
K CJ=254 £
. 0.373
1372°C|| =p 75mV.
<
(parametres)| (parametres)|

a) °C ou °F (entrée) b) mV (entrée)

G mv ﬁ
&)

$

@O K CJ=25.4 o
SN
<«
Editer paramétres Editer paramétres
c) °C ou °F (sortie) d) mV (sortie)

Figure 9 : Exemple de configuration -
mesure/simulation de la température (°C/°F) ou des
valeurs en mV d'un TC

2.9 Etalonnage d'un transmetteur

Pour étalonner un transmetteur :

1. Raccordez l'instrument (Figure 10 et Figure 11) et, si
nécessaire, réglez le menu Config. (Tableau 1).

2. Sélectionnez la tache d'étalonnage applicable dans le
menu de sélection des taches (Tableau 2 et Tableau 3)
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et, si nécessaire, ajustez les Parametres (Tableau 4 et
Tableau 5).

3. Fournissez les valeurs de sortie au systeme
(Tableau 7).

Maximum : 30 V
°+

50kHz

40.400
0.083

55mA
Editer | [parametres)|
Figure 10 : Exemple de configuration - étalonnage du
transmetteur avec une boucle d'alimentation
extérieure

5.0V

©40.400

50kHz

0.083

55mA
Editer ) (paramétres
Figure 11 : Exemple de configuration - étalonnage du
transmetteur avec une boucle d’alimentation intérieure

2.10 Test de contact
Pour tester un contact :

1. Raccordez l'instrument (Figure 12) et, si nécessaire,
réglez le menu Config. (Tableau 1).

2. Sélectionnez le test de contact applicable dans le
menu de sélection des taches (Tableau 2 et Tableau 3)
et, si nécessaire, ajustez les Paramétres (Tableau 5).
L’affichage indique I'état du contact (ouvert ou fermé)
dans le coin supérieur droit.

3. Fournissez les valeurs de sortie au systéme
(Tableau 7).
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i. Exemple - sortie « Incrément ».

a. Utilisez Editer (lM) pour définir une valeur
inférieure a celle du contact.

b. Utilisez les boutons A ¥ pour modifier la valeur
par petits incréments.

ii. Exemple - sortie « Rampe ».

a. Définissez des valeurs « Haut » et « Bas »
applicables a la valeur du contact (Tableau 6).
Puis, pour obtenir une valeur de contact
précise, définissez une longue période de
« Pente ».
b. Utilisez Démarrer/Arrét (llM) pour démarrer et
arréter le cycle « Rampe ».
Si nécessaire, fournissez les valeurs de sortie dans le
sens opposé jusqu'a ce que le contact change a
nouveau d'état.

L’affichage indique les valeurs correspondant a
'ouverture et a la fermeture du contact.

Pour effectuer & nouveau le test, appuyez sur ESC
pour réinitialiser les valeurs.

[£X3 CJ=254
Ay .
v 1372°C

= 102.0
= 100.0

(" Editer ) {parametres)|

Figure 12 : Exemple de configuration - test de contact



2.11 UPM Mesures de pression

Lisez I'ensemble des instructions fournies avec I'UPM, puis
suivez les procédures spécifiées pour le connecter
(Figure 13 et Figure 14).

7)( 8 () @)
a8
®© i e
SIS
® [ I
Qb0
eoVe
= = o
* 503 | 1503
30..9 30..9g
15.88
15.74
0.14 .
276 /min
[parametres) (Démarrer) [paramétres)|
a) Pression b) Test de fuite

Figure 13 : Exemple de configuration - mesure de
pression avec un UPM

Une fois les branchements terminés, effectuez les
sélections IDOS nécessaires (Tableau 2 et Tableau 3).

Chagque fois que vous utilisez un UPM différent, le DP1880
enregistre ses unités de mesure (capacité : les dix derniers
UPM différents). Lorsque vous reconnectez |'un des 10
derniers UPM, le DPI880 utilise automatiquement les
unités applicables (psi, mbar...).

2.11.1 Mesure de la pression/test de fuite

Pour mesurer la pression avec ou sans test de fuite

(Figure 13) :

1. Sélectionnez la tache de pression applicable dans le
menu de sélection des taches (Tableau 2 et Tableau 3)
et, si nécessaire, réglez la Config. (Tableau 1) et les
Parametres (Tableau 4 et Tableau 5).

Fonction Services : Utilisez cette fonction pour

inclure l'option Test de fuite.

2. Le cas échéant, configurez la période du test de fuite
(Tableau 4).

3. Sinécessaire, effectuez une correction du zéro
(Tableau 4).

4. Pour lancer le test, sélectionnez Démarrer (HM). A |a
fin du test, I'instrument calcule le débit de fuite dans
I'unité/minute indiquée.

Pour mesurer la pression avec une autre opération
(Figure 14), suivez la méme procédure.

K CJ=254

1372°C
5.03
30..9
(parametres)

Figure 14 : Exemple de configuration - mesure de la
pression et de la température

2.12 Messages d'erreur

Si I'affichage indique <<<<ou >>>>:

« Assurez-vous que la plage est correcte.

« Assurez-vous que tous les équipements et
raccordements associés sont en état de marche.

3. Entretien

Cette section indique les procédures d'entretien de

I'appareil. Renvoyez I'instrument au fabricant ou a un

centre de réparation agréé.

3.1 Procédure de retour de matériel

Sil'appareil doit étre étalonné ou s'il est hors service, il peut

étre retourné au centre de réparation Druck le plus proche :

https://druck.com/service.

Contactez le service de réparation pour un obtenir une

autorisation de retour (RGA ou RMA). Les informations

suivantes doivent figurer sur l'autorisation RGA ou RMA :

«  Produit (par ex. DPI880)

« Numéro de série.

« Précisions concernant le défaut/travail a effectuer.

« Exigences de tracabilité de I'étalonnage.

« Conditions d'utilisation.

3.2 Nettoyage de I'appareil

Nettoyez le boitier a I'aide d'un chiffon humide non
pelucheux et d'un détergent doux. N'utilisez pas de
solvants ni de matériaux abrasifs.

3.3 Remplacement des piles

Pour remplacer les piles, reportez-vous a Figure B1. Puis
replacez le couvercle.

Assurez-vous que la date et I'neure sont correctes. La
fonction d'étalonnage utilise la date pour afficher les
messages d'entretien et d'étalonnage.
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Toutes les autres options de configuration restent en
mémoire.
4. Etalonnage

Remarque : Druck peut assurer un service d'étalonnage
conforme aux normes internationales.

Nous vous recommandons de faire étalonner l'instrument
par le fabricant ou un centre de réparation agréé.

Si vous utilisez une autre méthode d'étalonnage, assurez-
vous qu'elle respecte ces normes.

4.1 Avant de commencer
Pour effectuer un étalonnage précis, vous devez diposer
des éléments suivants :

« ['équipement d'étalonnage spécifié dans le Tableau 8 ;

* un environnement avec une température stable : 21
+1°C(70+2°F)
Tableau 8 : Equipement d'étalonnage

ement d'étalonnage

Fonction ,m = parties par million)

Etalonneur en mA.
mA OU Précision - entrée/sortie en mA : Tableau 10 et
mA (Dual ...) Tableau 11
Précision - mA (Fonction Dual) : Tableau 10

Etalonneur en mV.

mV OU Précision - entrée/sortie en mV : Tableau 12 et
TC (mV) Tableau 14
Précision - TC (mV) : Tableau 20
Etalonneur en volts.
Volts OU  Précision - entrée/sortie en volts : Tableau 13 et

Volts (Dual ...) Tableau 15.
Précision - volts (Fonction Dual) : Tableau 13

1) Fréquencemetre
Nombre total d'erreurs : 7 ppm ou moins

Hz Résolution : 8 chiffres (minimum)
2) Générateur de signaux
IDOS UMM uniquement. Reportez-vous au manuel
d'utilisation d'IDOS UMM.
- Sonde RTD standard
SF Précision : 50 mK pour -5 4 28 °C (23 a 82,4 °F)
- Thermometre numérique
Précision : 10 mK
- Résistance standard de 0 Q
e - 2Résistance standard (Q) : 100, 200, 300
Tolérance : 50 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/an
Ohms RTD . esistance standard (Q) : 400, 1k, 2k, 4k
Tolérance : 10 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/an
S Un ohmmetre ou un systéme de mesure RTD
avec les courants d'excitation spécifiés
Ohms RTD

(Tableau 19).

a. Ou un simulateur de résistance équivalent.

Avant de démarrer |'étalonnage, assurez-vous que la date
et I'heure de l'instrument sont correctes (Tableau 1).
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4.1.1 Séquence de sélection :
P Menu de sélection des taches P Config. (Tableau 1) >
Etalonnage »

Affichage : Entrer Menu : 5
Sélectionner voie

PIN étalonnage

L

PIN d'usine = 4321

Sélectionner fonction
(le cas échéant)

b .. A

(Tableau 9)

Tableau 9 : Options d'étalonnage

Options Description

- Pour étalonner I'entrée/sortie spécifiée :

< » &y .. =mA mV, volts, Hz, RTD (chms), TC (mV)
UMM uniquement. Pour étalonner I''DOS UMM
IDOS spécifié. Reportez-vous au manuel d'utilisation
d'IDOS UMM.
SF Pour étalonner la voie de soudure froide.

mA (Dual ...) Pour étalonner I'entrée en mA (Fonction Dual).

Volts (Dual ...) Pour étalonner I'entrée en volts (Fonction Dual).

A étalonner le : permet de définir la date du
prochain étalonnage de l'instrument.

ﬁ Aprés la date d'étalonnage spécifiée, vous
recevez un message d'avertissement. Une boite
de sélection permet d'effacer I'avertissement.

% Pour modifier le PIN (Numéro d'identification
personnel) de I'étalonnage.

Lorsque vous sélectionnez une voie/fonction, I'affichage
indique les instructions applicables pour la réalisation de
I'étalonnage.

Lorsque vous avez terminé I'étalonnage, sélectionnez A
étalonner le et définissez la nouvelle date d'étalonnage de
l'instrument.

4.2 Procédures : entrée en mA

1. Raccordez l'instrument a I'équipement d'étalonnage
(Figure 3).

2. Attendez que I'équipement atteigne une température
stable (minimum : 5 minutes depuis la derniére mise
sous tension).

3. Utilisezle menu d'étalonnage (Tableau 9) pour réaliser
un étalonnage a trois points (-PE, zéro et +PE)'.
L’écran affiche les instructions nécessaires pour
effectuer I'étalonnage.

1. PE = pleine échelle



4.

Pour vous assurer que |'étalonnage est correct,
sélectionnez la tache d'entrée en mA applicable
(Tableau 2) et appliquez ces valeurs :
« mA:-55,-40, -24, -18, -12, -6, 0 (circuit ouvert)
« PuismA:0,86, 12, 18, 24, 40, 55.
Assurez-vous que la marge d'erreur est comprise dans
les limites spécifiées (Tableau 10).

Tableau 10 : Marges d’erreur d’entrée en mA

Marge d’erreur

Marge d’erreur de

mA appliquée I'étalonneur (mA) ag;:iss:‘;t::i:)u
+55 0,002 2 0,005
+40 0,0018 0,004
+24 0,001 4 0,003
+18 0,000 4 0,003
+12 0,000 3 0,002
6 0,000 2 0,002

0 (circuit ouvert) - 0,001

4.3 Procédures : sortie en mA

1.

2.

Raccordez l'instrument a I'¢quipement d'étalonnage
(Figure 1).
Attendez que I'équipement atteigne une température
stable (minimum : 5 minutes depuis la derniere mise
sous tension).
Utilisez le menu d'étalonnage (Tableau 9) pour réaliser
un étalonnage a deux points (zéro et +PE). L’écran
affiche les instructions nécessaires pour effectuer
I'étalonnage.
Pour vous assurer que |'étalonnage est correct,
sélectionnez la tache de sortie en mA applicable
(Tableau 2) et appliquez ces valeurs de sortie :
« mA:0,1;4;12;20;24
Assurez-vous que la marge d'erreur est comprise dans
les limites spécifiées (Tableau 11).

Tableau 11 : Marges d’erreur de sortie en mA

Marge d’erreur
admissible du

Marge d’erreur de

Sortie en mA I'étalonneur (mA)

DPIB80 (mA)
0,1 0,000 006 0,001
4 0,000 20 0,001
12 0,001 4 0,001
20 0,002 0,002
24 0,002 3 0,002

4.4 Procédures : entrée en mV/volts

1.

2.

Raccordez l'instrument a I'équipement d'étalonnage

(Figure 4).

Attendez que I'équipement atteigne une température
stable (minimum : 5 minutes depuis la derniére mise
sous tension).

Utilisez le menu d'étalonnage (Tableau 9) pour réaliser
un étalonnage a trois points (-PE, zéro et +PE). L'écran
affiche les instructions nécessaires pour effectuer
I'étalonnage.

Pour vous assurer que I'étalonnage est correct,
sélectionnez les taches d'entrée en mV ou volts
applicables (Tableau 2).

Appliquez ensuite les valeurs d'entrée applicables a
I'étalonnage :

I

*+  mV:-120, -60, -30, 0 (court-circuit)

+  PuismV:0, 30, 60, 120

ou

*  Volts (V) : -30, -15, -5, 0 (court-circuit)
» Puis volts (V): 0, 5, 15, 30

Assurez-vous que la marge d'erreur est comprise dans
les limites spécifiées (Tableau 12 ou Tableau 13).
Tableau 12 : Marges d’erreur d’entrée en mV

Marge d’erreur

Marge d’erreur de

mV appliquée I'étalonneur (mV) agg:iss;oitz::\;i)u
+120 0,0013 0,03
60 0,000 8 0,02
+30 0,000 6 0,02

0 (court-circuit) - 0,01

Tableau 13 : Marges d’erreur d’entrée en volts (V)

Marge d’erreur

Marge d’erreur de

V appliquée I'étalonneur (V) adl;npilssssi‘l))l(t-i/():lu
+30 0,000 58 0,004
+15 0,000 11 0,002
+5 0,000 06 0,001
0 (court-circuit) - 0,001

4.5 Procédures : sortie en mV/volts

1.

2.

Raccordez I'instrument a I'¢quipement d'étalonnage

(Figure 4).

Attendez que I'équipement atteigne une température

stable (minimum : 5 minutes depuis la derniére mise

sous tension).

Utilisez le menu d'étalonnage (Tableau 9) pour réaliser

un étalonnage a deux points (zéro et +PE). L’écran

affiche les instructions nécessaires pour effectuer

I'étalonnage.

Pour vous assurer que |'étalonnage est correct,

sélectionnez les taches de sortie en mV ou volts

applicables (Tableau 2).

Appliquez ensuite les valeurs de sortie applicables a

I'étalonnage :

+ mV:0, 30, 60,90, 120

ou

+ Volts (V):0,3,6,9,12

Assurez-vous que la marge d'erreur est comprise dans

les limites spécifiées (Tableau 14 ou Tableau 15).
Tableau 14 : Marges d’erreur de sortie en mV

Marge d’erreur
admissible du

Marge d’erreur de

Sortie en mv I'étalonneur (mV)

DPI880 (mV)
0 0,000 05 0,01

30 0,000 425 0,02

60 0,000 8 0,03

2 0,001 175 0,03

120 0,000 98 0,04
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Tableau 15 : Marges d’erreur de sortie en volts (V)

Marge d’erreur

Marge d’erreur de

Sortie en V I'étalonneur (V) adI;nPilssssigl(t-i/():lu
0 0,000 000 05 0,001
3 0,000017 5 0,002
6 0,000 03 0,002
9 0,000 05 0,002
12 0,000 134 0,002

4.6 Procédures : entrée/sortie en Hz

1. Raccordez l'instrument a I'équipement d'étalonnage
(Figure 6).

Attendez que I'équipement atteigne une température
stable (minimum : 5 minutes aprés la derniére mise
sous tension).

N

3. Configurez I'équipement de la maniére suivante :

Matériel Fonction

kHz. Assurez-vous que la marge d'erreur est comprise
dans les limites spécifiées.
Tableau 16 : Marges d’erreur en Hz
(mesure/alimentation)

Mesure/ Marge Marge d’erreur admissible du
Ali . d’erreur de DPI880 (Hz)
imentation ' s
I'étalonneur . .
(Hz) = =2
25 0,000 175 0,002 0,001 4
100 0,0007 0,002 0,002 1
250 0,001 75 0,004 0,003 5
500 0,0035 0,006 0,0058
990 0,006 93 0,011 0,010 4

Tableau 17 : Marges d'erreur en kHz
(mesure/alimentation)

Marge

esure/ d’erreur de
Alimentation ol
I'étalonneur

kHz () © 2

Marge d’erreur admissible du
DPI880 (kHz)

Fréquencemétre : Temps de comptage = une seconde

Générateur de Sortie = 10 V, unipolaire, forme carré 25000 00175 0,0002 0,000 042

signaux : Fréquence = 990 Hz 10,000 0 0,07 0,000 2 0,000 112

DPI880 : Unités d'entrée = Hz (Tableau 4) 20,000 0 0,14 0,000 3 0,000 205
Niveau trig. de I'entrée = 5 V (Tableau 4) 30,000 0 0,21 0,000 4 0,000 298

4. Utilisez le menu d'étalonnage (Tableau 9) pour 50,000 0 0,35 0,000 6 0,000 483

effectuer I'étalonnage. L’écran affiche les instructions

nécessaires pour effectuer I'étalonnage.

Pour vous assurer que |'étalonnage est correct,

configurez I'équipement de maniere a effectuer I'une

de ces vérifications :

a. Vérification de I'étalonnage de I'entrée en Hz
(Figure 6) :

Matériel Fonction

IS

Fréquencemétre : Temps de comptage = une seconde
Générateur de Sortie = 10 V, unipolaire, forme carré
signaux :

DPI1880 : Niveau trig. de I'entrée = 5 V (Tableau 4)

Unités (Tableau 4) : Hz ou kHz comme
spécifié dans le Tableau 16 et Tableau 17.

b. Vérification de I'étalonnage de la sortie en Hz
(Figure 6) :

Matériel Fonction

Fréquencemétre : Temps de comptage = une seconde
DPI880 :

Unités (Tableau 5) : Hz ou kHz comme
spécifié dans le Tableau 16 et Tableau 17.

6. Mesurez ou fournissez une alimentation dans les
valeurs spécifiées (Tableau 16 et Tableau 17) : Hz puis
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4.7 Procédures : Entrée SF

1. Raccordez l'instrument a I'équipement d'étalonnage
(Figure 9).

2. Attendez que I'équipement atteigne une température
stable (minimum : 5 minutes depuis la derniere mise
sous tension).

3. Utilisezle menu d'étalonnage (Tableau 9) pour réaliser
un étalonnage a un point (+PE). L’écran affiche les
instructions nécessaires pour effectuer I'étalonnage.

4. Pour vous assurer que |'étalonnage est correct,
sélectionnez les taches d'entrée T1 applicables
(Tableau 2).

5. Assurez-vous que le DPI880 fournit une température
de sonde correspondant a la température du
thermometre numérique 0,1 °C (0,2 °F).

4.8 Procédures : entrée RTD (ohms)

1. Attendez que I'équipement atteigne une température
stable (minimum : 5 minutes aprés la derniére mise
sous tension).

2. Utilisez le menu d'étalonnage (Tableau 9) pour réaliser
un étalonnage a deux points pour chaque plage.

+  Plage :0-399,9 Q
a. Résistance nominale zéro : Effectuez un
branchement a 4 fils vers la résistance a 0 Q
(Figure 7).
b. Résistance nominale positive de pleine
échelle : Effectuez un raccordement a 4 fils
vers la résistance a 400 Q (Figure 7).
+ Plage : 400 Q-4 kQ

a. Résistance nominale zéro : Effectuez un
branchement a 4 fils vers la résistance a 400 Q
(Figure 7).



b. Résistance nominale positive de pleine
échelle : Effectuez un branchement a 4 fils vers
la résistance a 4 kQ (Figure 7).
L’écran affiche les instructions nécessaires pour
effectuer la calibration de chaque plage.

3. Pour vous assurer que |'étalonnage est correct,
sélectionnez les taches d'entrée en ohms applicables
(Tableau 2).

4. Effectuez un branchement a 4 fils vers la résistance
standard appropriée (Tableau 18) et mesurez la valeur
(Figure 7).

5. Assurez-vous que la marge d'erreur est comprise dans
les limites spécifiées (Tableau 18).

Tableau 18 : RTD (ohms) - marges d'erreur d'entrée

Marge d’erreur

Tableau 19 : Marges d'erreur de sortie RTD (ohms)

Marge Marge
] Excitation®  d’erreur de d’erreur
Ohms (Q) (mA) I'étalonneur admissible du
Q) DPI880 (Q)
1000 0,05a0,8 0,015 0,30
2000 0,056a0,4 0,026 0,40
4000 0,05a0,3 0,049 0,80

Résistance Erreur de e
standard- (Q) résistance (Q) v I(;?u
0 (court-circuit) - 0,05

100 0,008 0,05
200 0,013 0,05
300 0,018 0,05
400 0,007 0,05
1k 0,042 0,25
2k 0,052 0,25
4k 0,072 0,50

a. Ou un simulateur de résistance équivalent.

4.9 Procédures : sortie RTD (ohms)

1. Raccordez l'instrument a I'équipement d'étalonnage
(Figure 8).

2. Attendez que I'équipement atteigne une température
stable (minimum : 5 minutes aprés la derniére mise
sous tension).

3. Utilisezle menu d'étalonnage (Tableau 9) pour réaliser
un étalonnage a deux points pour chaque plage.

+  Plage:0-399,9 Q

+  Plage : 400Q-1999,9 Q

* Plage : 2 kQ-4 kQ

L’écran affiche les instructions nécessaires pour
effectuer la calibration de chaque plage.

4. Pour vous assurer que I'étalonnage est correct,
sélectionnez les taches de sortie en ohms applicables
(Tableau 2).

5. Fournissez les valeurs spécifiées (Tableau 19).
Assurez-vous que la marge d'erreur est comprise dans
les limites spécifiées.

Tableau 19 : Marges d'erreur de sortie RTD (ohms)

Marge Marge
=l Excitation®  d’erreur de d’erreur
Ohms (Q) (mA) I'étalonneur admissible du

Q) DPI880 (Q)
0 0,502a3,0 0,003 0,05
100 0,502a3,0 0,004 0,06
200 0,504 3,0 0,005 0,06
300 0,504 3,0 0,007 0,07
400 0,502a3,0 0,008 0,07

a. Reportez-vous aux « Caractéristiques techniques ».
4.10 Procédures : entrée/sortie TC (mV)
1. Raccordez l'instrument & I'équipement d'étalonnage :
+ entrée TC (mV) = Figure 9b
« sortie TC (mV) = Figure 9d
2. Attendez que I'équipement atteigne une température

stable (minimum : 5 minutes depuis la derniére mise
sous tension).

3. Utilisez le menu d'étalonnage (Tableau 9) pour
effectuer I'étalonnage :

+ Entrée TC (mV) = étalonnage a trois points (-PE,
zéro et +PE).

» Sortie TC (mV) = étalonnage a deux points (zéro et
+PE).

L’écran affiche les instructions nécessaires pour

effectuer I'étalonnage.

4. Pour vous assurer que |'étalonnage est correct,
sélectionnez la tache d'entrée ou la tache de sortie TC
applicable (Tableau 2) et appliquez les valeurs
nécessaires :

+  Entrée TC (mV): -10, 0 (court-circuit)
*  Puis TC (mV): 25, 50, 75
+ Sortie TC (mV):-10, 0, 25, 50, 75

5. Assurez-vous que la marge d'erreur est comprise dans
les limites spécifiées (Tableau 20).

Tableau 20 : TC Marges d'erreur d'entrée/sortie (mV)

Marge d’erreur

Marge d’erreur de

Entrée ou e admissible du TC
sortieTc  V'étalonneur TC (mV) DPI880 (mV)
(mV)
] = ] |
-10 0,0005 000018 0,008 0,008
0 ; 000005 0,006 0,006
25 00006 000036 0,010 0,010
50 00008 000068 0,014 0,014
75 00010 000099 0,018 0,018

4.11 Procédures : IDOS UMM
Reportez-vous au manuel d'utilisation d'IDOS UMM.

Une fois I'étalonnage terminé, l'instrument définit
automatiquement une nouvelle date d'étalonnage dans
'UMM.

5. Caractéristiques techniques

Toutes les affirmations concernant la précision sont
valables pour une durée d’'un an.
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5.1 Généralités

Parameétre Valeur

Langues Anglais [par défaut]
-10a50°C (144122 °F)

Température de
fonctionnement

Température de  -20a 70 °C (-4 a 158 °F)

stockage

Humidité 0 & 90% sans condensation (Def Stan 66-31,
8.6 cat Ill)

Choc/vibrations EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4 cat |1l

CEM EN 61326-1:2013

Sécurité Electrique -EN 61010:2010 ; certification CE
et UKCA

Taille (L:W:H) 180 x 85 x 50 mm

Poids 4259

Alimentation 3 piles alcalines de type AA

Autonomie Fonctions de mesure (zone @) : = 60 heures

Fonction Dual, mesure en mA (zone @) : =
7 heures (source 24 V a 12 mA)

5.3 Connecteurs électriques (Figure A2)

Parametre Valeur

Plage (mesure) 0 a £55 mA
0a+30V

Précision : Mesure de
courant (mA)

0,02% de la valeur + 3 comptages

Précision : Mesure en V. 0,03% de la valeur + 2 comptages

Coefficient de température
-10a10°C,30a50°C
(14 2 50 °F, 86 a 122 °F)

Détection de contact

0,003% PE/°C

(0,0017% PE/°F)

Ouvert et fermé. Intensité de 2 mA.
24V £ 10% (maximum : 35 mA)

Sortie de boucle
d’alimentation

Résistance HART®

Connecteurs (Figure A2)

250 Q

Trois connecteurs femelles de 4 mm

5.4 Plages de température (RTD)

Type RTD Norme Plage Précision?
-328 a4 1562°F 0,90°F
5.2 Electriques (Figure A1 - élément 10) Pt50/(385) IEC 751 (-200 4 850°C)  (0,50°C)
Paramétre Valeur P100 (385) IEC 751 -328 a 1562°F 045°F
Plage (mesure) : 0 a 55 mA (-200 & 850°C) (0.25°C)
044000 0Q° -328 4 1562°F 1,08°F
02 +120 mV Pt200 (385) IEC 751 (-200 4 850°C) (0.60°C)
0a+30V -328 a 1562°F 0,72°F
Pt500 (385) IEC 751 R N .
Précision : Mesure de 0,02% de la valeur + 3 comptages (-200 a 850°C) (0,40°C)
courant (mA) -3284752°F  036°F
Précision : Mesure en mV  0,02% de la valeur + 2 comptages Pt1000 (385) IEC 751 (-200 a 400°C) (0,20°C)
< cision - o R 5 o o
Précision : Mesure en V 0,03% de la valeur + 2 comptages D100 (392) JIS 1604-1989 328 a‘1 203 F 0,45°F
Plage (alimentation) : 0a+24 mA (-200 4 650°C) (0,25°C)
0440000 . -76 4 482°F 0,36°F
04120 mv Ni 100 DIN 43760 (-60 & 250°C) (0,20°C)
0at2v -112 4 500°F 0,36°F
Ni 120 MINCO 7-120 !
Précision (alimentation) :  0,02% de la valeur + 2 comptages ' (-80 2 260°C) (0,20°C)

mA, mV, V

Coefficient de température
(mesure ou alimentation)

-10a10°C,30a50°C
(14 a50 °F, 86 a 122 °F)  (0,0017% PE/°F)

Connecteurs (Figure A1- Quatre connecteurs femelles de
élément 10) 4 mm

Une prise de mini-connecteur TC

0,003% PE/°C

a. Reportez-vous aux « Plages de résistance (ohms/RTD) ».
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a. Coefficient de température :
-10a10 °C, 30 4 50 °C = 0,005% PE/°C
(14 a 50 °F, 86 & 122 °F = 0,0028% PE/°F)

5.5 Plages de résistance (ohms/RTD)

Précision (Q)*

Plage (Q) Excitation (mA)
]
02400 0,10a0,5 - 0,15
0a400 0,50a3,0 0,10 0,10
400 a 1500 0,10a0,8 0,50 0,50
1500 & 3200 0,05a0,4 1,00 1,00
3200 44000 0,05a0,3 1,30 1,30

a. Coefficient de température :
-10a410 °C, 30 & 50 °C = 0,005% PE/°C
(14 a 50 °F, 86 & 122 °F = 0,0028% PE/°F)



5.6 Fréquence

Plzzgea Précision
0a 999,999 Hz Pour toutes les plages :
0 450,000 kHz 0,003% de la valeur + 2 comptages

cpm : 0 a 999 999
cph : 0 4999 999

a. cpm = impulsions/minute, cph = impulsions/heure

PI;:g}ea Précision
04a999,99 Hz 0,003% de la valeur + 0,0023 Hz
0 a 50000 kHz 0,003% de la valeur + 0,0336 Hz

ppm : 0 a 59 999 0,003% de la valeur + 0,138 cpm
pph: 0a99 999 0,003% de la valeur + 0,5 cph

a. ppm = impulsions/minute, pph = impulsions/heure

Parametre Valeur

Coefficient de température
-10410°C,30a50°C 0,003% PE/I°C
(14 450 °F, 86 a 122 °F)  (0,0017% PE/°F)

Forme de sortie FH Carrée, bipolaire

Tension en entrée 0asov

Niveau trig. 0a12V, résolution: 0,1V
Amplitude de sortie 0,1a12Vc.c. 1% (<10 mA)

0,14 12V c.a®+5% (<10 mA)

a. De créte a créte
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5.7 Plages de température (TC)

Type de

thermocouple Norme Plage Précision?
e gmm o
S S e
L =™ aeimn s
! 0SS it (140
T we e
= o e
1Y
i i
° Eos a0 (100
R IEC 584 (-i% 6; %ZcF) (2,’3:2)
- e (:2253507()2”; (g g:z)
 we mien o
P Gwo e
© = sewo s
° oS 10d raee) (140
i ECSB et (090
© e Sevwn oo
" ECSB aa0e) (100
: O (marre) 0s0)
L DIN 43710 ('_3220%«119%5020‘; (8:;5:(,::)
U DIN 43710 (::52:12(1)5:2) (3,’?:2)
LM lwhane, 50
c 324 2732°F 18°F
0a1500°C)  (1,0°C)

c 2732 & 3632°F 2.5°F
(1500 & 2000°C)  (1,4°C)

c 3632 & 4199°F 3.4°F
(2000 2 2315°C)  (1,9°C)
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Type de

thermocouple Norme Plage Précision?
D 32 & 3092°F 1,8°F
(0a1700°C)  (1,0°C)
D 3092 a 3992°F 2,9°F
(1700 4 2200°C)  (1,6°C)
b 30922 4514°F  65°F

(2200 2 2490°C)  (3,6°C)

a. Valeur médiane de la plage spécifiée. Pour calculer & la marge
d'erreur réelle a une température spécifiée, utilisez la spécification
(TC)enmV.

5.7.1 Versions russes

the:nzgz::ple“ Norme Plage (°C) Pré(coiéi)on"
XA (K) -270 a 1372 0,6
KK (J) -210 a 1200 0,5
MK (T) -270a 400 0,3
npP (B) 04a 1820 1,0
nn(s) -50 4 1768 14
XK (E) -270 a2 980 0,4
BP-1 FOCT 50431-92 0 a 2500 2,5
XK(r) / XK(pyc) FOCT 50431 -200 4 800 0,25

a. Disponible uniquement sur les versions russes du DPI880.
b. Meilleure précision sur la plage spécifiée.

5.7.2 Erreur (maximum) de soudure froide (SF) :
Plage 10 2 30 °C (50 4 86 °F)= 0,2 °C (0,4 °F)
Ajoutez 0,01° de marge d'erreur SF / de modification de la
température ambiante pour les plages : -10 4 10 °C, 30 a
50 °C (14 a 50 °F, 86 a 122 °F)
5.8 Plage de tension en mV (TC)
. Précision
Plage (mV) Impédance (mesure/alimentation)

-10a75 <0,2Q 0,02% de la valeur + 0,01% PE
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Introduzione

Il Calibratore Multifunzione DPI880 appartiene alla serie di
strumenti portatili Druck DPI8XX.

Questi strumenti utilizzano una tecnologia a Sensori
intelligenti con uscita digitale (IDOS) per consentire
funzionalita istantanea plug—and—play unita a una gamma
di Moduli di misura universali (UMM). Esempio: il Modulo di
pressione universale (UPM).

Gli apparecchi DPI880 dispongono delle seguenti funzioni:
* Misurazione mA, Volt/mV, contatore Hz/impulsi

« Alimentazione mA, Volt/mV, contatore Hz/impulsi

« Misurazione/simulazione di:
i. Rilevatore di temperatura a resistenza (RTD): Q o
°CI°F
ii. termocoppia (TC): mV o °C/°F
iii. resistore (Q)
« Compensazione giunto freddo (CJ):
Automatica/manuale
*  Funzioni passo/rampa: Automatiche/manuali
* Porta di comunicazione: IDOS o RS 232
« Selezione lingua (vedere Tabella 1)
« ' Misura pressione/test di perdite: IDOS esterno UPM
« ' Snapshot: Fino a 1000 videate con timbro data/ora
« 250Q resistore in serie. Utilizzare lo strumento con un
dispositivo di comunicazione HART® per
l'impostazione e la calibrazione dei dispositivi HART®.
« Test del selettore
«  Altre funzioni: Hold, Retroilluminazione

Sicurezza

Prima di impiegare |'apparecchiatura leggere attentamente
tutti i dati relativi, comprese: tutte le procedure locali di
sicurezza, le istruzioni relative al UMM (se applicabile) ed il
presente documento.

AVVERTENZA Non utilizzare con materiali
con concentrazione di ossigeno superiore al
21% o altri agenti fortemente ossidanti.

Questo prodotto contiene materiali o fluidi
che possono degradare o bruciare in
presenza di agenti fortemente ossidanti.

Ignorare i limiti specificati per lo strumento o
utilizzare lo strumento quando esso non é in
condizioni normali é pericoloso. Utilizzare le
necessarie protezioni e rispettare tutte le
precauzioni di sicurezza.

Non utilizzare lo strumento in presenza di gas
esplosivi, vapore o polvere. poiché vi e rischio
di esplosione.

Al fine di prevenire shock elettrici o danni allo
strumento, non collegare piu di 30 V tra i
morsetti, o tra i morsetti e la terra.

Solo per UPM. Per prevenire rilasci di
pressione pericolosi, isolare e spurgare il
circuito prima di scollegare gli attacchi di
pressione.

Prima di iniziare un'operazione o procedura contenuta nel
presente documento, assicurarsi di disporre delle
competenze necessarie (se richiesto, comprovate da
qualifica rilasciata da un istituto di formazione autorizzato).
Attenersi sempre alle migliori prassi tecniche.

1. Oggetto opzionale
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Contrassegni e simboli sullo strumento

Simbolo Descrizione

Questa apparecchiatura risponde ai requisiti di
sicurezza imposti da tutte le direttive europee
applicabili in materia. L'apparecchiatura riporta il

1. Operazioni preliminari

1.1 Posizione degli elementi
Fare riferimento alla Figura A1 e alla Figura A2.

Oggetto Descrizione

marchio CE. 1. o Pulsante On/Off.
UK  Questaapparecchiatura risponde ai requisiti imposti 2. - Tasto sinistro. Seleziona la funzione sopra di
cAa da tutte le leggi delegate del Regno Unito applicabili 11 esso sullo schermo (Oggetto 24). Esempio:
in materia. L'apparecchiatura riporta il marchio Modifica
UKCA. - -
- - - - - 3. Torna al livello di menu precedente.
@ Questo §|mbolo sull applarecchlatura suggerisce di Abbandona un'opzione del menu.
. leggere il manuale per ['utente. , A A .
Annulla i cambiamenti apportati ad un valore.
Questo simbolo sull'apparecchiatura indica 4. A Aumenta o riduce un valore.
A un'avvertenza e suggerisce di consultare il manuale v Seleziona un oggetto diverso.
per l'utente. - — -
5. Mantiene i dati sullo schermo. Per continuare,
| Terra premere nuovamente il pulsante HOLD.
- 6. Mostra il menu di selezione operazione
ON/OFF (oggetto 25).
Seleziona o accetta un oggetto o un valore.
. » )
] Batera Seleziona [v'] o annulla [ ] una selezione.
7. o Tasto destro. Seleziona la funzione sopra di
Druck partecipa attivamente all'iniziativa di recupero ] ] esso sullo schermo (Oggetto 24). Esempio:
E dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed Imposta
elettroniche (RAEE) del Regno Unito e dell’'UE (ai " N
sensi della direttiva UK SI 2013/3113 e della 8. Display. Vedere Figura A3

direttiva UE 2012/19/UE).

Per essere prodotta, I'apparecchiatura che avete
acquistato ha richiesto I'estrazione e I'impiego di
risorse naturali. Pud contenere sostanze pericolose,
dagli effetti potenzialmente nocivi per la salute e
'ambiente.

Per evitare la dispersione di queste sostanze
nell'ambiente e ridurre la pressione sulle risorse
naturali, incoraggiamo il ricorso a un sistema di
recupero appropriato, che permetta di riutilizzare o
riciclare opportunamente i materiali delle
apparecchiature giunte alla fine del loro ciclo di vita.
Il simbolo del contenitore per rifiuti barrato dalla
croce invita a utilizzare questi sistemi.

Per maggiori informazioni sui sistemi di raccolta,
riutilizzo e riciclaggio, contattare gli enti locali che si
occupano di smaltimento dei rifiuti.

Visitare il seguente sito per le istruzioni relative alle
procedure di recupero e per maggiori informazioni
su questa iniziativa.

M 1

Ofiz(0
[kl
[=] Fr

L _

https://druck.com/weee
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9. SENSOR/ Porta di pomuqicazione. Utili'zza'lre per la
PC connessione di un Modulo di misurazione
universale (UMM) o un cavo RS 232.

10. Connettori per misurare o erogare i valori
specificati. Vedere “Uso”.

com Connettore comune
3W, 4W

11. Punto di connessione per alcuni accessori
opzionali. Consultare le Specifiche.

ingresso RTD 3 o 4 conduttori

12. Vano batterie. Vedere Figura B1.
13.,14., 15.

(Duplice Funzione) Connettori per misurare o
erogare i valori specificati. Vedere “Uso”.

Vin, =% Ingresso tensione o selettore

24Vo Alimentazione del loop da 24 V

1.2 Elementi visualizzati sullo schermo
Fare riferimento alla Figura A3.

Oggetto Descrizione
16. Indicazione operazione per test su selettori.
oa == = contatto chiuso

=% = contatto aperto

ay Solo per UPM. Indicazione operazione per
€ test di perdite.
250 E presente una resistenza in serie da 250Q
= nel circuito mA.
Vedere: Tabella 2 e Tabella 3
17. 24y L'alimentazione del loop & attiva.
Vedere: Tabella 2 e Tabella 3
18. | dati sullo schermo sono in posizione di Hold.
H Per continuare, premere nuovamente il

pulsante HOLD.

Indica il livello della batteria: da 0 a 100%.

19. =



https://druck.com/weee

Oggetto
20. Identifica il tipo di dati.
3= = Input
€ # = Output
@# = Input IDOS
Vedere: Tabella 2 e Tabella 3
21....22. Le impostazioni applicate all'immissione o
all'emissione:
21. K Il tipo di termocoppia (K, J, T ...) - (Tabella 4 e
Tabella 5).
CJ=... La temperatura del giunto freddo (Tabella 1)
pt. Il tipo di RTD (Pt50, ...) - (Tabella 4 e
Tabella 5).
— | collegamenti di ingresso RTD: 2, 3, 0 4
(Figura 7)
5.0V ...V = Livello trigger in ingresso (Tabella 4) o
’ ampiezza di uscita (Tabella 5).
22. s % / = Azionamento emissione
~ (Tabella 5)
23. 13,400 | valori misurati relativi alle operazioni
55’ A selezionate all'oggetto 25, area ® e @ +
m. intervallo e unita di misura.
24, Funzione a tasto. Per selezionare una
funzione disponibile, premere il tasto sotto di
Sk1/2 essa. Esempio:

= = Sposta a sinistra
= = Sposta a destra

25. Menu di selezione operazione. E possibile
selezionare solo un'operazione per ogni area
(D e®@).

= posizione del cursore (lampeggia
acceso/spento)

= & impostata un'operazione o & selezionato
un tasto nell'area ® 0 @.

Imposta la Duplice Funzione, disattiva le
selezioni in area @. In questo modo si
minimizza il consumo di energia della batteria.
Vedere: Tabella 2 e Tabella 3

Aiuto: Mostra uno schema della connessione
per le operazioni selezionate impostate.

Setup: Mostra il menu Setup per impostare il
funzionamento normale. Vedere Tabella 1.

OK: Accetta le selezioni sul menu.

Nota: anche attraverso MENU/OK.
Utilita: Test di perdite. Usare questa funzione
con un UPM. Vedere Figura 13.

Snapshot: Opzionale - Per usare questa
funzione & necessario installare il kit di

registrazione dati. Consultare il manuale
dell'utente, K0397: DPI800 kit di registrazione
dati.

1.3 Preparazione dello strumento

Prima di utilizzare lo strumento per la prima volta:

» Assicurarsi che lo strumento non sia danneggiato e che
non vi siano oggetti mancanti.

+ Rimuovere la pellicola in plastica che protegge lo
schermo. Utilizzare la linguetta (D) nell'angolo in altro a
destra.

< Installare le batterie (vedere Figura B1), poi richiudere
il coperchio.

1.4 Accensione o spegnimento

Per accendere o spegnere lo strumento, premere O

(Figura A1 - oggetto 1). Lo strumento esegue un test

automatico e poi indica i dati applicabili.

Quando l'alimentazione € disattivata, I'ultima

configurazione rimane in memoria. Vedere

“Manutenzione”.

1.5 Configurazione del funzionamento base

Utilizzare il menu Setup per impostare il funzionamento
normale dello strumento.

i i Menu:
1 2 Menu di sglezpne enu 4 5
operazione: Setup
S\ v
A
v
+
(]}

M

Se esistono dati aggiuntivi per una determinata opzione del
menu, selezionare Imposta (M) per controllare i valori
impostati. Se necessario, regolare i valori.

Tabella 1: Opzioni menu — Setup

Opzioni Descrizione

Per selezionare la scala internazionale di

(Tabella 2)

(Tabella 1)

- Scala temperatura adeguata: IPTS 68 o ITS 90.
Per aggiungere una resistenza in serie da 250Q
=0 nel circuito mA. E quindi possibile utilizzare lo

F strumento con un dispositivo di comunicazione
HART® per l'impostazione e la calibrazione dei
dispositivi HART®.

Per selezionare ed impostare la funzione
& retroilluminazione + timer.
Dati aggiuntivi: selezionare Imposta (M)

Per selezionare ed impostare la funzione
ol disattiva alimentazione + timer.

Dati aggiuntivi: selezionare Imposta (lH)

Per indicare il livello della batteria (%).

Per impostare il contrasto dello schermo (%).
A aumenta %, ¥ diminuisce %

=3
Per impostare ora e data. La funzione di
1 calibrazione utilizza la data per linvio di
messaggi di assistenza e calibrazione.
L4353

Per impostare la lingua.

Per calibrare lo strumento.
Dati aggiuntivi: Vedere “Calibrazione”.

applicabili (Versione software, Data scadenza
calibrazione, Numero di serie, Informazioni
IDOS).

Per selezionare e indicare i dati di status
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1.6 Selezione di un'operazione (misura e/o
alimentazione)
Quando lo strumento & impostato (Tabella 1), utilizzare il
menu selezione operazione per selezionare I'operazione
richiesta.

Menu di selezione

1 elezic 2 3
operazione:

»
3]

BoooE

mEE

Operazione = emissione

(Tabella 2 & Tabella 3) mA

Display:
emissione mA

Menu di selezione
operazione:

_J_JEJ_J_J

k1 = Modifi
(Tabella 2 & Tabella 3) S odifica

Sk2 = Imposta

Collegando un Modulo di misurazione universale (UMM)
alla porta di comunicazione (Figura A1 - oggetto 9), il menu
di selezione operazione visualizza le opzioni IDOS
applicabili.

Effettuare le selezioni desiderate da ciascun'area (© e @).
E possibile selezionare solo un'operazione per ogni area.

Nota: Usare I'area relativa alla Duplice Funzione (@) per
eseguire due operazioni contemporaneamente. Se la
selezione dell'area @ non & necessaria, disabilitare I'area
(). In questo modo si minimizza il consumo di energia
della batteria.
Tabella 2: Opzioni menu — Selezione operazioni
(Area @)

Opzioni
(se Descrizione

applicabile)

g Operazioni di misura:
mA  Misura +55 mA
V  Misura 30 V
mV  Misura 120 mV
Hz  Misura la frequenza (unita di misura: Tabella 4)
RTD Misura la temperatura da una sonda RTD
Q  Misura la resistenza RTD 0 Q

TC Misura della temperatura o mV di una
termocoppia

Tabella 2: Opzioni menu — Selezione operazioni
(Area ©)

Opzioni
Descrizione

(se
applicabile)

Fornisce un segnale di frequenza (unita di

Hz misura: Tabella 4)

Simulazione della temperatura da una sonda
RTD

Q  Simulazione della resistenza RTD o Q

RTD

Simulazione della temperatura o mV di una

TC .
termocoppia

Tabella 3: Opzioni menu — Selezione operazioni
(Duplice Funzione, area @)

Opzioni
Descrizione

(se
applicabile)

Tasto bianco = Duplice Funzione impostata.
Tasto nero = Duplice Funzione disattivata, area

D Operazioni di misura:

mA  Misura £55 mA
\ Misura £30 V

Misura 55 mA (l'alimentazione del loop 24 V &
attiva).

Un test del selettore

Soltanto se & collegato un modulo IDOS UMM.
Un'operazione di misura con IDOS

Soltanto se & collegato un modulo IDOS UMM.
Un'operazione di misura con IDOS

Cop Operazioni in uscita:
mA  Fornisce da 0 a 24 mA
\% Fornisceda0a 12 V.
mV  Fornisce da0a 120 mV
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1.7 Configurazione delle impostazioni

Quando l'operazione & impostata (Tabella 2 e Tabella 3),

utilizzare il menu Imposta per regolare I'operazione di
immissione e/o emissione.

Display: Operazione Selezione impostazioni

mA + IDOS (se applicabile) 3
__ A
L] ] v
Sk1 = Start/Stop
Sk2 = Imposta
Menu: 4A 5A Display: 6A TA
Imposta ... unita

(Tabella 4)

(Tabella 4) [®]



Menu:
Imposta

4B 5B

Tabella 5: Opzioni menu — Imposta

Opzioni

(se Descrizione
applicabile)

... Unita Pressione/Temperatura: Vedere Tabella 4.
<] Unita frequenza (Hz soltanto). Per selezionare
una di queste unita di misura:
Hz: Scala < 1000Hz
(Tabella 5) [®] .kHz: Ida/ OIa 5t0 (kHz )
impulsi/minuto (ppm
Se esistono dati aggiuntivi per una determinata opzione del impulsi/ora (pph)
menu, selezionare Imposta (M) per controllare i valori o TC). Cambiala —
impostati. Se necessario, regolare i valori. - (Tsoo )t' am 'avaom's“’az'o”e'
Tabella 4: Opzioni menu — Imposta (immissione) em,pera urain m
mV in Temperatura
°"(zs':"' Descrizione CJ  (solo TC). Vedere Tabella 4.
applicabile) (giunto
freddo)
Unita pressione (UPM soltanto). Se si seleziona
. un'operazione IDOS (Tabella 2 e Tabella 3). -
- Unita Selezionare una delle unita fisse di misura (psi, - tipo Vedere Tabella 4.
mBar ...). (Hz soltanto). Per impostare I'ampiezza del
Unita temperatura (RTD o TC soltanto). Per Ampiezza  segnale in uscita. Valore predefinito ampiezza =
selezionare le unita di misura della temperatura 5v.
(°Co°F). Per selezionare ed impostare un valore per
Unita frequenza (Hz soltanto). Per selezionare @ ae(%lgsr:’?:e Incr. Fine” Esempio: incrementi di
una di queste unita di misura: - A X __
Hz: Scala < 1000 Hz Dati aggiuntivi: selezionare Imposta (Il H)
kHz: da 0 a 50 kHz Per selezionare ed impostare un valore per
conteggi/minuto (cpm) I'emissione “controllo span”. Esempio ciclo
conteggi/ora (cph) emlssmTed.
(solo TC). Cambia la misurazione: 100%
€ Temperatura in mV O ﬂ—
) o
mV in Temperatura — d |-
(solo TC). Per selezionare il tipo di 0%
compens.azione del giunto freddo. 1l ciclo si ripete automaticamente.
cJ g‘:;orgra;;ﬁ?é b‘;IStEﬂnmtgr}:zgggggllz Ialica a Dati aggiuntivi (Tabella 6): selezionare Imposta
(giunto P 1 del g . PP (mm)
freddo) compensazione necessaria.
Manuale: Misura al temperatura del giunto
freddo ed imposta il valore adeguato. Lo
strumento utilizza questo valore per applicare la
compensazione del giunto freddo necessaria.
Selez. tipo RTD (RTD soltanto). Per selezionare
Selez. un tipo di RTD adeguato (Pt50, Pt100 ...)
tipo

Selez. T/C (TC soltanto). Per selezionare un tipo
di termocoppia adeguato (K, J, T ...)

Livello trigger

(Hz soltanto). Per impostare I'ampiezza alla
quale lo strumento rileva un segnale in
frequenza. Valore predefinito = 5V.

Verif. Auto. [v]/[ ]: Impostare questa funzione
per far calcolare allo strumento il valore dal
segnale acquisito.

(UPM soltanto). Sensori relativi o differenziali.
Correzione dello zero, consente una
visualizzazione zero a pressione ambiente.

(solo per Test perdite). Per impostare il periodo
di applicazione del test delle perdite
(Ore:Minuti:Secondi).
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Tabella 5: Opzioni menu — Imposta

Opzioni
Descrizione

se
applicabile)

Per selezionare ed impostare un valore per
I'emissione “% Passo”. Esempio ciclo emissione:

100% i
s%
1 % Passi
d =
0%

Ripetizione — opzionale
Dati aggiuntivi (Tabella 6): selezionare Imposta
(mm)

Per selezionare ed impostare un valore per
I'emissione “Passo fisso”. Esempio ciclo
emissione:

100% L
s
_rr ... Passi
d
0%

Ripetizione — opzionale

Dati aggiuntivi (Tabella 6): selezionare Imposta

(mm)

Per selezionare ed impostare un valore per

I'emissione “Rampa”. Esempio ciclo emissione:
— d |

100%

0%
l—t
Ripetizione — opzionale
Dati aggiuntivi (Tabella 6): selezionare Imposta

(mm)

2. Uso

Questo paragrafo riporta esempi che illustrano come
collegare ed utilizzare lo strumento. Prima di iniziare:
« Leggere il paragrafo “Sicurezza”.

« Non utilizzare strumenti danneggiati.

2.1 Collegamenti elettrici
Al fine di prevenire errori dello strumento, assicurarsi che i
collegamenti elettrici (Figura A1 - oggetto 10 e/o
Figura A2) siano corretti.
Il tasto Aiuto (Figura A3 - oggetto 25) mostra uno
schema della connessione per le operazioni
selezionate impostate.
2.2 Collegamenti porte di comunicazione
Utilizzare la porta di comunicazione (Figura A1 - oggetto 9)
per collegare un Modulo di misura universale (UMM) IDOS.
Collegando il cavo da un UMM (Figura 13 e Figura 14), lo
strumento cambia automaticamente i menu e fornisce tutte
le opzioni applicabili (Tabella 2 e Tabella 3).
2.3 Modifica valori di emissione
Dopo aver impostato |'operazione di emissione (Tabella 5),
utilizzare una delle seguenti procedure per modificare i
valori di emissione:
Tabella 7: Procedure per la modifica dell'emissione

Uscita Procedura

£ Selezionare Modifica (M) e/o utilizzare i
= pulsanti A'¥. Vedere esempio sotto.

Selezionare Start/Stop (M) o utilizzare i

%’ _|-r pulsanti AV per effettuare manualmente le
modifiche di passo.
Ve Selezionare Start/Stop (HHl).

2.3.1 Esempio procedura (emissione “Incr. Fine”):

Display:
splay 3 Modifica 4

o 1 Modifica 2
emissione mA

=
Tabella 6: Dati aggiuntivi per imposta (emissione): |'G> 0.000
A .
Oggetto Valore = 2w ' T] : +01,000
controllospan L’
Minimo (0%) Imposta valore 0% Sk1]( Sk2 -~ ->
Max (100%) Imposta valore 100% Sk1 = Modifica
Imposta il periodo (Ore:Minuti:Secondi) tra Sk2 = Imposta
Pausa (d) . N .
ciascun cambiamento di valore.
ini i . Display:
% Passi Minimo (0%), Massimo (100%), Pausa (d): ; 'Slp ay 5 6
Come sopra. emissione mA
Imposta il cambiamento di valore per ciascun =]
Passo (s) N N o "
% passo in percentuale rispetto all'intervallo di G 1.000
- fondo scala (Max — Min.) S "SamAl A
— - 2,000 3,000
Passo fisso Minimo (0%), Massimo (100%), Pausa (d): v
Come sopra.
Passo (s) Imposta il cambiamento di valore per ciascun Sk ) Sk2
passo. Esempio: passi da 1,000 mA. Incremento = 1,000
ini i : Tabella 5
Rampa I(\:A‘l)n%n;c;‘()?)“r/;), Massimo (100%), Pausa (d): (Tabella 5)
o T ) 2.4 Misurazione/alimentazione in mA
Imposta il periodo (Ore:Minuti:Secondi) Per misurare/fornire una corrente:
Durata (t) necessario al passaggio da valore Minimo (0%)
al valore Massimo (100%). 1. Collegare lo strumento (Figura 1 o Figura 2 o Figura 3)
f—— Se applicabile, selezionare questo oggetio per e, se necessario, modificarne il Setup (Tabella 1).
ipetizione

ripetere continuamente un ciclo.
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Selezionare I'operazione dal menu operazioni
(Tabella 2 e Tabella 3).



Nota: Usare I'area relativa alla Duplice Funzione (@)

per eseguire due operazioni contemporaneamente. Se
la selezione dell'area @ non & necessaria, disabilitare
I'area (). In questo modo si minimizza il consumo di

energia della batteria.

Se necessario, modificare Imposta (Tabella 4 e
Tabella 5) e/o i valori di uscita al sistema (Tabella 7).

+ ® +
Massimo: 30 V

[GIE[TE
BEOA
®{|885:
®{|mEE0T
Qo0
og® T o083 2 o0
" s5mA S " 24mA|
Modifica | [ Imposta
a) Misura b) Corrente in uscita

Figura 1: Esempio configurazione — per
misurare/fornire corrente in mA con alimentazione
esterna del loop (Area @)

B

24v
4.083]

24mA

FROEIL

4.083

55mA

Modifica ] [ Imposta

Figura 2: Esempio di configurazione — per fornire

corrente in mA con alimentazione interna del loop
(Area ©)

D=
:

40000 40000
0.083 0.083
55mA 55mA

a) con alimentazione
esterna del loop

b) con alimentazione
interna del loop

Figura 3: Esempio configurazione — misura della

corrente in mA (Funzione Duplice, area @)

2.5 Misura/alimentazione Volt o mV
Per misurare/alimentare in Volt o mV:

1.

2.

Collegare lo strumento (Figura 4 e Figura 5) e, se
necessario, modificarne il Setup (Tabella 1).

Selezionare I'operazione dal menu operazioni
(Tabella 2 e Tabella 3).

Nota: Usare I'area relativa alla Duplice Funzione (@)

per eseguire due operazioni contemporaneamente. Se
la selezione dell'area @ non & necessaria, disabilitare
I'area (M). In questo modo si minimizza il consumo di

energia della batteria.

Se necessario, modificare Imposta (Tabella 4 e

Tabella 5) e/o i valori di uscita al sistema (Tabella 7).

da0a12Vo
da0a120 mV

da0a30Vo
da0a+120 mV

“30Voits 15Volts

Modifica | [ Imposta

b) Alimentazione

a) Misura

Figura 4: Esempio di configurazione — per
misurare/alimentare in Vo mV (Area @)
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da0a+30V

“30Voits

.383
30Volts

Figura 5: Esempio di configurazione — per misurare i
Volt (Funzione Duplice, area @)

2.6 Misura/emissione di Hz o impulsi
Per misurare/emettere un segnale in Hz o impulsi:

1. Collegare lo strumento (Figura 6) e, se necessario,
modificarne il Setup (Tabella 1).

2. Selezionare I'operazione dal menu operazioni
(Tabella 2):

3. Se necessario, modificare Imposta (Tabella 4 e
Tabella 5) e/o i valori di uscita al sistema (Tabella 7).

.+

2.7 Collegamenti RTD/Ohm

Negli esempi seguenti 2W, 3W e 4W indicano i
collegamenti a 2, 3 e 4 fili per una resistenza o RTD.

2.7.1 Misurazione/simulazione Ohm o RTD
Per misurare/simulare valori da RTD o in Ohm:

1. Collegare lo strumento (Figura 7 e Figura 8) e, se
necessario, modificarne il Setup (Tabella 1).

2. Selezionare I'operazione dal menu operazioni

(Tabella 2):

3. Se necessario, modificare Imposta (Tabella 4 e
Tabella 5) e/o i valori di uscita al sistema (Tabella 7).

2 2w

w
W
©)
—_—

"

2 2
3 Pt100 n_In G=nln
\ 26.04 \ 110.15
850°C 400Q
Imposta
a)RTD °C 0 °F b) Ohm (Q)

Figura 7: Esempio di configurazione — per misurare la
temperatura o la resistenza

Per un segnale in ingresso, il display mostra il numero dei

collegamenti RTD o di resistenza.

Simbolo Descrizione

o RTD a quattro fili collegato.

‘O— 5.0V

vs  40.400

50kHz

\g *"40.400

50kHz.

Imposta Modifica | [ Imposta

a) Immissione b) Emissione

Figura 6: Esempio di configurazione — per
misurare/emettere Hz o Impulsi

Per un segnale in ingresso, il display mostra la condizione
della frequenza di gate:

Simbolo Descrizione

5K Gate aperto (inizia la misurazione)

< Gate chiuso (la misurazione attende il
successivo fronte di salita del ciclo)

RZN Ciclo rapido
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Se questo simbolo non concorda con il numero di

collegamenti:

« Assicurarsi che i collegamenti siano corretti.
« Assicurarsi che i fili ed il sensore siano funzionanti.
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=
3 P00 00 3 0.0
a . S .
d 850°C d 40000
Modifica | [ Imposta Modifica | [ Imposta
a)RTD °C 0 °F b) Ohm (Q)

Figura 8: Esempio di configurazione — per simulare la
temperatura o la resistenza

2.8 Collegamenti termocoppia (TC)

Collegare i fili della termocoppia al mini-attacco adeguato

della termocoppia (Figura 9). La paletta piu larga & il

negativo. Collegare I'attacco allo strumento.

2.8.1 Misurazione/simulazione di una termocoppia

Per misurare/simulare valori di TC:

1. Collegare lo strumento (Figura 9) e, se necessario,
modificarne il Setup (Tabella 1).

2. Selezionare I'operazione dal menu operazioni
(Tabella 2):

3. Selezionare Imposta (lM) per cambiare operazione
da Temperatura a mV o da mV a Temperatura.

4. Se necessario, modificare Imposta (Tabella 4 e
Tabella 5) e/o i valori di uscita al sistema (Tabella 7).

Imposta
= mv ﬁ
4
@@ K CJzﬁT‘ 3
‘% 1372°C|| wlp ‘% 0?;3"?\7
<
Modifica | [ Imposta Modifica | [ Imposta
c) °C o °F (uscita) d) mV (uscita)

Figura 9: Esempio di configurazione - per
misurare/simulare i valori di temperatura (°C/°F) o mV
di una termocoppia

2.9 Calibrazione trasmettitore
Per calibrare un trasmettitore:

1. Collegare lo strumento (Figura 10 e Figura 11) e, se
necessario, modificarne il Setup (Tabella 1).

2. Selezionare un'operazione di calibrazione adeguata
dal menu di selezione operazione (Tabella 2 e
Tabella 3) e, se necessario, modificare Imposta
(Tabella 4 e Tabella 5).

3. Erogare i valori di emissione all'impianto (Tabella 7).

Massimo: 30 V
®+

+

CJ=254 *
341 0.373
1372°C|| = 75mV
<
Imposta Imposta

a) °C o °F (ingresso) b) mV (ingresso)

©40.400

3 5.0V
pay

v 50kHz
"

0.083

55mA

Modifica | [ Imposta

Figura 10: Esempio di configurazione — calibrazione
trasmettitore con alimentazione esterna del loop
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5.0V

50kHz

FAREIL

0.083

55mA

~40.400

Modifica | [ Imposta

Figura 11: Esempio configurazione — calibrazione
trasmettitore con alimentazione interna del loop

2.10 Test selettore

Per effettuare il test di un selettore:

1. Collegare lo strumento (Figura 12) e, se necessario,
modificarne il Setup (Tabella 1).

2. Selezionare un'operazione di calibrazione adeguata
dal menu di selezione operazione (Tabella 2 e
Tabella 3) e, se necessario, modificare Imposta
(Tabella 5). Lo schermo indica lo stato del selettore
(aperto o chiuso) nell'angolo in alto -a destra.

3. Erogare i valori di emissione al circuito (Tabella 7).
i. Esempio — emissione “Incr. Fine”.

a. Utilizzare Modifica (lIM) per impostare un
valore minore del valore del contatto.

b. Utilizzareipulsanti A'¥ per modificare il valore

in incrementi ridotti.
ii. Esempio — emissione “Rampa”.
a. Impostare i valori “Massimo” e “Minimo”

applicabili per il valore del selettore (Tabella 6).

Per ottenere un valore del selettore preciso,
impostare un periodo di “Durata” lungo.
b. Utilizzare Start/Stop (M) per avviare e
interrompere il ciclo di “Rampa”.
4. Se necessario, erogare i valori di emissione nella
direzione opposta fino a quando la condizione del
selettore cambia nuovamente.

Lo schermo indica i valori richiesti per aprire e chiudere

il selettore.

5. Per effettuare nuovamente il test, premere ESC per
azzerare i valori.
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= 1020
=% 100.0

Modifica | [ Imposta

Figura 12: Esempio di configurazione — test del

selettore

2.11 UPM Misura della pressione
Leggere le istruzioni fornite con 'UPM e seguire le
procedure specificate per collegarlo (Figura 13 e
Figura 14).

GECEE
B
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ClzE

080
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%
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NN
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G
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¥
Q)

= = -
@ @

| 503 | 15,03
30..9 30..9g

15.88

15.74
0.14 .
276 .. Imin
Imposta Start Imposta

a) Pressione

b) Test di perdite

Figura 13: Esempio di configurazione — misura della

pressione con un UPM

Quando i collegamenti sono stati completati, effettuare le
selezioni di IDOS necessarie (Tabella 2 e Tabella 3).
Ogniqualvolta viene utilizzato un diverso UPM, lo
strumento DPI880 registra le unita di misura (capacita: le
ultime 10 diverse UPM). Quando si collega nuovamente
uno degli ultimi 10 UPM utilizzati, il DP1880 usera
automaticamente le rispettive unita di misura (psi, mBar,
ecc.).



2.11.1 Misura della pressione/test di perdite

Per misurare la pressione con o senza un test di perdite

(Figura 13):

1. Selezionare un'operazione di misura di pressione
adeguata dal menu di selezione operazione (Tabella 2
e Tabella 3) e, se necessario, modificare Setup
(Tabella 1) e Imposta (Tabella 4 e Tabella 5).
Funzione Utilita: Usare questa funzione per

includere I'opzione del Test di perdite.

2. Se attivato, impostare la durata del test di perdite
(Tabella 4).

3. Se necessario, effettuare una correzione di zero
(Tabella 4).

4. Per awviare il test di perdite, selezionare Start (lH).
Quando il test & completato, lo strumento calcola il
tasso di perdita in unita/minuto relativa.

Per misurare la pressione con un'altra operazione

(Figura 14), seguire lo stesso procedimento.

e ) o) ]

gmy@
®

=
K CJ=254
1372°C

T+
5.03
30..g
(Imposlaw

Figura 14: Esempio di configurazione — misura della
pressionee della temperatura
2.12 Indicazioni d'errore
Se lo schermo visualizza <<<< 0 >>>>:
» Assicurarsi che la scala sia corretta.

» Assicurarsi che tutte le apparecchiature e i relativi
collegamenti siano funzionanti.

3. Manutenzione

Questo paragrafo illustra le procedure da seguire per
mantenere |'apparecchio in buone condizioni. Restituire
I'apparecchiatura al costruttore o a un centro di assistenza
autorizzato per qualsiasi tipo di riparazione.

3.1 Prassi relativa ai resi di merci/materiali
Quando l'unita deve essere calibrata o smette di

funzionare, rinviarla al Centro assistenza Druck piu vicino,
reperibile consultando il sito: https://druck.com/service.

Contattare il servizio di assistenza per ottenere un numero
di autorizzazione al reso di merce o di materiale (RGA o
RMA). Fornire le seguenti informazioni per un RGA o RMA:
* Prodotto (ad esempio DP1880).

« Numero di serie.

« Dettagli relativi al difetto/riparazioni da effettuare.

* Reaquisiti di tracciabilita calibrazione.

« Condizioni di esercizio.

3.2 Pulizia dell'apparecchio

Pulire la custodia con un panno integro inumidito e un
detergente neutro. Non utilizzare solventi o materiali
abrasivi.

3.3 Sostituzione delle batterie

Per sostituire le batterie (vedere Figura B1), poi richiudere
il coperchio.

Assicurarsi che ora e data siano corrette. La funzione di
calibrazione utilizza la data per I'invio di messaggi di
assistenza e calibrazione.

Tutte le altre opzioni di configurazione rimangono in
memoria.

4. Calibrazione
Nota: Druck offre un servizio di calibrazione conforme agli
standard internazionali.
Si raccomanda il rinvio dello strumento al produttore o ad
un centro di manutenzione autorizzato per effettuare la
calibrazione.
Qualora si utilizzi una sorgente di calibrazione alternativa,
assicurarsi che applichi i seguenti standard.
4.1 Prima di iniziare
Per effettuare una calibrazione accurata, € necessario
disporre:
« delle apparecchiature di calibrazione specificate nella

Tabella 8.
« di un ambiente a temperatura stabile: 70 + 2 °F (21

+1°C)

Tabella 8: Apparecchiatura di calibrazione

Apparecchiatura di calibrazione
(ppm = parti per milione)
Calibratore mA.

mA o Precisione mA ingresso/uscita: Tabella 10 e
mA (... duali) Tabella 11

Precisione mA (funzioni duali): Tabella 10

Funzione

Calibratore mV.
mV o Precisione mV ingresso/uscita: Tabella 12 e
TC(mv) Tabella 14
Precisione TC (mV): Tabella 20
Calibratore Volt.
Volt o Precisione Volt ingresso/uscita: Tabella 13 e
Volt (... duali) Tabella 15.
Precisione Volt (funzioni duali): Tabella 13

1) Frequenzimetro
Errore totale: 7 ppm o meno

H
‘ Risoluzione: 8 cifre (minimo)
2) Generatore di segnale
IDOS Solo per UMM. Vedere il manuale relativo

allUMM IDOS.
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Tabella 8: Apparecchiatura di calibrazione

Apparecchiatura di calibrazione

Funzione (ppm = parti per milione)
—sonda RTD standard
CJ (giunto  Precisione: 50 mK da 23 a 82,4 °F (-5 - 28 °C)
freddo) — termometro digitale
Precisione: 10 mK
— Resistenza 0Q standard
- ?Resistenza standard (Q): 100, 200, 300
Tolleranza: 50 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/anno
RTD (Ohms)  _ spesistenza standard (Q): 400, 1k, 2k, 4k
Tolleranza: 10 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/anno
Un ohmmetro o un sistema di misura RTD con i
seguenti limiti relativi alla corrente di eccitazione
RTD (Ohms)  (Tapella 19).

a. O unsimulatore di resistenza equivalente.
Prima di iniziare la calibrazione, assicurarsi che ora e data
sullo strumento siano corrette (Tabella 1).
4.1.1 Sequenza di selezione:
» menu selezione operazione P Setup (Tabella 1) »
Calibrazione »

2 3 Menu: 4 5
Selez. canale

Display: Inserire

1 PIN calibraz.

L

[« =)

PIN di fabbrica =
4321

Selezione Funzione
(se applicabile)

... YL

(Tabella 9)

Tabella 9: Opzioni calibrazione

Opzioni Descrizione

Per calibrare la grandezza in ingresso/uscita

> g © specificata:
T ...=mA, mV, Volt, Hz, RTD (Ohm), TC (mV)
Solo per UMM. Per calibrare I'UMM IDOS
IDOS specificato. Vedere il manuale relativo allUMM
IDOS.
CcJ Per calibrare il canale del giunto freddo.

mA (... duali) Per calibrare I'ingresso in mA (funzioni duali).
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Tabella 9: Opzioni calibrazione

Opzioni Descrizione

Volt (... duali) Per calibrare l'ingresso in Volt (funzioni duali).

Scadenza calibrazione: Per impostare la data
della prossima calibrazione dello strumento.
ﬁ Dopo la data di calibrazione specificata,
compare un messaggio di avviso. Una casella di
selezione consente l'interruzione dell'avviso.

% Per cambiare il PIN (Numero di identificazione
personale) di calibrazione.

Selezionando un canale/funzione, lo schermo visualizza le
istruzioni applicabili per completare la calibrazione.
Quando la calibrazione & completa, selezionare Scadenza
Calibraz. ed impostare la nuova data di calibrazione dello
strumento.

4.2 Procedure: immissione mA

1. Collegare lo strumento all'apparecchiatura di
calibrazione (Figura 3).

2. Attendere che l'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

3. Utilizzare il menu calibrazione (Tabella 9) per
effettuare una calibrazione a tre punti (-FS, Zero e
+FS)". Lo schermo visualizza le istruzioni applicabili
per completare la calibrazione.

4. Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
selezionare I'operazione di immissione mA adeguata
(Tabella 2) ed applicare i seguenti valori:

*  mA:-55, -40, -24, -18, -12, -6, 0 (circuito aperto)
+ PoimA: 0,6, 12, 18, 24, 40, 55.

5. Assicurarsi che l'errore sia entro i limiti specificati
(Tabella 10).

Tabella 10: Limiti di errore immissione mA

Errore calibratore  Errore consentito

mA applicati (mA) DPIS80 (mA)
155 0,002 2 0,005
+40 0,0018 0,004
+24 0,001 4 0,003
+18 0,000 4 0,003
+12 0,000 3 0,002
16 0,000 2 0,002
0 (circuito aperto) - 0,001

4.3 Procedure: emissione mA

1. Collegare lo strumento all'apparecchiatura di
calibrazione (Figura 1).

2. Attendere che l'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

3. Utilizzare il menu calibrazione (Tabella 9) per
effettuare una calibrazione a due punti (Zero e +FS). Lo
schermo visualizza le istruzioni applicabili per
completare la calibrazione.

4. Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
selezionare |'operazione di emissione mA adeguata
(Tabella 2) ed applicare i seguenti valori:

+ mA:0,1,4,12,20,24

1. FS =fondo scala



5. Assicurarsi che I'errore sia entro i limiti specificati
(Tabella 11).

Tabella 11: Limiti di errore emissione mA

Errore calibratore  Errore consentito

Uscita mA

(mA) DPI880 (mA)
0,1 0,000 006 0,001
4 0,000 20 0,001
12 0,0014 0,001
20 0,002 0,002
24 0,0023 0,002

4.4 Procedure: immissione mV/Volt
1. Collegare lo strumento all'apparecchiatura di
calibrazione (Figura 4).

2. Attendere che l'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

3. Utilizzare il menu calibrazione (Tabella 9) per
effettuare una calibrazione a tre punti (-FS, Zero e
+FS). Lo schermo visualizza le istruzioni applicabili per
completare la calibrazione.

4. Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
selezionare |'operazione di immissione mV o Volt
adeguata (Tabella 2).

5. Applicare quindi i valori di immissione applicabili per la

calibrazione:

*+  mV:-120, -60, -30, 0 (corto circuito)
«  PoimV:0, 30, 60, 120

o

«  Volt (V): -30, -15, -5, 0 (corto circuito)
» Poivolt (V): 0, 5, 15, 30

6. Assicurarsi che I'errore sia entro i limiti specificati
(Tabella 12 o Tabella 13).

Tabella 12: Limiti di errore immissione mV

Errore calibratore  Errore consentito

mV applicati

(mV) DPI880 (mV)
+120 0,001 3 0,03
+60 0,000 8 0,02
+30 0,000 6 0,02
0 (Corto circuito) - 0,01

Tabella 13: Limiti di errore immissione volt (V)

Errore calibratore  Errore consentito

V applicati

v) DPI880 (V)
+30 0,000 58 0,004
+15 0,000 11 0,002
+5 0,000 06 0,001

0 (Corto circuito) - 0,001

4.5 Procedure: emissione mV/Volt

1. Collegare lo strumento all'apparecchiatura di
calibrazione (Figura 4).

2. Attendere che l'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

w

Utilizzare il menu calibrazione (Tabella 9) per
effettuare una calibrazione a due punti (Zero e +FS). Lo

schermo visualizza le istruzioni applicabili per
completare la calibrazione.

4. Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
selezionare |'operazione di emissione mV o Volt
adeguata (Tabella 2).

Applicare quindi i valori di emissione applicabili per la
calibrazione:

< mV:0, 30, 60, 90, 120
(o]
« Volt(v):0,3,6,9, 12

Assicurarsi che I'errore sia entro i limiti specificati
(Tabella 14 o Tabella 15).
Tabella 14: Limiti di errore emissione mV

o

o

Errore calibratore  Errore consentito

UscitamV

(mV) DPI880 (mV)
0 0,000 05 0,01

30 0,000 425 0,02

60 0,000 8 0,03

9 0,001 175 0,03

120 0,000 98 0,04

Tabella 15: Limiti di errore emissione volt (V)

Errore calibratore  Errore consentito

Uscita V

DPI880 (V)
0 0,000 000 05 0,001
3 0,000 017 5 0,002
6 0,000 03 0,002
9 0,000 05 0,002
12 0,000 134 0,002

4.6 Procedure: immissione/emissione Hz

1. Collegare lo strumento all'apparecchiatura di
calibrazione (Figura 6).

2. Attendere che I'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

3. Configurare I'apparecchio con le seguenti
impostazioni:

Apparecchiatura Funzione

Frequenzimetro: Tempo di Gate = un secondo

Generatore di Uscita = 10 V, unipolare, onda quadra

segnale: Frequenza = 990 Hz
DPI880: Unita in ingresso = Hz (Tabella 4)

Livello trigger in ingresso = 5 V (Tabella 4)
4. Utilizzare il menu di calibrazione (Tabella 9) per

effettuare la calibrazione. Lo schermo visualizza le
istruzioni applicabili per completare la calibrazione.
Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
impostare I'apparecchio per eseguire uno dei seguenti
controlli:

@
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a. Controllo calibrazione Hz in ingresso (Figura 6):

Apparecchiatura Funzione

Frequenzimetro: Tempo di Gate = un secondo

Generatore di Uscita = 10 V, unipolare, onda quadra

segnale:
DPI1880:

Livello trigger in ingresso = 5 V (Tabella 4)
Unita (Tabella 4): Hz o kHz come
specificato in Tabella 16 e Tabella 17.

b. Controllo calibrazione Hz in uscita (Figura 6):

Apparecchiatura Funzione

Frequenzimetro: Tempo di Gate = un secondo
DPI880:

Unita (Tabella 5): Hz o kHz come
specificato in Tabella 16 e Tabella 17.

6. Misurare o erogare i valori specificati (Tabella 16 e
Tabella 17): Hz, quindi kHz. Assicurarsi che I'errore sia
entro i limiti specificati.

Tabella 16: Limiti di errore Hz
(Misurazione/erogazione)

Mi . Errore Errore consentito DP1880 (Hz)
isurazione/ N
Erogazione Hz calibratore [’ [’
(Hz) L& L]
25 0,000 175 0,002 0,001 4
100 0,0007 0,002 0,002 1
250 0,001 75 0,004 0,003 5
500 0,003 5 0,006 0,0058
990 0,006 93 0,011 0,010 4

Tabella 17: Limiti di errore kHz
(Misurazione/erogazione)

Errore consentito DPI880

Misurazione/ Errore
Erogazione calibratore (kHz)
kHz (kHz) xa ]

2,5000 0,017 5 0,000 2 0,000 042
10,000 0 0,07 0,000 2 0,000 112
20,000 0 0,14 0,000 3 0,000 205
30,000 0 0,21 0,000 4 0,000 298
50,000 0 0,35 0,000 6 0,000 483

4.7 Procedure: immissione CJ
1. Collegare lo strumento all'apparecchiatura di
calibrazione (Figura 9).

2. Attendere che l'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

3. Utilizzare il menu calibrazione (Tabella 9) per
effettuare una calibrazione ad un punto (+FS). Lo
schermo visualizza le istruzioni applicabili per
completare la calibrazione.

4. Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
selezionare I'operazione di immissione T1 adeguata
(Tabella 2).

5. Assicurarsi che il DPI880 fornisca una temperatura
della sonda concordante con la temperatura del
termometro digitale +0,2 °F (0,1 °C).
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4.8 Procedure: immissione RTD (Ohm)

1. Attendere che I'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

2. Utilizzare il menu calibrazione (Tabella 9) per
effettuare una calibrazione per ciascuna scala.

¢ Scala: 0-399,9Q

a. Zero Ohm nominale: Effettuare un
collegamento a 4 fili alla resistenza 0Q
(Figura 7).
b. Ohm fondo scala positivo nominale: Effettuare
un collegamento a 4 fili alla resistenza 400Q
(Figura 7).
+ Scala: 400Q-4kQ
a. Zero Ohm nominale: Effettuare un
collegamento a 4 fili alla resistenza 400Q
(Figura 7).
b. Ohm fondo scala positivo nominale: Effettuare
un collegamento a 4 fili alla resistenza 4kQ
(Figura 7).
Lo schermo visualizza le istruzioni applicabili per
effettuare la calibrazione di ciascuna scala.

3. Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
selezionare I'operazione di immissione Ohm adeguata
(Tabella 2).

4. Effettuare un collegamento a 4 fili alla resistenza
standard adeguata (Tabella 18) e misurare il valore
(Figura 7).

5. Assicurarsi che I'errore sia entro i limiti specificati
(Tabella 18).

Tabella 18: RTD (Limiti di errore immissione Ohm

Resistenza Errore resistenza  Errore consentito

standard® (Q) Q) DPI880 (Q)

0 (Corto circuito) - 0,05
100 0,008 0,05

200 0,013 0,05

300 0,018 0,05

400 0,007 0,05

1k 0,042 0,25

2k 0,052 0,25

4k 0,072 0,50

a. O un simulatore di resistenza equivalente.

4.9 Procedure: emissione RTD (Ohm)
1. Collegare lo strumento all'apparecchiatura di
calibrazione (Figura 8).

2. Attendere che l'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

3. Utilizzare il menu calibrazione (Tabella 9) per
effettuare una calibrazione per ciascuna scala.

e Scala: 0-399,9Q
+ Scala: 400Q-1999,9Q
+ Scala: 2kQ-4kQ

Lo schermo visualizza le istruzioni applicabili per
effettuare la calibrazione di ciascuna gamma.



4. Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
selezionare |'operazione di emissione Ohm adeguata
(Tabella 2).

5. Erogare ivalori specificati (Tabella 19). Assicurarsi che
I'errore sia entro i limiti specificati.

Tabella 19: RTD Limiti di errore emissione Ohm

o o Errore
Oh}tr]:}(n) Ecc;::ﬂ; " caliti:gree @ BT,':;;S‘(}‘;
0 0,502 3,0 0,003 0,05
100 0,502 3,0 0,004 0,06
200 0,5023,0 0,005 0,06
300 0,502 3,0 0,007 007
400 050230 0,008 007
1000 005208 0,015 030
2000 0,052 0,4 0,026 0,40
4000 005203 0,049 0,80

4.11 Procedure: IDOS UMM
Vedere il manuale relativo allUMM IDOS.

Quando la calibrazione & completa, lo strumento imposta
automaticamente una nuova data di calibrazione nel'UMM.

5. Specifiche
Tutti i dati relativi alla precisione hanno validita di un anno.
5.1 Informazioni generali

Parametro Valore

a. Vedere “Specifiche”.

4.10 Procedure: immissione/emissione TC
(mV)
1. Collegare lo strumento all'apparecchiatura di

calibrazione:

» immissione TC (mV) = Figura 9b

* emissione TC (mV) = Figura 9b

2. Attendere che I'apparecchiatura raggiunga una
temperatura stabile (minimo: 5 minuti dall'ultima
accensione).

3. Utilizzare il menu di calibrazione (Tabella 9) per
effettuare la calibrazione:

» immissione TC (mV) = calibrazione a tre punti (-FS,
Zero e +FS).

* emissione TC (mV) = calibrazione a due punti
(Zero e +FS).

Lo schermo visualizza le istruzioni applicabili per

completare la calibrazione.

4. Per assicurarsi che la calibrazione sia corretta,
selezionare 'operazione di immissione o emissione TC
(mV) adeguata (Tabella 2) ed applicare i valori
necessari:

+ immissione TC (mV): -10, O (corto circuito)
* quindi TC (mV): 25, 50, 75
« emissione TC (mV): -10, 0, 25, 50, 75
5. Assicurarsi che I'errore sia entro i limiti specificati

Lingue Inglese [Default]

Temperatura da 14 a 122 °F (-10 - 50 °C)

d'esercizio

Temperatura da-4 a 158 °F (-20 — 70 °C)

magazzinaggio

Umidita da 0a90% senza condensa (Def Stan 66-31,
8.6 cat lll)

Urti/Vibrazioni EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4 cat Il

Compatibilita EN 61326-1:2013

elettromagnetica

Sicurezza Elettrica - EN 61010:2010; Dotato di

contrassegno EC e UKCA

Dimensioni (L: P: 180 x 85 x 50 mm (7,1 x 3,3 x 2,0 in)
A

Peso 4259 (15 0z)

Alimentazione 3 batterie alcaline AA.

Durata Funzioni di misura (area ®): = 60 ore
Duplice Funzione, misura mA (area @):

=7 ore (alimentazione a 24 V, 12 mA)

(Tabella 20).
Tabella 20: TC Limiti di errore immissione o emissione
mV
L";m;::;g’r"z Errore calibratore TC E[;Ersesggrrés?:]t\llt)o
TC (mV) [+ 5]
-10 0,000 5 0,000 18 0,008 0,008
0 - 0,000 05 0,006 0,006
25 0,000 6 0,000 36 0,010 0,010
50 0,000 8 0,000 68 0,014 0,014
75 0,001 0 0,000 99 0,018 0,018
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5.2 Dati elettrici (Figura A1 — oggetto 10) 5.4 Gamme di temperatura (RTD)

Parametro Valore Tipo RTD Standard Scala Precisione®

Scala (misura): da 0 a+55 mA -328 a 1562°F 0,90°F
da 0 a 400002 Pt50 (385) IEC 751 (-200 2 850°C)  (0,50°C)
da0a+120 mV -328 a 1562°F 0,45°F
da0a+30V Pt100 (385) IEC 751 (-200 2 850°C) (0.25°C)

Precisione: Misura mA 0,02% della lettura + 3 conteggi R o o

— . - Pt200 (385)  IEC 751 32821562°F  108°F

Precisione: Misura mV 0,02% della lettura + 2 conteggi (-200 a 850°C) (0,60°C)

— o - R o o

Precisione: Misura V 0,03% della lettura + 2 conteggi PI500 (385) IEC 751 328 a 15623 F O,72DF

Scala (erogazione): da0a24mA (-200 2 850°C) (0.40°C)
da 0 a 4000Q? -328 a 752°F 0,36°F

Pt1000 (385 IEC 751
da0a120 mvV (385) (-200 2 400°C)  (0,20°C)
dalai2Vv 328a1202°F  045°F

D 100 (392) JIS 1604-1989

Precisione (erogazione):  0,02% della lettura + 2 conteggi (-200 a 650°C) (0,25°C)
mA mv, ¥ Ni 100 DIN 43760 -76a482°F 0,36°F
Coefficiente di (-60 a 250°C) (0,20°C)
temperatura (Misurazione 112 3 500°F 036°F
0 erogazione) Ni 120 MINCO 7-120 ('80 :260°C) (0'20°C)
da 14 a 50 °F, 86 — 122 °F 0,0017% FS/°F .
(-10-10°C,30-50°C) (0,003% FS /°C) a. Coefficiente di temperatura:
da 14 a 50 °F, da 86 a 122 °F = 0,0028% FS /°F

Connettori (Figura A1 — Quattro prese da 0,16 in (4 mm) (da-10a 10 °C, da 30 a 50 °C) = 0,005% FS /°F)
oggetto 10) Una presa TC mini-connettore

a. Vedere “Scala resistenze (ONM/RTDY. 5.5 Scala resistenze (Ohm/RTD)
5.3 Connettori elettrici (Figura A2) Eccitazione Precisione (Q)°

Scala (Q)
™ mm
Scala (misura) da 0a+55mA 0 a 400 0,10a0,5 - 0,15
da0a#30V 042400 050230 0,10 0,10
Precisione: Misura mA 0,02% della lettura + 3 conteggi 400 a 1500 010208 0.50 0,50
Precisione: Misura V 0,03% della lettura + 2 conteggi 1500 a 3200 005204 1.00 1.00
Coefficiente di 3200 a 4000 005203 1,30 1,30
temperatura
da 14 a 50 °F, 86 — 122 °F 0,0017% FS /°F a. Coefficiente di temperatura:
da 14 a 50 °F, da 86 a 122 °F = 0,0028% FS /°F
(-10-10°C,30-50°C) (0,003% FS /°C) (da-10 a 10 °C, da 30 a 50 °C) = 0,005% FS /°F)
Rilevamento selettore Aperto e chiuso, Corrente 2 mA.
Emissione alimentazione 24 V + 10% (massimo: 35 mA) 5.6 Frequenza
del loop
- Scala? -

Resistenza HART® 250 Q o Precisione
Connettori (Figura A2) Tre prese da 0,16 in (4 mm) da 0 2 999,999 Hz Per tutte le gamme:

da 0 a 50,0000 kHz 0,003% della lettura + 2 conteggi

cpm: da 0 a 999 999
cph: da 0 a 999 999

a. cpm = conteggi/minuto, cph = conteggi/ora

Scala®
1
da 0 a 999,99 Hz 0,003% della lettura +0,0023 Hz
da 0 a 50,000 kHz 0,003% della lettura + 0,0336 Hz
ppm: da 0 a 59 999 0,003% della lettura + 0,138 cpm
pph: da 0 a 99 999 0,003% della lettura +0,5 cph

Precisione

a. ppm = impulsi/minuto, pph = impulsi/ora
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Parametro Valore

Coefficiente di
temperatura

da 14 a 50 °F, 86 — 122 °F 0,0017% FS /°F
(-10-10°C,30-50°C) (0,003% FS /°C)

Forma d'onda in uscita FH Quadra, bipolare
Immissione tensione da0a30V

Livello trigger da 0a 12V, risoluzione: 0,1 V
Ampiezza emissione da0,1a12Vcc+1% (<10 mA)

da0,1a12Vca®+5% (<10 mA)

a. Picco-picco
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5.7 Gamme di temperatura (TC)

Tipo di

. Standard Scala Precisione®
Tipo di Standard Scala Precisione? —
termocoppia recisione b 32 a 3092°F 1,8°F
K ECsss  -454a-328°F 36°F (02 1700°C) (1,0°€)
(270 a-200°C)  (2,0°C) b 3092 a 3992°F 2,9°F
. s 328a2502F TAF (1700 2 2200°C)  (1,6°C)
(-200 a 1372°C) (0,6°C) D 3992 a 4514°F 6,5°F
" o " (2200 2 2490°C)  (3,6°C)
J IEC 584 346 a 2192°F 0,9°F
(-210 a 1200°C) (0,5°C) ) :
a. Valore medio della scala specificata. Per calcolare I'errore reale a
T IEC 584 -454 a -292°F 2,5°F una determinata temperatura usare le specifiche mV (TC).
(270 a-180°C)  (1,4°C)
B -94° ° 5.7.1 Versioni russe
T om0 050
Tipodi  giandard Scala (°c)  Precisione
T IEC 584 -94 a 752°F 0,6°F termocoppia (°C)
(-70 a 400°C) (0,3°C) XA (K) -270a 1372 0,6
B IEC 584 322 932°F 7.2°F KK () -210a 1200 05
(02 500°C) 400 MK (T) 270 a 400 03
932 a 2192°F 3,6°F
’ ne @\ 0a 1820 1,0
B IEC 584 (500 a 1200°C) (2,0°C) ®
nn (s) -50 a 1768 14
B [EC 584 2192 a 3308°F 1,8°F
(12002 1820°C)  (1.0°C) XK (E) -270 a 980 04
582 32°F 54°F BP-1 rOCT 50431-92 02500 2,5
R IEC 584 (-50 a 0°C) (3,0°C) XK(r)/ XK(pyc) TOCT 50431 -200 a 800 0,25
32a572°F 3,6°F
R IEC 584 N e a. Disponibile solo sui DPI88O in versione russa.
(0 a 300 C) (2,0 C) b. La miglior accuratezza nell'intervallo considerato.
R [EC 584 572 a 3214°F 1,8°F 5.7.2 Errore Giunto freddo (massimo):
(300 a 1768°C) (1,0°C) da 50 °a86 °F(da10a30°C)=0,4°F (0,2 °C)
-58 a 32°F 45°F Aggiungere un cambiamento di 0,01° errore giunto freddo
s IEC 584 (-50 a 0°C) (2,5°C) / ° temperatura ambiente per le gamme: da 14 a 50 °F, da
R e oo 32 a212°F 34F 86 a 122 °F (da-10a 10 °C, da 30 a 50 °C)
(02 100°C) (1,9°C) 5.8 ScalamV (TC)
212 a 3214°F 2,5°F Precisione
S IEC 584 (100 a 1768°C) (1,4°C) Scala(mV)  Impedenza o azionelerogazione)
. _238°| o da-10a75 <02Q 0,02% della lettura + 0,01% FS
E [EC 584 454 a -238°F 1,6°F o o
(-270 a-150°C) (0,9°C)
-238 a 1796°F 0,7°F
E IEC 584 (-150 a 980°C) (0,4°C)
454 a -4°F 1,8°F
N IEC 584 (-270 a -20°C) (1,0°C)
-4 a 2372°F 1,1°F
N IEC 584 (-20 a 1300°C) (0,6°C)
-328 a 1652°F 0,6°F
L DIN 43710 (-200 a 900°C) (0,3°C)
-328 a 212°F 0,9°F
v DIN 43710 (-200 a 100°C) (0,5°C)
212a1112°F 0,6°F
v DIN 43710 (100 a 600°C) (0,3°C)
c 32 a 2732°F 1,8°F
(0 a 1500°C) (1,0°C)
c 2732 a 3632°F 2,5°F
(1500 a 2000°C) (1,4°C)
c 3632 a 4199°F 3,4°F
(20002 2315°C)  (1,9°C)
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Introdugao

O calibrador multifuncional DP1880 ¢ parte da série Druck
DPI8XX de instrumentos portateis.

A série de instrumentos usa a tecnologia de sensor de
saida digital inteligente IDOS para fornecer funcionalidade
plug-and-play instantanea com uma variedade de médulos
de medida universais (UMM). Exemplo: o médulo de
pressao universal (UPM).

O DPI880 inclui as seguintes fungdes:

*  Medigdo em mA, Volts/mV, Hz/contagem de pulsos

« Alimentagdo em mA, Volts/mV, Hz/contagem de
pulsos
« Medigéo/simulagéo:
i. um detector de temperatura de resisténcia (RTD):
Q ou °C/°F
ii. um termopar (TC): mV ou °C/°F
ii. um resistor (Q)
* Compensagéo de Junta Fria (CJ): automatica/manual
« Fungdes de passo/frampa: automaticas/manuais
« Porta de comunicagéo: IDOS ou RS 232
« Selegao de idioma (consulte a Tabela 1)

« ' Pressédo de medida/teste de vazamento: IDOS
externo UPM

« 'lInstantaneo: até 1.000 visores com marcagao de
data/hora

« Resistor de série 250Q. Use este instrumento com um
comunicador HART® para configurar e calibrar os
dispositivos HART®.

« Teste de chave
« Outras fungdes: espera, iluminagao

Seguranga

Antes de usar o instrumento, € importante ter lido e
entendido todos os dados relacionados. Eles incluem:
todos os procedimentos locais de seguranga, as instrugdes
do UMM (se aplicavel) e esta publicagao.

ADVERTENCIA Nio use com midia que
tenha concentragao de oxigénio > 21% ou
outros agentes oxidantes fortes.

Este produto contém materiais ou fluidos que
podem se degradar ou entrar em combustao
na presenca de agentes oxidantes fortes.

E arriscado ignorar os limites especificados
para o instrumento ou usar o instrumento
quando ele nédo estiver em condigdo normal.
Use a protecdo adequada e obedeca a todas
as precaucoes de seguranca.

Nao use o instrumento em locais com gas,
vapor ou p6 explosivos. Ha um risco de
explosao.

Para evitar choques elétricos ou danos ao
instrumento, ndo conecte mais de 30 V entre
os terminais ou entre os terminais e o fio-terra
(aterramento).

Apenas UPM. Para evitar uma liberacéao de
pressao perigosa, isole e alivie o sistema
antes de desconectar uma conexdo de
pressao.

Antes de comegar uma operagao ou procedimento descrito
nesta publicagéo, certifique-se de que vocé tenha as
habilidades exigidas (se necessario, com qualificagdes de
um estabelecimento de treinamento aprovado). Siga
sempre as praticas recomendadas de engenharia.

1. Item opcional
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Marcas e simbolos no instrumento

Simbolo Des:

Este equipamento atende aos requisitos de todas
as diretivas de seguranga europeias. O
equipamento possui a marca da CE.

Este equipamento atende aos requisitos de todos
os instrumentos legais relevantes do Reino Unido.
O equipamento possui a marca da UKCA.

Este simbolo, no equipamento, indica que o usuario
deve ler o manual do usuério.

Este simbolo, no equipamento, indica uma
adverténcia e que o usuario deve consultar o
manual do usuario.

Conexao-terra

LIGADO/DESLIGADO

Bateria

1. Para iniciar

1.1 Localizagao dos Itens
Consulte Figura A1 e Figura A2.

Item Descrigao

1. o Botéo Ligar/Desligar
2. o Tecla personalizavel a esquerda. Selecione a
] | fungéo acima dela no visor (item 24).
Exemplo: Editar.
3. Volta um nivel do menu.

Sai de uma opgdo de menu.
Cancela as alteragdes em um valor.

Aumenta ou diminui um valor.
Destaca um item diferente.

Mantém os dados no visor. Para continuar,
pressione o botdo HOLD novamente.

Exibe o menu de selegao de tarefa (item 25).
Seleciona ou aceita um item ou valor.
Selecione [v]] ou cancele [ ] uma selegéo.

)|\ ®O®

A Druck participa ativamente da iniciativa de
reaproveitamento Waste Electrical and Electronic
Equipment (WEEE) do Reino Unido e da Unido
Europeia (Reino Unido - S12013/3113, UE - diretiva
2012/19/EU).

O equipamento que vocé comprou exigiu a extragdo
e o uso de recursos naturais para a sua produgao.
Ele contém substancias perigosas que podem
afetar a satide e o meio ambiente.

Para evitar a disseminagéo dessas substancias no
nosso ambiente e diminuir o consumo de recursos
naturais, incentivamos vocé a usar os sistemas
apropriados de reaproveitamento. Esses sistemas
reutilizarao ou reciclardo de forma responsavel a
maioria dos materiais do seu equipamento no fim de
vida util. O simbolo de lata de lixo com rodas riscado
convida vocé a usar esses sistemas.

Se precisar de mais informagdes sobre os sistemas
de coleta, reutilizagao e reciclagem, entre em
contato com a administragdo de residuos local ou
regional.

Visite o link abaixo para instrugdes de
reaproveitamento e mais informagdes sobre esta

iniciativa.
- 1
oFs [0
Frt gt
[=] T
L _
https://druck.com/weee

SR IR A
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7. o Tecla personalizavel a direita. Selecione a
[ 1] fungéo acima dela no visor (item 24).
Exemplo: Ajustes.
8. Visor. Consulte a Figura A3.
9. SENSOR/ Porta de comunicagéo. Use para se conectar

P a um modulo de medida universal (UMM) ou
c um cabo RS 232.

10. Conectores para medir os valores
especificados. Consulte a segéo “Operacéo”.

com Conector comum
3W,4W  Entrada de RTD com 3 e 4 fios

1. Ponto de conexdo para alguns dos acessorios
opcionais. Consulte o catalogo técnico.

12. Compartimento de bateria. Consulte a
Figura B1.

13.,14., 15. (Dupla Fungao) Conectores para medir ou

alimentar os valores especificados. Consulte
a segdo “Operagao”.

Vin, o Entrada em Volts ou chave

24Vo Alimentagédo em loop de 24 V

1.2 Itens no Visor
Consulte a Figura A3.

Item Descri
16. Indicag&o de tarefa para o teste de chave.
oa «—= = chave fechada

=% = chave aberta

&= Apenas UPM. Indicagao de tarefa para o teste
© de vazamento.
%ID- Ha um resistor de série 250 Q no circuito mA.
Consulte a: Tabela 2 e Tabela 3
17. 2ay A alimentagédo em loop esta ativada.
Consulte a: Tabela 2 e Tabela 3
18. Os dados no visor estdo em espera. Para
H continuar, pressione o botdo HOLD
novamente.
19. Cn) Mostra o nivel de bateria: de 0 a 100%.



https://druck.com/weee

Item Descrigao

20. Identifica o tipo de dados.
(4= = Entrada
€ (% = Saida
(I#% = Entrada IDOS
Consulte a: Tabela 2 e Tabela 3

21....22. Os ajustes aplicados a entrada ou saida:
21. O tipo de termopar (K, J, T ...) - (Tabela 4 e
Tabela 5).
CJ=...  Atemperatura de junta fria (Tabela 1)
Pt O tipo de RTD (Pt50, ...) - (Tabela 4 e
: Tabela 5).
Conexdes de entrada RTD: 2, 3 ou 4
ntn (Figura 7)
5.0V ...V = O nivel de disparo de entrada
’ (Tabela 4) ou a amplitude de saida (Tabela 5).
22. % % y e / = Operagéo de saida (Tabela 5)
23. 13,400 Os valores medidos aplicaveis a selegao de
’ tarefa no item 25, area ® e @ + a faixa e as
55mA unidades de medida.
24, Uma fungdo de tecla personalizada. Para

selecionar uma fungao disponivel, pressione a
Sk1/2 tecla personalizavel abaixo dela. Exemplo:

= = Mover para a esquerda
= = Mover para a direita

25. O menu de selegao de tarefa. E possivel
selecionar uma tarefa em cada area (® e @).

. Mz = posigao do cursor (pisca)

foxl

T

=um botdo ou uma selegado de tarefa é
definida na area ® ou @.

Desativa as sele¢des da Dupla Fungao, area
@. Isso economiza bateria.

Consulte a: Tabela 2 e Tabela 3

Ajuda: Exibe um diagrama de conexao para
@ as selegdes de tarefas definidas.

Conf.: Exibe o menu Conf. para configurar a
operag&o basica. Consulte a Tabela 1.
OK: Aceita as sele¢des no menu.

Observagao: o botdo MENU/OK também
aceita as selegdes.

Utilid: teste de vazamento. Use esta fungdo
. com o UPM. Consulte a Figura 13.

Snapshot (instantaneo): item opcional. Para
usar este recurso, instale o kit de atualizagéo

de registro de dados. Consulte o manual do
usuario (K0397: kit de atualizag&o de registro
de dados da série DPI800).

1.3 Preparar o instrumento
Antes de usar o instrumento pela primeira vez:

+ Certifique-se de que ndo haja danos no instrumento e
que nao haja itens perdidos.

* Removaa pelicula de plastico que protege o visor. Use
a etiqueta (D) no canto superior direito.

« Instale as baterias (consulte a Figura B1). Em seguida,
recoloque a tampa.

1.4 Ligar ou desligar

Para ligar ou desligar, pressione O (Figura A1 -item 1). O
instrumento realiza um autoteste e mostra os dados
aplicaveis.

Quando a energia elétrica é desligada, o Gltimo conjunto de
opgdes de configuragdo permanece na memoria. Consulte
a secgédo “Manutencgao”.

1.5 Definir a operacao basica
Use o menu Conf. para configurar a operagao basica do
instrumento.

a Menu:
Menu de selecédo 3 enu 4 5

1 2 de tarefa: Conf.

v &

==
(Tabela 2)

(Tabela 1) Vi1

Se houver dados adicionais para uma opgéo de menu,

selecione Ajustes (M) para ver os valores que estdo

configurados. Se necessario, ajuste os valores.
Tabela 1: Opgoes de menu: Conf.

Opgoes Descrigao
Escala Selecionar o fator de temperatura internacional
aplicavel: IPTS 68 ou ITS 90.
Para adicionar um resistor de série 250 Q no
250 circuito mA. Vocé pode usar este instrumento
r com um comunicador HART® para configurar e

calibrar os dispositivos HART®.

Para selecionar e configurar o recurso de
@ iluminag&o e o timer.
Dados adicionais: Selecione Ajustes (lH).

Para selecionar e definir o recurso de
il desligamento e o timer.

Dados adicionais: Selecione Ajustes (Hll).

Para mostrar o nivel da bateria (%).

Para ajustar o contraste do visor (%).
A Aumenta %, ¥ Diminui %

Para ajustar a hora e a data. O recurso de
calibragdo usa a data para fornecer mensagens
de servigo e calibragéo.

@ | @|0

Para definir a opgdo de idioma.

2

Para calibrar o instrumento.

Dados adicionais: Consulte a se¢ao
“Callibragéo”.

Para selecionar e mostrar os dados de status
aplicaveis. (construgdo de software, calibragdo
devida, nimero de série, informagdes de IDOS).

@ | %
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1.6 Selecionar uma tarefa (medir e/ou
alimentar)

Quando o instrumento estiver definido (Tabela 1), use o
menu de selegado de tarefas para selecionar a tarefa
aplicavel.

Menu de selecéo de

1 tarefa:

8o
BEEn

(Tabela 2 & Tabela 3) Tarefa = saida em mA

Menu de selegéo de Visor:
tarefa: saida em mA

J_JEJJ_J

Sk1 [ Sk2

Sk1 = Editar

Sk2 = Ajustes

Se vocé conectar um maédulo de medida universal (UMM)
a porta de comunicagao (Figura A1 - item 9), o menu de
selecdo de tarefa mostra as opgdes de IDOS disponiveis.
Faca as sele¢des necessarias a partir de cada area (O e
®). E possivel selecionar uma tarefa em cada area.
Observagéo: Use a Dupla Fungéo, area (@), para efetuar
duas operagdes ao mesmo tempo. Se néo for necessario
selecionar a area @, desative-a (H). Isso economiza
bateria.

Tabela 2: Opgoes de menu: Selegdes de tarefa (area @)

(Tabela 2 & Tabela 3)

Opgoes -
(Se aplicavel) Descricdo
= Tarefas de medig&o de entrada:

mA  Para medir £55 mA

V  Para medir £30 V

mV  Para medir 120 mV

Hz  Para medir a freqliéncia (unidades: Tabela 4)
RTD Para medir a temperatura do RTD

Q  Para medir a resisténcia do RTD ou Q

TC  Para medir a temperatura do termopar ou mV

Somente quando um IDOS UMM esta
conectado. Uma tarefa de medigdo em IDOS.

Cop Tarefas de saida:
mA  Para alimentar de 0 a 24 mA
V  Paraalimentarde0a 12V
mV  Para alimentar de 0 a 120 mV

Para alimentar uma frequiéncia de saida

H (unidades: Tabela 4)

N

RTD Para simular a temperatura do RTD
Q  Para simular a resisténcia do RTD ou Q

TC  Para simular a temperatura do termopar ou mV
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Tabela 3: Opgoes de menu: Selegdes de tarefa (Dupla
Fungéo, area @)

Opgoes
(Se aplicavel)

U®

Descrigao

Bot&o branco = Dupla Fung&o ativada.
Bot&o preto = Dupla Fung&o, area @
desativada.

D Tarefas de medicéo de entrada:

mA  Para medir £55 mA
\ Para medir +30 V

Para medir 55 mA (alimentag&o em loop de
24V ativada)

Um teste de chave

Somente quando um IDOS UMM esta
conectado. Uma tarefa de medi¢do em IDOS.

1.7 Definir os ajustes

Quando a tarefa for configurada (Tabela 2 e Tabela 3), use
o menu Ajustes para ajustar a operacéo de entrada e/ou
saida.

Visor: Tarefa Selegao de ajustes

mA +1DOS 1 (Se aplicavel) 3
[ 1]
Sk1 = Inicio/Pare
Sk2 = Ajustes
Menu: 4A 5A Visor: A 7A

Ajustes .. unidades

-
(Tabela 4) (Tabela 4) [®]
A“fj;;s 4B 5B
> :
(Tabela 5) [®]



Se houver dados adicionais para uma opgéo de menu,

selecione Ajustes (M) para ver os valores que estdo

configurados. Se necessario, ajuste os valores.
Tabela 4: Opgoes de menu: Ajustes (entrada)

Opgoes
(Se aplicavel)

Des

Unidades de pressédo (apenas UPM). Se vocé
selecionar uma tarefa IDOS (Tabela 2 e

- Unidades Tabela 3). Selecione uma das unidades fixas
de medida (mbar, psi ...).
Unidades de temperatura (RTD ou TC apenas).
Selecionar as unidades de temperatura (°C ou
Unidades de frequiéncia (apenas Hz). Para
selecionar uma dessas unidades:
Hz: Faixa < 1.000 Hz
kHz: Faixa de 0 a 50 kHz
contagens/minuto (cpm)
contagens/hora (cph)
(apenas TC). Altere a operagdo de medigao:
€ ) Temperatura para mV OU
mV para temperatura
(apenas TC). Selecionar o tipo de
compensagdo de junta fria (CJ).
Automético: o instrumento monitora a
temperatura de junta fria e aplica a
CJ ... compensag&o de junta fria necessaria.
Manual: mede a temperatura da junta fria e
define o valor aplicavel. O instrumento usa este
valor para aplicar a compensac&o de junta fria
necessaria.
Selecionar o RTD (apenas RTD). Para
... Selec o selecionar um tipo de RTD aplicavel (Pt50,
Pt100...)
Selecionar o TC (apenas TC). Para selecionar
um tipo de termopar aplicavel (K, J, T ...)
(apenas Hz). Para definir a amplitude em que o
instrumento detecta o sinal de freqiiéncia.
Nivel disparo Padrdo =5 V.
Auto Detect (detecgdo automatica) [/ 1:
Definir essa opgéo para fazer o instrumento
calcular o valor do sinal disponivel.
(apenas UPM). Manémetros ou sensores com
00 operagédo diferencial. Uma corregéo zero que

faz o instrumento ler zero na pressao local.

&)

(apenas teste de vazamento). Para configurar
um periodo aplicavel para o teste de
vazamento (horas:minutos:segundos).

Tabela 5: Opgoes de menu: Ajustes (saida)

Opgo s
(Se aplicavel) Descrigdo

Tabela 5: Opgoes de menu: Ajustes (saida)

Opgd
(Se aplicavel)

Descrigao

... Selec o Consulte a Tabela 4.

(apenas Hz). Para definir a amplitude do sinal

Amplitude 4" aida. Amplitude = 5 V (padréo).
Para selecionar e definir um valor de saida
@ “Nudge”. Exemplo: incrementos de 1,000 mA.

Dados adicionais: Selecione Ajustes (Ill).

Para selecionar e definir valores para a opgao
“Check do Span” (verificagdo de amplitude).
Exemplo de ciclo de saida:

100%
— d |-
0%

Este ciclo se repete automaticamente.
Dados adicionais (Tabela 6): Selecione Ajustes

(mm)

I

% Passo

Para selecionar e definir valores para a opgao

“% Passo”. Exemplo de ciclo de saida:

100% l
s%

d
0%
Auto Repete - opcional

Dados adicionais (Tabela 6): Selecione Ajustes
().

I

... Passo

Para selecionar e definir valores para a opgao
“Passo definido”. Exemplo de ciclo de saida:

100% l
s
d =
0%
Auto Repete - opcional

Dados adicionais (Tabela 6): Selecione Ajustes

(mm)

Para selecionar e definir valores para a opgao
“Rampa”. Exemplo de ciclo de saida:

100% —ldi=

0%
f— t —]

Auto Repete - opcional
Dados adicionais (Tabela 6): Selecione Ajustes

... Unidades  Pressao/Temperatura: Consulte a Tabela 4. (M)
Unidades de frequiéncia (apenas Hz). Para . . . = .
selecionar uma dessas unidades: Tabela 6: Dados adlcmn’zls .para a opcdo Ajustes
Hz: Faixa < 1.000 Hz (saida):
pulsos/minuto (ppm) Check do
pulsos/hora (pph) Span
(apenas TC). Altere a operagéo de saida: Inf (0%) Para definir o valor 0%.
o T";/mpem“fa para my OU Sup. (100%)  Para definir o valor 100%.
mV para temperatura
P P A do(d Para definir o periodo (horas:minutos:segundos)
CJ... (apenas TC). Consulte a Tabela 4. guardo(d)

entre cada alterag&do de valor.
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Tabela 6: Dados adicionais para a op¢ao Ajustes
(saida):

2.3.1 Exemplo de procedimento (saida “Nudge”):
Visor:

] 1 Editar 2 3 Editar 4
saida em mA
% Passo Inferior (0%), Superior (100%), Aguardo(d): r%'. %
° Como acima. |—A 0.000 |; +00.000 |
< 24mAll  — < = — A
Tam. do Para definir a alteragéo no valor para cada L] L L] v +01,000
passo(s) %  passo como percentual da faixa do fundo de
% escala (Superior - Inferior). SKT)(Sk2) < =)
; o ; o E
Passo defin. géizlgra(é)in/:;, Superior (100%), Aguardo(d): Sk1 = Editar
: Sk2 = Ajustes
Tam. do Para definir a alteragéo no valor para cada
passo(s) passo. Exemplo: passos de 1,000 mA.
Visor:
Inferior (0%), Superior (100%), Aguardo(d): . 5 6
Rampa Como acima. saida em mA
Para definir o periodo (horas:minutos:segundos) =
viagem (t)  para ir do valor Inf (0%) para o valor Sup.

(100%).

Se aplicavel, selecione este item para repetir um
ciclo continuamente.

Auto Repete

2. Operagao

Esta segdo oferece exemplos de como conectar e usar o
instrumento. Antes de comecgar:

« Leia e compreenda a segao “Seguranga”.

« Nao use um instrumento danificado.

2.1 Conexoes elétricas
Para evitar erros no instrumento, certifique-se de que as
conexdes elétricas (Figura A1 -item 10 e/ou Figura A2)
estejam corretas.
O botao Ajuda (Figura A3 - item 25) exibe um
diagrama de conexao para as selegdes de tarefa
definidas.

2.2 Conexoes de porta de comunicagao
Use a porta de comunicagéo (Figura A1 - item 9) para
conectar um IDOS médulo de medida universal (UMM).
Quando vocé conecta um cabo de um UMM (Figura 13 e
Figura 14), o instrumento altera automaticamente os
menus para fornecer todas as opgdes aplicaveis (Tabela 2
e Tabela 3).

2.3 Alterar valores de saida
Quando a operagao de saida é configurada (Tabela 5), use

um dos procedimentos a seguir para alterar os valores de
saida:

Tabela 7: Procedimentos para alterar a saida:

CEIGE Procedimento

== Selecione Editar (ll) e/ou use os botdes AV
= Veja o exemplo abaixo.

EI— _'_|- Selecione Inicio/Pare (lM) ou use os botdes
0, AV para alterar manualmente o passo.
Ve Selecione Inicio/Pare (HM).
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3
i~ 1'949.2 A A
v

2,000 v 3,000

Sk1][ Sk2

Aumento = 1,000
(Tabela 5)

2.4 Medir/alimentar em mA
Para medir/alimentar uma corrente:

1. Conecte o instrumento (Figura 1, Figura 2 ou Figura 3)
e, se necessario, ajuste a Configuragao (Tabela 1).

2. Selecione a tarefa do menu de selegdo de tarefa
(Tabela 2 e Tabela 3).
Observagéo: Use a Dupla Fungao, area (@), para
efetuar duas operagdes ao mesmo tempo. Se néo for
necessario selecionar a area @, desative-a (H). Isso
economiza bateria.

3. Se necessario, defina os Ajustes (Tabela 4 e Tabela 5)
e/ou os valores de saida no sistema (Tabela 7).

+ @ ° 4
©] Maximo: 30 V/

- (@

a_u_J SR () )
o] (1) (0] ef (c) o

® ®

L 2 2 3
T oosy 2 oo
(" Editar ) Ajustes )

a) Medigao b) Alimentagao

Figura 1: Exemplo de configuragéo: para
medir/alimentar em mA com poténcia de loop externo
(area @)



4.083

24mA

4.083

55mA
Editar Ajustes
Figura 2: Exemplo de configuragéo: para alimentar em
mA com poténcia de loop interno (area @)

R RFIL

o+

Méximo: 30 V

+

= avor =

[aZEEE]

0a+30V OU
0a+120 mV

0a12V OU
0a120 mv

“30Voits 13Volts

Editar Ajustes

b) Alimentagao

a) Medigao

Figura 4: Exemplo de configuragao: para
medir/alimentar em Volts ou mV (area @)

0ax30V

@{@Mﬂ]"
e EuE]

BElo)
@

oy

O
Ve

(o

400002 40000
0.083 0.083
55mA| 55mA

a) com alimentagao
em loop externo

b) com alimentagéo
em loop interno

Figura 3: Exemplo de configuragdo: para medir em mA
(Dupla Funcgao, area @)

2.5 Medir/alimentar em Volts ou mV

Medir/alimentar em Volts ou mV:

1. Conecte o instrumento (Figura 4 e Figura 5) e, se
necessario, ajuste a Configuragéo (Tabela 1).

2. Selecione a tarefa do menu de selegéo de tarefa
(Tabela 2 e Tabela 3).
Observagao: Use a Dupla Funcgéo, area (@), para
efetuar duas operagdes ao mesmo tempo. Se nao for
necessario selecionar a area @, desative-a (H). Isso
economiza bateria.

3. Se necessario, defina os Ajustes (Tabela 4 e Tabela 5)
e/ou os valores de saida no sistema (Tabela 7).

“30Voits

“30Voits

Figura 5: Exemplo de configuragao: para medir em
Volts (Dupla Fungao, area @)

2.6 Medir/alimentar em Hz ou pulsos

Para medir/alimentar Hz ou pulsos:

1. Conecte o instrumento (Figura 6) e, se necessario,
ajuste a Configuragao (Tabela 1).

2. Selecione a tarefa do menu de selegao de tarefa
(Tabela 2).

3. Se necessario, defina os Ajustes (Tabela 4 e Tabela 5)
e/ou os valores de saida no sistema (Tabela 7).
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G 5.0V > 50V
v ""40400 |2 40400
50kHz 4 50kHz
Ajustes Editar Ajustes

a) Entrada b) Saida

Figura 6: Exemplo de configuragao: para
medir/alimentar Hz ou pulsos
Para uma entrada, o visor exibe a condigéo da porta de
freqliéncia:

Simbolo Descrigdao
K Porta aberta (a medigéo ¢ iniciada)
< Porta fechada (a medig&o espera o préximo

ponto de elevagdo do ciclo)

2W 2w !

aw

‘ﬁ- Pt100

nn
26.04

850°C

Ajustes

a) RTD °C ou °F

b) Ohms (Q)
Figura 7: Exemplo de configuragao: para medir os
valores de temperatura ou resisténcia

Para uma entrada, o visor exibe o nimero de conexdes de
RTD ou resisténcia.

Simbolo

ol

Descrigao

RTD com quatro fios conectados

RZY Ciclo rapido

2.7 Conexoes de RTD/Ohms

Nos exemplos a seguir 2W, 3W e 4W identificam as

conexdes de 2, 3 e 4 fios para um RTD ou resisténcia.

2.7.1 Medir/simular um RTD ou Ohms

Para medir/simular um RTD ou Ohms:

1. Conecte o instrumento (Figura 7 e Figura 8) e, se
necessario, ajuste a Configuragéo (Tabela 1).

2. Selecione a tarefa do menu de selegdo de tarefa
(Tabela 2).

3. Se necessario, defina os Ajustes (Tabela 4 e Tabela 5)
e/ou os valores de saida no sistema (Tabela 7).
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Se o simbolo ndo concorda com o nimero de conexdes:
« Certifique-se de que as conexdes estejam corretas.
« Certifique-se de que os fios e 0 sensor sejam
resistentes.
S, %,

5
LIS

° g

=
G Pt100 (e
a a .
LY Y
Editar Ajustes Editar Ajustes
a) RTD °C ou °F b) Ohms (Q)

Figura 8: Exemplo de configuragdo: para simular os
valores de temperatura ou resisténcia

2.8 Conexoes de termopar (TC)

Conecte os fios do TC ao miniconector TC aplicavel
(Figura 9). A lamina mais ampla é a negativa. Em seguida,
fixe o conector no instrumento.



2.8.1 Medir/simular um termopar

Para medir/simular os valores do TC:

1. Conecte o instrumento (Figura 9) e, se necessario,
ajuste a Configuragao (Tabela 1).

2. Selecione a tarefa do menu de selegao de tarefa
(Tabela 2).

3. Selecione Ajustes (M) para alterar a operagéo de
Temperatura para mV ou de mV para Temperatura.

4. Se necessario, defina os Ajustes (Tabela 4 e Tabela 5)
e/ou os valores de saida no sistema (Tabela 7).

Ajustes

G mv ‘ﬁ

K CJ=254 *
‘ 341 ‘ 0.373
1372°C 75mV

Ajustes

a) °C ou °F (entrada)

ty

Ajustes

b) mV (entrada)

3

K CJ=254 3
G N
<
(" Editar [ Ajustes | (" Editar ) (Ajustes
c) °C ou °F (saida) d) mV (saida)

Figura 9: Exemplo de configuragéo: para
medir/simular os valores de temperatura (°C/°F) ou mV
de um TC

2.9 Calibragao do transmissor
Para calibrar um transmissor:

1. Conecte o instrumento (Figura 10 e Figura 11) e, se
necessario, ajuste a Configuragéo (Tabela 1).

2. Selecione a tarefa de calibragéo aplicavel do menu de
selecdo de tarefa (Tabela 2 e Tabela 3) e, se
necessario, configure os Ajustes (Tabela 4 e
Tabela 5).

3. Fornega valores de saida para o sistema (Tabela 7).

Maximo: 30 V
°+

40.400

50kHz

0.083

55mA

Editar fm

Figura 10: Exemplo de configuragdo: calibragio de
transmissor com alimentagao em loop externo

~40.400

24V
G 50V

o

>~ 50kHz
[«

0.083

55mA
Editar ][ Ajustes
Figura 11: Exemplo de configuragao: calibragao de
transmissor com alimentagao em loop interno

2.10 Teste de chave

Para fazer testes em uma chave:

1. Conecte o instrumento (Figura 12) e, se necessario,
ajuste a Configuragao (Tabela 1).

2. Selecione atarefa de teste de chave aplicavel do menu
de selegéo de tarefa (Tabela 2 e Tabela 3) e, se
necessario, configure os Ajustes (Tabela 5). O visor
mostra a condigdo da chave (aberta ou fechada) no
canto superior direito.

3. Fornega os valores de saida ao sistema (Tabela 7).

i. Exemplo: saida “Nudge”.

a. Use Editar (M) para configurar um valor
inferior ao valor da chave.
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b. Use os botdes A'V¥ para alterar o valor em

pequenos incrementos.
ii. Exemplo: saida “Rampa”.

a. Defina os valores “Superior” e “Inferior” que
sao aplicaveis ao valor de chave (Tabela 6).
Em seguida, para obter um valor de chave
preciso, defina o periodo “Viagem”.

b. Use Inicio/Pare (lM) para iniciar e parar o
ciclo “Rampa”.

4. Se necessario, fornega valores de saida na diregao
oposta até a chave mudar novamente a condicao.
O visor mostra os valores aplicaveis para abrir e fechar
a chave.

5. Para fazer o teste novamente, pressione ESC para
redefinir os valores.

K CJ=254
S .
N 1372°C

== 1020
= 100.0

Editar Ajustes
Figura 12: Exemplo de configuragao: teste de chave
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2.11 UPM Medigbes de pressao

Leia todas as instrugdes fornecidas com o UPM e depois
siga os procedimentos especificados para conecta-lo
(Figura 13 e Figura 14).

30

S
3
)

G)]

X
@ @
| 503 | 15,03
30..g 30..9
15.88
15.74
0 14
/min.
Ajustes Inlc\o Ajustes

a) Pressé@o b) Teste de vazamento

Figura 13: Exemplo de configuragdo: medicao de
pressao com um UPM

Quando as conexdes forem concluidas, faga as sele¢des
de IDOS necessarias (Tabela 2 e Tabela 3).

Cada vez que vocé usar um UPM diferente, o DPI880
registrara as unidades de medida (capacidade: os ultimos
10 UPM diferentes). Ao reconectar um dos ultimos 10
UPM, o DPI880 usa automaticamente as unidades
aplicaveis (psi, mbar ...).

2.11.1 Medir a pressao (teste de vazamento)

Para medir a pressdo com ou sem o teste de vazamento

(Figura 13):

1. Selecione a tarefa de presséao aplicavel do menu de
selecgéo de tarefa (Tabela 2 e Tabela 3) e, se
necessario, ajuste a Configuragao (Tabela 1) e os
Ajustes (Tabela 4 e Tabela 5).

Funcéao Utilid: Use essa fungao para incluir a

opgao Teste de vazamento.

2. Se aplicavel, defina o periodo para o teste de
vazamento (Tabela 4).

3. Faga uma corregao zero (Tabela 4), se necessario.

4. Para iniciar o teste de vazamento, selecione Inicio
(IM). Quando o teste for concluido, o instrumento
calcula a razdo do vazamento nas unidades/minuto
aplicaveis.

Para medir a press@o com outra operagdo (Figura 14), use

0 mesmo procedimento.




5.03
30..9

{ Ajustes

Figura 14: Exemplo de configuragdo: para medir a
pressao e a temperatura
2.12 Indicagoes de erro
Se 0 visor mostrar <<<< ou >>>>:
+ Certifique-se de que a faixa esteja correta.
+ Certifique-se de que todos os equipamentos e
conexdes relacionados sejam resistentes.

3. Manutencao
Esta segéo oferece procedimentos para manter a unidade
em boas condigdes. Devolva o instrumento ao fabricante
ou ao agente de manutengao aprovado para todos os
reparos.
3.1 Procedimento para devolugéo de
produtos/material
Se a unidade precisar de calibragao ou ndo puder mais ser

utilizada, ela pode ser devolvida para a Central de Servigos
da Druck em: https://druck.com/service.

Entre em contato com o Departamento de Servigo para
obter uma Autorizagao de Devolugdo de Produtos/Material
(RGA ou RMA). Fornega as seguintes informagdes tanto
na RGA como na RMA:

*  Produto (ex.: DPI880)

« Numero de série

« Detalhes do defeito/trabalho a ser realizado
« Exigéncias de rastreabilidade de calibragéo
+ Condigdes de operagao

3.2 Limpar a unidade

Limpe a caixa com um pano Umido, sem fiapos, e um
detergente suave. Nao use solventes ou material abrasivo.

3.3 Trocar as baterias

Para trocar as baterias, consulte a Figura B1. Em seguida,
recoloque a tampa.

Certifique-se de que a hora e a data estejam corretas. O
recurso de calibragdo usa a data para fornecer mensagens
de servigo e calibragao.

Todas as outras opgdes de configuragdo permanecem na
memoria.
4. Calibragao

Observagao: A Druck pode fornecer um servigo de
calibragdo que é rastreavel para padrdes internacionais.

Nos recomendamos que vocé devolva o equipamento ao
fabricante ou ao agente de manutengdo aprovado.

Se voceé usar outro instrumento de calibragéo, certifique-se
de que ele use esses padrdes.

4.1 Antes de comecgar

Para fazer uma calibragéo precisa, vocé deve ter:

« O equipamento de calibragdo especificado em
Tabela 8.

« Um ambiente de temperatura estavel: 70 + 2 °F (21
+1°C)
Tabela 8: Equipamento de calibragao

Equipamento de calibragao

Fungao (ppm = partes por milhdo)
Calibrador de mA.
mA OU Precisao: entrada/saida em mA: Tabela 10 e
mA (Dupla ...) Tabela 11
Precisdo: mA (Dupla Fungéo): Tabela 10
Calibrador de mV.
mV OU Precis&o: entrada/saida em mV: Tabela 12 e
TC (mV) Tabela 14
Precisdo: TC (mV): Tabela 20
Calibrador de Volts.
Volts OU Precisao: entrada/saida em Volts: Tabela 13e
Volts (Dupla ...) Tabela 15.
Preciséo: Volts (Dupla Fungéo): Tabela 13
1) Freqliencimetro
Hz Erro total: 7 ppm ou melhor
Resolugdo: 8 digitos (no minimo)
2) Gerador de sinais
DOS Apenas UMM. Consulte o manual do usuério

do IDOS UMM.

- Instrumento de medigdo com RTD padrédo
Precisdo: 50 mK para 23 a 82,4 °F (-5 a
cJ 28 °C)
- Termémetro digital
Precisdo: 10 mK

- Resistor padrao 0 Q
- @Resistor padrao (Q): 100, 200, 300

G Tolerancia: 50 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/ano
RTDOMMS _.pesistor padréo (Q): 400, 1 k, 2 k, 4 k
Tolerancia: 10 ppm + 0,6 ppm/°C + 5 ppm/ano
S Um sistema de medigao de ohms ou RTD com
as correntes de excitagao especificadas
RTDOhms  (Tapela 19).

a. Ou um simulador de resisténcia equivalente.

Antes de iniciar a calibracéo, certifique-se de que a hora e
a data no instrumento estejam corretas (Tabela 1).
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4.1.1 Seqiiéncia de selegéo:
» Menu de selegéo de tarefa B Conf. (Tabela 1) »
Calibragéo »

Visor: Digite Menu: 5
Selec. canal

1 SENHA calib.

L

Senhade fabrica =

4321 (Tabela 9)

Selecione a fungéo
(Se aplicavel)

.
. L
(Tabela 9)

Tabela 9: Opgoes de calibragao

Opgoes Descrigao

Para calibrar a entrada/saida especificada:

p
R ...=mA, mV, Volts, Hz, RTD (Ohms), TC (mV)
Apenas UMM. Para calibrar o IDOS UMM
IDOS especificado. Consulte o0 manual do usuario
do IDOS UMM.
CcJ Para calibrar o canal de junta fria.
mA (Dupla ...) Para calibrar a entrada mA (Dupla Fung&o).

Volts (Dupla ...) Para calibrar a entrada Volts (Dupla Fungéo).

Calib. Devida: Para definir a data da préxima
calibragao do instrumento.

p Apbs a data de calibragdo especificada,
aparecera uma mensagem de adverténcia.
Existe uma caixa de selegéo para interromper
as adverténcias.

% Para alterar a senha (nimero de identificagdo
pessoal) de calibragao.

Quando vocé seleciona um canal e/ou uma fungao, o visor
exibe as instrugdes apropriadas para concluir a calibragéo.

Quando a calibragao estiver completa, selecione Calib.
Devida e defina a nova data de calibracédo para o
instrumento.

4.2 Procedimentos: entrada em mA

1. Conecte o instrumento ao equipamento de calibragédo
(Figura 3).

2. Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a tltima
vez em que foi ligado).

3. Use o menu de calibragdo (Tabela 9) para fazer uma
calibragéo de trés pontos (-FE, Zero e +FE). O visor
exibira as instrugdes aplicaveis para concluir a
calibragéo.

4. Para se certificar de que a calibragao esteja correta,
selecione a tarefa de entrada de mA aplicavel
(Tabela 2) e aplique os seguintes valores:
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*  mA-55,-40, -24,-18, -12, -6, 0 (circuito aberto)
« Emseguida, mA: 0, 6, 12, 18, 24, 40, 55.
5. Certifique-se de que o erro esteja dentro dos limites
especificados (Tabela 10).
Tabela 10: Limites de erro de entrada em mA

Erro de calibrador  Erro do DPI880

mA aplicado

(mA) permitido (mA)
+55 0,002 2 0,005
+40 0,0018 0,004
+24 0,001 4 0,003
+18 0,000 4 0,003
+12 0,000 3 0,002
+6 0,000 2 0,002
0 (circuito aberto) - 0,001

4.3 Procedimentos: saida em mA

1. Conecte o instrumento ao equipamento de calibragéo
(Figura 1).

2. Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a ultima
vez em que foi ligado).

3. Use o menu de calibragéo (Tabela 9) para fazer uma
calibragdo de dois pontos (Zero e +FE)'. O visor exibira
as instrugdes aplicaveis para concluir a calibragao.

4. Para se certificar de que a calibracéo esteja correta,
selecione a tarefa de saida de mA aplicavel (Tabela 2)
e aplique os seguintes valores de saida:

« mAO0,1,4,12,20,24

5. Certifique-se de que o erro esteja dentro dos limites
especificados (Tabela 11).

Tabela 11: Limites de erro de saida em mA

Erro de calibrador Erro do DPI880

Saida em mA

(mA) permitido (mA)
0,1 0,000 006 0,001
4 0,000 20 0,001
12 0,001 4 0,001
20 0,002 0,002
24 0,002 3 0,002

4.4 Procedimentos: entrada em mV/Volts

1. Conecte o instrumento ao equipamento de calibragdo
(Figura 4).

2. Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a Gltima
vez em que foi ligado).

3. Use o menu de calibragdo (Tabela 9) para fazer uma
calibragdo de trés pontos (-FE, Zero e +FE). O visor
exibira as instrugdes aplicaveis para concluir a
calibragéo.

4. Para se certificar de que a calibragéo esteja correta,
selecione a tarefa de entrada em mV ou Volts aplicavel
(Tabela 2):

5. Em seguida, aplique os valores de entrada que sé&o
aplicaveis a calibragéo.

*  mV:-30, -120, -60, 0 (curto-circuito)
* Em seguida, mV: 0, 30, 60, 120

1. FE = fundo de escala



ou
+  Volts (V): -30, -15, -5, 0 (curto-circuito)
* Em seguida, volts (V): 0, 5, 15, 30

6. Certifique-se de que o erro esteja dentro dos limites

especificados (Tabela 12 ou Tabela 13).
Tabela 12: Limites de erro de entrada em mV

Erro de calibrador  Erro do DPI880

mV aplicado (mV) permitido (mV)
+120 0,0013 0,03
+60 0,000 8 0,02
+30 0,000 6 0,02
0 (curto-circuito) - 0,01

Tabela 13: Limites de erro de entrada em Volts (V)

Erro de calibrador Erro do DPI880

V aplicado permitido (V)
+30 0,000 58 0,004
+15 0,000 11 0,002
+5 0,000 06 0,001
0 (curto-circuito) - 0,001

4.5 Procedimentos: saida em mV/Volts

1.

2.

@

&>

o

o

Conecte o instrumento ao equipamento de calibragdo
(Figura 4).
Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a tltima
vez em que foi ligado).
Use o menu de calibragéo (Tabela 9) para fazer uma
calibragao de dois pontos (Zero e +FE). O visor exibira
as instrugdes aplicaveis para concluir a calibragao.
Para se certificar de que a calibragéo esteja correta,
selecione a tarefa de saida em mV ou Volts aplicavel
(Tabela 2):
Em seguida, aplique os valores de saida que sdo
aplicaveis a calibragéo.
*+  mV:0, 30, 60, 90, 120
ou
+ Volts (V): 0, 3,6,9,12
Certifique-se de que o erro esteja dentro dos limites
especificados (Tabela 14 ou Tabela 15).

Tabela 14: Limites de erro de saida em mV

Erro de calibrador Erro do DPI880

Saida em mV

(mV) permitido (mV)
0 0,000 05 0,01
30 0,000 425 0,02
60 0,000 8 0,03
90 0,001 175 0,03
120 0,000 98 0,04

Tabela 15: Limites de erro de saida em Volts (V)

Erro de calibrador Erro do DPI880

Tabela 15: Limites de erro de saida em Volts (V)

Erro de calibrador Erro do DPI880

Saida em V ™) permitido (V)
6 0,000 03 0,002
9 0,000 05 0,002
12 0,000 134 0,002

4.6 Procedimentos: entrada/saida em Hz
Conecte o instrumento ao equipamento de calibragédo
(Figura 6).

2. Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a Gltima
vez em que foi ligado).

3. Defina o equipamento com as condigdes a seguir:

Equipamento Fungao

Frequencimetro: Tempo da porta = um segundo

Gerador de sinal: Saida = 10 V, unipolar, onda quadrada
Freqliéncia = 990 Hz

Unidades de entrada = Hz (Tabela 4)
Nivel de disparo de entrada =5V
(Tabela 4)

DPI880:

4. Use o menu de calibragao (Tabela 9) para fazer a
calibracao: O visor exibira as instrugdes aplicaveis
para concluir a calibragdo.

Para se certificar de que a calibragédo esteja correta,
ajuste o equipamento para fazer uma das verificagdes
de calibragao abaixo:

a. Verificagéo de calibragédo de entrada em Hz
(Figura 6):

Equipamento Fungao

Frequiencimetro: Tempo da porta = um segundo

Gerador de sinal:
DPI1880:

Saida = 10 V, unipolar, onda quadrada

Nivel de disparo de entrada = 5V
(Tabela 4)

Unidades (Tabela 4): Hz ou kHz como
especificado na Tabela 16 e Tabela 17.

b. Verificagdo de calibragao de saida em Hz
(Figura 6):

Equipamento Fungao

Freqliencimetro: Tempo da porta = um segundo
DPI880:

Unidades (Tabela 5): Hz ou kHz como
especificado na Tabela 16 e Tabela 17.

6. Mega ou alimente os valores especificados (Tabela 16
e Tabela 17). Hz e depois kHz. Certifique-se de que o
erro esteja dentro dos limites especificados.

Tabela 16: Limites de erro em Hz
(medigao/alimentagao)

Saidaem V permitido (V)
0,000 000 05 0,001
0,000017 5 0,002

Medigao/ Erro de Erro do DPI880 permitido (Hz)
alimentacao calibrador . .

Hz ]

25 0,000 175 0,002 0,001 4
100 0,000 7 0,002 0,002 1
250 0,001 75 0,004 0,003 5
500 0,003 5 0,006 0,005 8
990 0,006 93 0,011 0,010 4
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Tabela 17: Limites de erro em kHz
(medigao/alimentagéo)

Erro do DPI880 permitido

al'iwn?:r:‘i:;;o caEI;lZ(:a(:izr (kHz)
kHz (kHz) [+ 5}
2,500 0 0,017 5 0,000 2 0,000 042
10,000 0 0,07 0,000 2 0,000 112
20,0000 0,14 0,000 3 0,000 205
30,000 0 0,21 0,000 4 0,000 298
50,000 0 0,35 0,000 6 0,000 483

4.7 Procedimentos: entrada de CJ

1. Conecte o instrumento ao equipamento de calibragéo
(Figura 9).

2. Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a tltima
vez em que foi ligado).

3. Use o menu de calibragéo (Tabela 9) para fazer uma
calibragdo de um ponto (+FE). O visor exibira as
instrugcdes aplicaveis para concluir a calibragéo.

4. Para se certificar de que a calibragdo esteja correta,
selecione a tarefa de entrada de T1 aplicavel
(Tabela 2).

5. Certifique-se de que o DPI880 fornega uma
temperatura de teste que corresponda a temperatura
no termémetro digital 0,2 °F (0,1 °C).

4.8 Procedimentos: entrada de RTD (Ohms)

1. Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a tltima
vez em que foi ligado).

2. Use o menu de calibragéo (Tabela 9) para fazer uma
calibracdo de dois pontos para cada faixa.

*  Amplitude: 0-399,9 Q
a. Zero ohms nominal: faga uma conexao de 4
fios para o resistor 0 Q (Figura 7).
b. Ohms de fundo de escala positivo nominal:
faca uma conexao de 4 fios para o resistor
400 Q (Figura 7).
*  Amplitude: 400 Q-4 kQ
a. Zero ohms nominal: faga uma conexéo de 4
fios para o resistor 400 Q (Figura 7).
b. Ohms de fundo de escala positivo nominal:
faca uma conexao de 4 fios para o resistor de
4 kQ (Figura 7).
O visor exibira as instrugdes aplicaveis para calibrar
cada faixa.

3. Certifique-se de que a calibragéo esteja correta,
selecione a tarefa de entrada em ohms aplicavel
(Tabela 2).

4. Faga uma conexdo de 4 fios para o resistor padrao
aplicavel (Tabela 18) e meca o valor (Figura 7).
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5. Certifique-se de que o erro esteja dentro dos limites
especificados (Tabela 18).
Tabela 18: Limites de RTD de erro de entrada em RTD

Resistor padrao® Erro do DPI880

Erro de resistor (Q)

Q) permitido (Q)
0 (curto-circuito) - 0,05
100 0,008 0,05
200 0,013 0,05
300 0,018 0,05
400 0,007 0,05
1k 0,042 0,25
2k 0,052 0,25
4k 0,072 0,50

a. Ou um simulador de resisténcia equivalente.

4.9 Procedimentos: saida de RTD (Ohms)

1. Conecte o instrumento ao equipamento de calibragéo
(Figura 8).

2. Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a ultima
vez em que foi ligado).

3. Use o menu de calibragdo (Tabela 9) para fazer uma
calibragao de dois pontos para cada faixa.

*  Amplitude: 0-399,9 Q
+  Amplitude: 400 Q-1.999,9 Q
*  Amplitude: 2 kQ-4 kQ

O visor exibira as instrugdes aplicaveis para calibrar
cada faixa.

4. Para se certificar de que a calibragao esteja correta,
selecione a tarefa de saida de ohms aplicavel
(Tabela 2).

5. Fornega os valores especificados (Tabela 19).
Certifique-se de que o erro esteja dentro dos limites

especificados.

Tabela 19: Limites de erro de saida em RTD (Ohms)
=2 Excitagao® Erro de %g:)sgg
Ohms (Q) (mA) calibrador (Q) permitido (Q)
0 0,50a3,0 0,003 0,05
100 0,50a3,0 0,004 0,06
200 0,50a3,0 0,005 0,06
300 0,50a3,0 0,007 0,07
400 0,50a3,0 0,008 0,07
1000 0,05a0,8 0,015 0,30
2000 0,05a0,4 0,026 0,40
4000 0,05a0,3 0,049 0,80

a. Consulte a segdo “Especificagoes”.
4.10 Procedimentos: entrada/saida de TC
(mV)
1. Conecte o instrumento ao equipamento de calibragéo.
+ Entradade TC (mV) = Figura 9b
+ Saidade TC (mV) = Figura 9d

2. Permita que o equipamento chegue a uma
temperatura estavel (minimo: 5 minutos desde a Gltima
vez em que foi ligado).



3. Use o menu de calibragdo (Tabela 9) para fazer a
calibragéo:
* Entrada de TC (mV) = calibragéo de trés pontos
(-FE, Zero e +FE).

» Saida de TC (mV) = calibragéo de dois pontos
(Zero e +FE).

O visor exibira as instrugdes aplicaveis para concluir a
calibragéo.

4. Para se certificar de que a calibragao esteja correta,
selecione a tarefa de entrada e saida de TC (mV)
aplicavel (Tabela 2) e aplique os valores necessarios:

+ Entrada de TC (mV): -10, O (curto-circuit)
+ Emseguida, TC (mV): 25, 50, 75
» Saida de TC (mV): -10, 0, 25, 50, 75

5. Certifique-se de que o erro esteja dentro dos limites
especificados (Tabela 20).
Tabela 20: Limites de erro de entrada ou saida de TC

(mV)
E:;irgg?r%u Erro de r;:i\:))rador TC piﬁ?tﬁj%?’?iﬂ{l)
(mV) 2 =l L+ ¥
-10 0,000 5 0,000 18 0,008 0,008
0 - 0,000 05 0,006 0,006
25 0,000 6 0,000 36 0,010 0,010
50 0,000 8 0,000 68 0,014 0,014
75 0,001 0 0,000 99 0,018 0,018

4.11 Procedimentos: IDOS UMM

Consulte o manual do usuario do IDOS UMM.

Quando a calibragao estiver completa, o instrumento
define automaticamente uma nova data de calibragéo no
UMM.

5. Especificagoes
Todas as declaracdes de precisdo incluem um ano de
estabilidade.

5.1 Geral

Parametro Valor

Idiomas Inglés [padréo]

Temperatura 142122 °F (-10 a 50 °C)

operacional

Temperaturade -4 a 158 °F (-20 a 70 °C)

armazenamento:

Umidade 0 a 90% sem condensagéo (Def Stan 66-31,
8.6 cat lll)

Choque/Vibragdo EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4 cat Il

Compatibilidade
eletromagnética

EN 61326-1:2013

Seguranga Elétrica: EN 61010:2010; com marca CE e
UKCA

Tamanho (C: L: A) 180 x 85 x 50 mm (7,1 x 3,3 x 2,0 pol.)

Peso 425 g (15 oz)

Fonte de 3 x baterias alcalinas AA

alimentacdo

Duragéo Fungdes de medigéo (drea @): = 60 horas

Medigéo de Dupla Fungdo, mA (area @):
=7 horas (fonte de 24 V a 12 mA)

5.2 Componente elétrico (Figura A1,
item 10)

Parametro Valor

Faixa (medi¢éo) 0a+55mA
0a4.000 Q°
0a+120 mV
0a+30V

Precisdo: medida em mA  0,02% de leitura + 3 contagens

Precisdo: medida em mV  0,02% de leitura + 2 contagens

Precisdo: medida em V 0,03% de leitura + 2 contagens

0a24mA
0a4.000 Q°
0a120 mv
0a12V

Faixa (alimentag&o):

Precisao (alimentagao):
mA, mV, V

Coeficiente de
temperatura (medi¢éo ou
alimentag&o)

14 a 50 °F, 86 a 122 °F
(-10a10°C,30a50°C)

Conectores (Figura A1,
item 10)

0,02% de leitura + 2 contagens

0,0017% FEI°F
(0,003% FE/°C)

Quatro soquetes de 4 mm (0,16 pol.)
Um soquete miniconector de TC

a. Consulte a segao “Faixas de resisténcia (Ohms/RTD)"

5.3 Conectores elétricos (Figura A2)

Parametro Valor

Faixa (medi¢éo) 0a+55mA
0az30V

Precisdo: medida em mA  0,02% de leitura + 3 contagens

Precisdo: medida em V 0,03% de leitura + 2 contagens

Coeficiente de
temperatura

14 a 50 °F, 86 a 122 °F
(-10a10°C,30a50°C)

0,0017% FEI°F
(0,003% FE/°C)

Detecgéo de chave Aberta e fechada. Corrente de 2 mA.

Saida de alimentagdo em 24 V + 10% (no maximo: 35 mA)
loop

Resistor HART® 250 Q

Conectores (Figura A2) Trés soquetes de 4 mm (0,16 pol.)
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5.4 Faixas de temperatura (RTD)

Tipo de RTD Padrio Faixa Precis&o® Parametro Valor

-328 a 1562°F °F Coeficiente de
P150 (385) IEC 751 3282156 0.0 temperatura

(-200 a 850°C) (0,50°C)
-328 a 1562°F 0,45°F -10a10°C,30a50°C  0,003% FE/"C

Pt100 (385) IEC 751

(-200 a 850°C) (0,25°C) (14 a 50 °F, 86 a 122 °F)  (0,0017% FE/°F)
R o) o Forma de onda de saida Fd Quadrada, bipolar
Pt200 (385)  IEC 751 392821562°F  1,08°F i
(-200 a 850°C) (0,60°C) Entrada de tensao 0a30V
PI500 (385) IEC 751 '322023 182?)%2: 8:(2):2 Nivel de disparo 0a 12V, resolugio: 0,1V
¢ a ) © ) Amplitude de saida 0,1a12Vcc+ 1% (<10 mA)
-328 a 752°F 0,36°F
, a1 5% (<
Pt1000 (385) IEC 751 (:200 2 400°C) (0.20°C) 0,1a12Vca*+5% (<10 mA)
-328 a1 202°F 0,45°F a. Leitura de pico
D 100 (392) JIS 1604-1989 (-200 2 650°C) (0.25°C)
" -76 a 482°F 0,36°F
Ni 100 DIN 43760 (60 2 250°C) 0.20°C)
-112 a 500°F 0,36°F

Ni120  MINCO 7-120
' © (-80a260°C)  (0,20°C)

a. Coeficiente de temperatura:
14 a 50 °F, 86 a 122 °F = 0,0028% FE/°F
(-10a 10 °C, 30 a 50 °C = 0,005% FE/°C)

5.5 Faixas de resisténcia (Ohms/RTD)

Precisao (Q)?

Faixa (Q) Excitagdo (mA)

L}

0a400 0,10a0,5 - 0,15
0a400 0,50a3,0 0,10 0,10
400 a 1500 0,10a0,8 0,50 0,50
1500 a 3200 0,05a0,4 1,00 1,00
3200 a 4000 0,05a0,3 1,30 1,30

o

. Coeficiente de temperatura:
14 a 50 °F, 86 a 122 °F = 0,0028% FE/°F
(-10a 10 °C, 30 a 50 °C = 0,005% FE/°C)

5.6 Freqiiéncia
Faixa®
X2
0 a 999,999 Hz Para todas as faixas:
0 a 50,0000 kHz 0,003% de leitura + 2 contagens

Precisédo

cpm: 0 a 999.999
cph: 0 2 999.999

a. cpm = contagens/minuto, cph = contagens/hora

Faixa®

Precisao
1
0a 999,99 Hz 0,003% de leitura + 0,0023 Hz
0 a 50,000 kHz 0,003% de leitura + 0,0336 Hz

ppm: 0 a 59.999 0,003% de leitura + 0,138 cpm
pph: 0 2 99.999 0,003% de leitura + 0,5 cph

a. ppm = pulsos/minuto, pph = pulsos/hora
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5.7 Faixas de temperatura (TC) Tipo de

termopar Padrao Faixa Precisdo®
Tipo de Padrao Faixa Precisao?® .
termopar recisao b 32 a 3092°F 1,8°F
K \£C 584 -4542-328°F  36°F ©at700°C)  (1.0°C)
(-270a-200°C)  (2,0°C) D 3092 a 3992°F 2,9°F
. - 32822502F  1AF (1700 22200°C) ~ (1,6°C)
(-200 2 1372°C)  (0,6°C) D 3992 a 4514°F 6,5°F
N " " (2200 a 2490°C)  (3,6°C)
J |EC 584 346 a 2192°F 0,9°F
(-210 2 1200°C)  (0,5°C) ) s ; "
a. Valor de ponto ir io da faixa Para calcular o
T |EC 584 -454 a -292°F 2,5°F erro real em uma temperatura especificada, use a especificagdo mV
(2702-180°C)  (1,4°C) (T
-292 a -94°F 0,9°F "
T IEC 584 (-180 & -70°C) (0,5°C) 5.7.1 Versoes Russas
o o Tipo de = . Precisdo®
-94 a 752°F 0,6°F a Padrdo Faixa (°C) .
T IEC 584 (-70 2 400°C) (0.3°C) termopar (°Cc)
. 0 504 32 8 932°F 7.2°F XA (K) -270 a 1372 0,6
(0 a500°C) (4,0°C) XK (J) -210 a 1200 0,5
°| o MK (T -270 a 400 0,3
B IEC 584 93232192°F 3,60F T
(500 a 1200°C)  (2,0°C) P (B) 0a 1820 1,0
B IEC 584 12;(?; a ?ggg"z 11302 nn (s) -50a 1768 14
(1200a ) (1.0°C) XK (E) 270 a 980 04
-58 a 32°F 5,4°F
’ BP-1 FOCT 50431-92 0 a 2500 2,5
R IEC 584 (-50 a 0°C) (3,0°C)
XK(r) / XK(pyc) FOCT 50431 -200 a 800 0,25
R |EC 584 32a572°F 3,6°F
(0 a 300°C) (zvooc) a. Disponivel apenas com yersﬁes em russo do DPI880.
572 2 3214°F 1.8°F b. A melhor exatiddo na faixa. )
R IEC 584 (300 2 1768°C)  (1,0°C) 5.7.2 Erro de compensagao de junta fria (maximo):
582 32°F 15F Faixa de 50° a 86 °F (10 a 30 °C) = 0,4 °F (0,2 °C)
58 a :
S IEC 584 (-50 2 0°C) 2,5°C) Erro ao acrescentar 0,01° CJ / ° mudanga de temperatura
. ambiente para variagdes. 14 a 50 °F, 86 a 122 °F (-10 a
s EC 584 (e(,)zaa120102°CF) (?,gog) 10 °C, 30 a 50 °C)
i 5.8 Faixa em mV (TC)
212 a 3214°F 2,5°F
S IEC 584 o o . A Precisao
(1002 1768°C)  (1,4°C) Faixa (mV)  Impedancia (Medigaolalimentagso)
-454 a -238°F 1,6°F o n o
E IEC 584 (-2702-150°C)  (0.9°C) -10a75 <02Q 0,02% de leitura + 0,01% FE
-238 a 1796°F 0,7°F
E IEC 584 (-150 a 980°C) (0,4°C)
-454 a -4°F 1,8°F
N IEC 584 (-270 a -20°C) (1,0°C)
-4 a 2372°F 1,1°F
N IEC 584 (-2021300°C)  (0,6°C)
-328 a 1652°F 0,6°F
L DIN 43710 (-200 a 900°C) (0,3°C)
-328 a 212°F 0,9°F
v DIN 43710 (-200 a 100°C) (0,5°C)
212a1112°F 0,6°F
v DIN 43710 (1002 600°C)  (0,3°C)
c 32a2732°F 1,8°F
(02 1500°C) (1,0°C)
c 2732 a 3632°F 2,5°F
(1500 a 2000°C)  (1,4°C)
c 3632 a 4199°F 3,4°F

(2000 2 2315°C)  (1,9°C)

Copyright 2005 Baker Hughes Company.
Portugués—Manual de Instrugdes do DPI880 | 105



Copyright 2005 Baker Hughes Company.
106 | Manual de Instrugdes do DPI880—Portugués



CopepxaHue

1. Havano pa6otbl 109
1.1 PacnonoxeHve KOMNOHEHTOB 109
1.2 3nemeHTbl Aucnnesn 109
1.3 MoparoToBka npubopa 110
1.4 BkrnoyeHue unu BbIKNOYEHNE NUTaHNS 110
1.5 Hactpoiika 0CHOBHOrO pexuma paboTbl 110
1.6 Bbibop 3agayn (n3mepenune n/unu
nogava nuTaHvs) 110
1.7 Hacrtpoiika napameTpoB 111
2. 3JkcnnyaTtauus 113
2.1 OnekTpuyeckue NoaKMoYEHNs 113
2.2 [loaKknito4eHUs K KOMMYHUKaLMOHHOMY
nopty 113
2.3 V3meHeHue 3Ha4YeHuin Beixoaa 113
2.4 W3mepenue/nogaya mA 113
2.5 Wsmepenue/nogaya BonbTt nnu mB 114
2.6 W3mepenue/nogaya 'y nnm umnynscos 115
2.7 MopkntoueHus MNTC/Ombl 115
2.8 TloakntoyeHns Tepmonapsl (TC) 116
2.9 Kanubposka naTunka 116
2.10 [NpoBepka BbIkMNOYaTens 117
2.11 UPM W3wvepeHue naBneHus 117
2.12 WNHgukauus ownbok 118
3. O6enyxvBaHve 118

3.1 Tpouenypa Bo3spaTa usgenuin/matepuanos118

3.2 YucTtka ycTpoucTea 118
3.3 3ameHa 6artapent 118
4. Kanubposka 118
4.1 Tlepep Ha4anom akcnnyartauum 118
4.2 Tpoueaypsbl: Bxog MA 119
4.3 Tpoueaypsbl: BbIxod MA 119
4.4 TMpoueaypsbl: BXoa MB/BonbT 120
4.5 Tpoueaypsbl: BbIXOA MB/BONbT 120
4.6 TMpouepypbl: Bxoa/BbIxoA 'y 120
4.7 Tpoueaypsbl: Bxog XC 121
4.8 Tpoueaypsbl: Bxog MTC (Ombl) 121
4.9 Tpoueaypsbl: Bbixog MTC (Ombl) 122
4.10 Mpoueaypsl: Bxoa/Beixoa TC (MB) 122
4.11 TMpoueaypsbl: Aatunk IDOS UMM 122
5. TexHunyeckue xapakTepuUcTUKu 122
5.1 Obwwue 123

5.2 Onektpunyeckme (PucyHok A1 - Moaunuyms 10) 123

5.3 OnekTtpuyeckme pasbembl (PucyHok A2) 123
5.4 [wnana3sobl Temnepatyp (MTC) 123
5.5 [wuanasobl conpotmenenun (Ombl/MTC) 123
5.6 Yactora 124
5.7 [OwanasoHbl Temnepatyp (TC) 125
5.8 [wuanasoH mMB (TC) 125

BBeneHune

MHorodyHKLMOHanbHbI kanubpaTtop DPI880 siBnseTcs
YaCTbIO CepUM PyYHbIX M3MepuTernbHbIX Npubopos Druck

DPI8XX.
Ora cepusi npubopoB NCNonb3yeT TEXHONOTMI0

DPI880 nmeet criegytoLume yHKLMN:

WNamepeHne MA, BonbT/MA, noacyeTt
4acToTbI/MMNYNLCOB

Mopaya MA, BoNbT/MA, NoAcHeT YacTOTbI/MMMNYNbCOB
W3mepeHnne/mmuTaums:

i. curHanos TepmoconpoTunenuin: Q unu °C/°F

ii. Tepmonap: mB unu °C/°F

ii. conpotuBnenus (Q):

KomneHcauusa xonoaHoro cnas (XC):
aBTOMaTUYECKN/BPYUHYIO

MowaroBoe 1 NMHeNHoOe NporpamMmpoBaHue:
aBTOMaTUYECKU/BPYYHYIO

KommyHukaumoHHbin nopt: IDOS unu RS 232
Bbi6op a3blka (O6paTtuteck k Tabnuua 1)

" ViamepeHue aaBneHnsi/npoBepka yTeuk1: BHELLIHUIA
IDOS UPM

! CuutbiBaHue: o 1000 cUMTLIBaHWIA C OTMETKOM
naTtbl/BpemeHn

MocnepoBatenbHbIn pesuctop 250 Q. Ucnonbayite
3TOT NpUGOp BMecTe ¢ KoMMyHUkaTtopom HART® ans
HacTpoWik1 1 kannbposkn yctponcts HART®.

MpoBepka BKMoYeHNs
[pyrue dyHKuMKN: yaepxaHue, noaceetka

BesonacHocTb

Mepen ucnonb3oBaHnemM npubopa ybeamtecs, YTO Bbl
npoYUTani 1 NOHANMN BCe OTHOCSLUMECS K HEMY CBEAEHNS.
Ciofla BXOAST: BCe MECTHbIe Mepbl NMPeAOoCTOPOXHOCTY,
nHeTpykuum ans UMM (ecnu npuMeHsiloTCs) U AaHHast
nyénukaums.

i: NMPEQYNPEXOEHWUE! He ucnonssosarn

CO cpeAamMu, UMeIOLMMUN KOHLIEHTpaLmuio
kucnopopaa > 21 %, n ApyrumMmu CUnbHbLIMU
OKUCTIUTENSIMMU.

MpoayKT coaepXuT MaTtepuanbl UnNu
XWUAKOCTU, KOTOPbIe MOryT pa3naraTbCca Unu
BOCNMIaMEHATHLCSA B MPUCYTCTBUMN CUNbHbIX
oKucnuTenewn.

WUrHopupoBaHmue ykazaHHbIX Npeaenos
aKcnnyaTauum npubopa unu ucrnonb3oBaHne
npu6opa B Hepabouem COCTOSIHUM ONacHO.
Mcnonb3yinte cooTBeTCTBYIOLIEE CPEACTBA
6e3onacHocTM U cobnioaaiTe Bce npaBuna
TeXHUKU 6e30NacHOCTU.

He ucnonb3yiite npubop B mectax c
Hanuuuem B3pbIBOOMACHOrO rasa, NapoB Unu
Nbinu. 3TO MOXeT NPUBECTY K B3PbIBY.

Bo uzbexaHue nopaxeHus aNeKTPUHECKUM
TOKOM UNU NoBpexaeHus npuéopa He
noaknyanTe Mexay knemMmamu npuéopa
WUNU Mexay KneMMmamu u maccou (3emns)
HanpshkeHue, npeBbilwatouiee 30 B.

Tonbko UPM. Bo us6exaHue neperpysku
nepep oTcoeAMHEHMEM OT UCTOYHMKA
AaBrneHusl U30NUpyinTe AaTUUK UNn cGpocbTe

MHTennekTyanbHbIX 4aTYMKOB C LIM(IPOBLIM BbIXOAOM
(IDOS), obnapatoLyto dyHKumen «plug and play», ¢
BO3MOXHOCTbIO MCMOMb30BaHWS Lierioro psaa
YHuBepcanbHbIX n3MepuTensHbix mogynein (UMM).
Mpumep: yHMBEpPCarnbHbI MOAYNb U3MEPEHWS AaBNeHNs
(UPM).

AaBleHue B cuctemMme.

Mpexae YeM Bbl NPUCTYNUTE K KCNyaTauum unu
BbIMOJTHEHWIO NpoLieAypbl AaHHOM NyGnvkaumm ybeaTecs,

1. [ononHuTtensHas onuus
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4yT0 Bbl 06nagaeTe HeOGXOAMMBIMU 3HAHUAMU (NPK MeTkn u cumBonbI Ha npubope
HeobXxo4MMOCTHW, COOTBETCTBYIOLLEN KBanudukaLmeil,

FIONYHEHHOM B YTBSPXASHHOM y4EGHOM YpeXaeHuH).
Bcerpa cobniopanite Haanexaluue npasuna paboTsl ¢ [anHoe ob6opyaoBaHne cooTBeTcTByeT
npubopom. c € TpeboBaHNAM BCEX NPUMEHUMBbIX EBPOMENCKNX

AvpekTuB no 6esonacHocTu. Ha oGopyaoBaHue
HaHeceHa mapkuposka CE.

UK [aHHoe obopynoBaHue COOTBETCTBYET
Tpe6oBaHMAM BCEX MPUMEHUMbIX HOPMATUBHO-
npaBoBbIX JOKyMEHTOB Benukobputanum. Ha
obopyaoBaHue HaHeceHa mapkuposka UKCA.

[laHHbI 3HaK Ha 06OpYAOBaHNM O3HAYAET, YTO
nonb3oBaTtesib 4OMKEH O3HAKOMUTLCA
C PyKOBOACTBOM MOMb30BaTeNsi.

[aHHbI cumBon Ha 06opyAOBaHNM O3HaYaeT
npeaynpexaeHne 1 HeobXoAUMOCTb CBEPUTLCS C
PYKOBOJCTBOM MOMb30BaTENs.

Macca (3emnst)

BKI/BbIKI

Batapeiika

Komnanus Druck — akTUBHbINA Y4acTHUK
©BPONencKo-6pUTaHCKON MHULMATMBLI MO CHopy
oTtpaboTaBLLeii NpoAyKLUM B pamkax [IupexTusbl 06
0oTXo4ax 3MEKTPUHECKOro U 3NeKTpoOHHOIro
obopynosaHus (Waste Electrical and Electronic
Equipment, WEEE) (UK SI 2013/3113, aupektusa
2012/19/EC).

[ins usrotosnexns NprobpeTeHHoro Bamn
obopyaoBaHusi noTpebosanack Aobblva n
MCMOMb30BaHNE NPUPOAHbLIX PECYPCOB.
ObopyfnoBaH1e MOXET CoaepXaTb OnacHble
MaTepuarbl, OTpULATENBHO BO3AECTBYIOWME Ha
3710POBbLE M OKPYXalOLLYI0 Cpeay.

[ins npepoTBpalleHns BoIGpoca Taknx BELLecTs B
OKpYXXaloLLYI0 cpeay N YMEHbLLIEHUS UX
BO3/ENCTBUA Ha NPUPOAHBIE PeCypChl Mbl NPOCUM
caaeaTh cTapoe o6opyoBaHne B crieluarnbHble
cucTeMbl nepepaboTkn. ITH CUCTEMbI MOBTOPHO
MCMonb3ytoT N nepepabaTbiBatoT 6ONLLWMHCTBO
MaTepu1arnos, U3 KOTOPbIX COCTOUT OTpaboTaBLLee
cBOIi Cpok o6opyaoBaHue. CuMBON nepeyepkHyTon
KOIeCHO MyCOPHOI KOP3WHbI NpeanaraeT Bam
MCMonb30BaTh UMEHHO Takne CUCTeMbI.

Ecnu Bac WHTEpecyeT AoNoNHUTEeNbHas
MHopmaLms o cGope, NMOBTOPHOM UCMOMNL30BaHNK
1 nepepaboTke, noxanyicra, CBSXUTECH C
MECTHOW 1N pernoHanbHon aAMUHUCTPpaLIei no
nepepaboTke OTX0A0B.

[lononHuTensHas nHhopmMaums 06 yTunusaumm n
cnyx6ax yTunusauum onybnukosaHa Ha Be6-caiTe
MO CCbISIKE HUXeE.

r 71

|| O >| €| B

L _

https://druck.com/weee
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1. Hauyano pa6oTbl
1.1 PacnonoxeHue KOMMNOHEHTOB

Moauuus Onwucaxve

17. Llenb nuTanus BkntoveHa.

24y .
CM. PucyHok A1 1 PucyHok A2. O6patutech k: Tabnuua 2 n Tabnuua 3
- Yo, S oo NemanTe.
H yaepxaHus. [Ins NpoAOIHKEHNs HaXMUTe
1. o KnaBwLua BKIIIOYEHUS UMK BLIKMIOYEHNS knasuwy HOLD eue pas.
2. o INeBasi nporpamMmmMHas knaevwa. BeibupaeT 19. = Moka3biBaeT ypoBeHb 3apsifa H6atapeit: ot 0
[ 1| DYHKUMIO Haf Helt Ha aucnnee (Mosnuus 24). no 100%.

Mpuwmep: Mpaska 20. [NokasbiBaeT TUN AaHHbIX.

3. MepemelleHvie Hasaa Ha OAVH YPOBEHb G =Bxon

MEHIO.
BbIXOAUT 13 ONUUK MEHIO.
AHHYNUPYeT N3MEHEHWUs 3HAYEHNSI.

YBENnMUMBaeT UNn yMeHbLLAeT 3HaueHne.
Bbigensiet apyryio nosuumio.

YpepxuBaeT AaHHble Ha avcnnee. [ns
npofomkeHust, HaxmuTe knasuwy HOLD ewe
paa.

® ®

6. Moka3biBaeT MeHIo BbiGopa 3agauun
(Mosnuusa 25).

BbiBupaeT nnu gonyckaeT UCrnonb3oBaHne
MO3ULIAN UIN 3HAYEHNSI.

BbibupaeT [v'] unu oTMeHsieT [ ] BbiGop.

3)

7. o MpaBasi nporpaMmHas knasuia. Belbupaet

[ [ ] YHKUMIO Haf Helt Ha aucninee (Moavuus 24).
Mpumep: YcTaHoBKM

8. fucnnen. O6patutech k PucyHok A3

KoMMyHMKaUMoHHBI nopT. Mcnonb3ayeTcst
SENSOR/ gns nogknioyeHus YHusepcanbHoro
PC namepuTtensHoro moayns (UMM) unu kabens
RS 232.

10. Pa3bembl 4ns namepeHus unu nogayu
yKasaHHbIX 3HaveHuin. ObpatuTeck k pasgeny
«3KcnnyaTaums».

COoM Obwwii pazbem

3-X, 4-x NpoBOAHasi cxema noakmtoyeHus NTC

3W, 4W
(NNaTUHOBbIE TEPMOMETPbI CONPOTUBEHMS)

11. Touka NOAKMIOYEHNS HEKOTOPbIX
[ONonNHUTENbHBIX akceccyapos. ObpaTtutech
K TEXHU4YECKOMY Nacrnopry.

12. Otpenenve ans 6atapen. O6paTutech k
PucyHok B1.

13.,14.,15. (M3mepeHune/reHepaums) Pazbemsl Ans
U3MepeHus unu nogadun ykasaHHbIX
3HaveHuin. OBpatutecs k pasgeny

«SKCI'II'IyaTaLlVIﬂ ».

Vin, o BXO[J B BOMbTax Unu BbiKN4aTens

24Vo Llenb nctoyHvka nutaHus 24 B

1.2 dnemeHTbI gucnnes
Cm. PucyHok A3.

16. MHavkaums 3agayum onsi Tecta BKIOYEHUS.
an a—a = BbIKIIOYATENb 3aMKHYT

= = BbIKNOYaTENb PA3OMKHYT

E Tonbko UPM. VHankauus 3agayun gns tecta
© yTeuKu.
%ID- WmeeTca nocnenoBaTtenbHbiv peanctop 250Q

B Uenu MA.

O6patutech k: Tabnuua 2 n Tabnuua 3

€ ) % = Bbixog
T# = Bxog gatumka IDOS
ObpaTutecs k: Tabnuua 2 n Tabnuua 3

21....22. YCTaHOBKM NPUMEHSIOTCS K BXOAY UNn
BbIXOAY:
21. K Tun Tepmonapsl (K, J, T ...) - (Tabnuua 4 n
Tabnuua 5).
CJ=...  Temnepartypa xonogHoro cnas (Ta6nuua 1)
P Tun NTC (Hanpumep: Pt50, ...) - (Tabnuua 4 n
t.
Tabnuua 5).
o Moaknoyenune MTC: no 2x, 3x unu 4-x

npoBoaHoi cxeme (PucyHok 7)

...B = BxogHoi1 nopor nepekrnoyeHus
5,0B (Tabnuua 4) unu amnnuTyAa BbIXOAA
(Tabnuua 5).

22, s
& =
= (Tal

Vs / = Pab6oTa ¢ Bbixogamu
6nuua 5)

M3amepeHHble 3Ha4YeHNs MPUMEHSIOTCS Ans
Bbl6opa 3apay B no3uumm 25, obnacte ® n @
+ AnanasoH U3MepeHUsi U eAUHULIbI.

23 43400
55mA

24, DYHKLMA NPOrpaMMHOIA knaeumwn. Ans
BbIGOpa UMeloLLEeca PyHKLMM, HXMUTE
MPOrPaMMHYIO KMaBMULLYy, PACTIONOXKEHHYIO

Sk1/2 nog Heit. Mpumep:

= = [epemeLleH1e BNEBO
= = [epemeLLeHne Bnpaso

25, Menio Bbibopa 3agaun. B kaxaoii obnactu (O
1 @) paspeluaeTcs BbIGOp ofHON 3adaun.

= MONoXeHne Kypcopa (MuraHue BKI/BbIKIT)

vy
a2

= KHOMKa UK BbIGOP 3aa4y yCTaHOBMEHb! B
obnactn ® unn @.

0K
YcraHaBnueaeT Viamepenue/reHepaumio, B
obnactn @ Bce BbIKNOYEHO. ITO NO3BONSET
9KOHOMUTL 3apsia GaTapeu.

ObpaTutecs k: Tabnuua 2 n Tabnuua 3

MomoLup: MokasbiBaeT guarpammy
NoAKNoYeHust Ans Beibopa 3aaay,
YCTaHOBJIEHHbIX BaMW.

HacTtpotika: MokasbiBaeT MeHio HacTpoiika
ansa HaCTpOVIKM OCHOBHOrO pexuma paﬁOTbl
npubopa. Obpatutecsk k Tabnuua 1.
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Mo3uuus Onwucaxve

OK: MpuHMmaeT BbIGOpbI, CAenaHHbIe B

MEHI0.
Mpumeyanue: 370 TaKkke AenaeT knasuia

MENU/OK.

YTunutel: TecT yTeuku. Micnonbayinte aTy
yHkumio ¢ UPM. OBpatutecs k PucyHok 13.

CunTbIBaHMe: [IONOMHUTENbHAs NO3NLMS -
[NS1 UICTIOTb30BaHMS JaHHON (hYHKLINN
YCTaHOBUTE KOMMMEKT oB6HOBMEHUs!
perucTpauum AaHHbIX. OBpatuTech k
pykoBoACTBY nonek3osatens - KO397:

KOMMNIeKT OBHOBNEHUSI PErNCTPaLIMM JaHHbIX
cepum DPI800.

1.3 MNoarotoBka npubopa

MNepen nepBbIM UcMonb3oBaHWeM npubopa:

* Y6eauTech B OTCYTCTBUM MOBpeXAeHwit npubopa n B
Hanu4nn BCex KOMMMEKTYIOLNX.

+  CHUMWTE NNacTMKOBYIO NIIEHKY, KOTopast 3alyuLaeTt
aucnnei. Micnonb3ayinte s3bivok (D) B NpaBoM BEpPXHEM
yrny.

* YctaHoBuTte 6aTapen (o6patutech k PucyHok B1).
3aTeM yCTaHOBUTE Ha MECTO KPbILLKY.

1.4 BknroyeHue unu BbIKNOYEHUE NUTaAHUA

[Ins BKMNOYEHUA UK BbIKMoYeHNs npubopa Haxmmnte O

(PucyHok A1 - noauuust 1). MpuGop BbINONHUAT

CaMonpOBEPKY W 3aTEM MOKaXeT COOTBETCTBYyIOLME

[aHHble.

Mpw BbIKMIOYEHUN NUTAHUSA, NOCMEAHWIA YCTAHOBMNEHHbIA

Habop napameTpoB KOHMUIypaLmMy 0cTaeTcs B NamMsATy.

Obpatutech k pasgeny «ObcnyxmBaHue».

1.5 HacTtpoiika OCHOBHOrO pexuma paboTbl

Vcnonb3yinte MeHio HacTpolika Anst HACTPOWKN OCHOBHOIO

pexuma paboTbl npudopa.

MeHto BbiGopa MeHio:

1 2 3agaum: Hactpoiika 5
s [ PEE
Y |BI00
|2 w6
- (222009 @,
<= -

(Tabnuua 2) (Tabnvua 1) Vi1

Ecnu ans napameTtpa MeHI0 MEeIoTCA JOMONHUTENbHbIe
naHHble, BbibepuTe Yctanoskv (M) ans npocMoTpa
YCTaHOBMEHHbIX 3HaYeHwit. Mpu HeobxoamMmocTH,
OTPErynupynTe 3aHadeHus.

Ta6nuua 1: Onuum meHto - Hactpoiika

[ins BbIGOpa NpUMeEHsiEMOi MEXAYHapOAHOV

-~ Wkana wkanbl Temnepatypsbl: IPTS 68 unu ITS 90.
[nsa po6aBnexus nocrnepgoBaTenbHOro
o peauctopa 250 Q B uenb MA. Bbl MoxeTe

Fm 1Cnonb3oBaTh AaHHbIN Npubop ¢
koMMyHukatopom HART® ans HacTpomku
kanubposku ycrponcts HART®.

[ns BI6opa 1 HACTPOIKN (OYHKLIMW NOACBETKN +

@ Tanmepa.
,uOI'IOﬂHI/ITeﬂbeIe AaHHbIEe:
Bbi6epuTe YcTaHosku (HM)
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Ta6nuua 1: Onuum meHio - Hactpoika

[ins BeIGOpa 1 HAaCTPOWMKK chyHKLMN
BbIKITIOYEHUA NUTaHna + Taﬁmepa.

[lononHUTenbHble AaHHbIE:
Bbi6epute Ycranosku (M)

o/l

[ins nokasa ypoBHsi 3apsiaa 6atapeu (%).

A YBenuyenue %, ¥ ymeHblieHne %

[ins ycTaHOBKM BpeMeH + AaTbl. DyHKUMSA
KanubpoBkn MCNonb3yeT AaTy ANsA Nokasa B
cnyxe6HbIX U KanMBPOBOYHBIX COOBLLEHUSIX.

=
@ [ns ycTaHoBKU KOHTpacTHocTH aucnnest (%).

o [ins ycTaHoBKM onunu A3bika.

[ins kanuGpoBky npubopa.

/,r@ [ononHutenbHble AaHHble: O6paTuTech k
pa3sgeny «Kanubposka.

[ins BbiGOpa 1 OTOGPaXEHNS MPUMEHSIEMBIX
AaHHbIX COCTOAHUSA. (BepCMﬂ nporpammHoro

@ obecnevyenus, [lata TpebyeMoin kanubpoBku,
CepuiiHbln Homep, MHdopmaumns fatyvka
IDOS).

1.6 BbiGop 3apgaum (M3mepeHue u/unu
nopaya NUTaHus)

Mocne HacTpoiikv npubopa (Tabnuua 1) ncnonbayinte
MeHto BblGopa 3adauu Ans BbiGopa NpYMEHNMOro 3agaudu.

1 MeHio BblGopa 3apgaum: 2 3 4 5

B0

() ) 7<) (o)

(Tabnuua 2 & 3apava = Bbixog MA

Tabnuua 3)
. Aucnnein:
MeHto BbiGopa 3agaun: 6 Boixog MA
BECEE = S—

* 0.000
< 24mA|
L

Sk1 [ Sk2

(Tabnuua 2 &
Tabnuua 3)

Sk1 = MNpaBka
Sk2 = YcraHoBku
Ecnu Bbl nogkntoymTe YHMBepcanbHbll U3MepUTENbHbI
moayns UMM K koMMyHUKaLMOHHOMY nopTy (PucyHok A1 -
nosvums 9), MeHio BbiGopa 3agayun ByaeT nokasbiBaTbh
npumeHumMble onuum aatymka IDOS.
Bbi6epute Tpebyemble no3unumm ns kaxaon obnactu (O n
@). B kaxpoi obnactu gonyckaeTcs BbIGop 0O4HOM 3agauu.
Mpumeyanme. Vcnonb3yiite obnactb (@)
M3meperue/reHepaunsa Ana 0HOBPEMEHHOTO
BbIMONHEHWs ABYX AeicTBuin. Ecnn B obnactun @ BbiGopa



He TpebyeTcs, ycTaHoBuUTe 3Ty 06nacTb Ha BbIKMIOHYEHO. 1.7 HacTtpoika napameTpoB

(H). 370 NO3BONSAET SKOHOMMTL 3apss 6aTapeu. Mocne HacTpoiikm 3apauus (Tabnuua 2 u Tabnuua 3)
Tabnuua 2: Onuuu meHio — BbiGop 3apgaun 1CMONb3yiTe MEHIO YCTaHOBKM A5 PErynupoBKu
(O6nactb @) [evicTBMIA Ha BXxoae u/unu Bbixoae.
Onuum [ucnneit: 3apaya Buibop napameTpos 3
(ecnmn Onucanue ™MA + IDOS (Ecnu npumensieTcs)
npuMeHsieTcs) =
= 3afaun nsmepeHus Bxoga: ?ID 0.9402 b mA N
m I—I
mA  M3amepeHue +55 MA [ ] ]
g ® 00 @+ IDOS v
V  Wamepenve £30 B 10bar
mV  W3amepenwve +120 MB Sk11( Sk2
Hz  W3mepeHue yacToThl (eanHunubl: Tabnuua 4) Sk1 =Tyck/Stop
RTD W3mepeHve Temnepatypbl MTC Sk2 = Yerawoskn
Q  W3mepeHue conpotuenenus NTC nm Q
. [Avcnneit:
Menio:
TC W3mepeHue TemnepaTypbl unu MB Tepmonapbl y H 4A 5A L eamu 6A 7A
@* Tonbko npy noaknoyYeHHoM aatyuke IDOS CTaHoBKM namepeHus
UMM. 3apaya nsmepeHus gatumka IDOS.
o 3aAaun BbIXOAA:
W
mA [Mogaya ot 0 oo 24 MA = w0 :
\Y Mopaya nutanus ot 0 o 12 B
mV  [Nogaya nutaHus ot 0 go 120 mB
Hz Mopaya BbIXOAHOI 4acTOThl (€AMHNLLI: (Tabnuua 4) (Tabnuua 4) [®]
Tabnuua 4)
RTD WmuTtaumsa Temnepatypbl MTC Mehio: % 5B
Q WmuTtaumsa conpoTtusnenuns MNTC nim Q YcTaHoBKU
TC  WmwuTaumsa TemnepaTypbl unu MB Tepmonapbl
o]
A
Ta6nuua 3: Onuumn meHto — BeiGop 3apaun G / u| v
(U3mepeHuelreHepauus, obnactb @) O
[o],1T171"] Sk2
ecnun Onucaxue
npm&eHﬂe‘rcn) (Tabnwua 5) [e]
Benasi kHorka = A Vamepenne/reHepauns Ecnu ans napameTtpa MeHI0 MMEIOTCS AONONHNATENbHbIE
ycTaHoBneHa. naHHble, BblibepuTe Yctanoskv (M) ans npocmoTpa
[:] . YepHas kHoMKa = MamMepeHue/reHepaLms, YCTaHOBMEHHbIX 3HaueHwni. Mpu HeobxoanmocTy,
obnactb @ ycraHoBneHa Ha BbIKIHOHYEHO. OTPErynupynre sHadeHmsl.

[:] 3ana MaMepeHAn BX0na: Ta6nuua 4: Onuun meHo — YctaHoBku (Bxoa)

[o], T717]

(ecnu Onucanue
npuMeHsieTcs)

mA  M3mepeHue 55 MA

\ M3amepeHve +30 B EavHvuel faenenus (tonsko UPM). Mpu

W3mepeHue +55 MA (Lenb nutanns 24 B BblGope 3agaum IDOS (Tabnvua 2 n

mA/24V BKMOYeHa) '1;1'35'2”::::' Tabnuua 3). Beibepute ogHy 13
P hurKCMpoBaHHbIX eanHuL namepenus (Ma, m6ap
%  TpoBepka BKioyeHus Y
Tonbko npy noakntoyYeHHoM gatyuke IDOS EpnHnubl Temnepatypei(tonsko MTC vnm TC).
UMM. 3apaya namepeHust gatuuka IDOS. [ins BbIGOpa €AVHUL U3MEPEHNs TeMnepaTypbl

(°C vnu °F).

EavHuupl YacTtoTel (Tonbko y). Ans BeiGopa
OfIHOM W3 3TUX eauHWnL:

y: AvnanasoH < 1000 My

K y: AnanasoH ot 0 go 50 kl'y
MUMMYNbCOB/MUHYTA (MMN/MUH)
uMnynbcos/yac (Mmn/yac)

(Tonbko TC). M3ameHeHue AeiicTBUSA N3MepeHus:
€ ] C TemnepaTtypbl Ha MB U
C MB Ha Temnepatypy
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Ta6nuua 4: Onuun meHo — YctaHoBku (Bxoa)

Onuun
(ecnu

Onucanue

Ta6nuua 5: Onuuu mMeHto - YctaHoBkM (Bbixop)

Onuun
(ecnu

Onucanue

npumeHseTcs)

XC ...

(toneko TC). Ans BbIGOpa TNa komMneHcauum
xonoaHoro cnas (XC).

AsTomaTuueckas: Mpubop oTcnexvsaeT
TemnepaTypy XC v npumeHsieT Heobxoanmyto
KomMneHcauuo XC.

Pyunas: Mamepenue Temnepatypbl XC n
yCTaHOBKa COOTBETCTBYIOLLETO 3HaYEeHNS.
Mpwbop ncnonbayeT 310 3HajYeHne Ana
NpUMeEHeHnst HeobxoAnMoN komneHcaumm XC.

Bbi6op Tvna MTC (Tonbko MTC). Ans BeiGopa
npumeHsiemoro Tuna NTC (Pt50, Pt100 ...)

npumeHseTcs)

[ins BbIGOpa M yCTaHOBKM 3HaYeHWs ANS BbIXOAA
¢ «Mposepka 0». Mpumep umkna Bbixoda:
—| d |=—

100%
— d (=—
0%

Jrot UMK NOBTOPAETCA aBTOMaTU4YeCKn.

[ononHutenbHele AaHHble (Tabnuua 6):
BeibepnTe Yctanosku (M)

Bbi6op Tvna TC (Tonbko TC). Ans BbiGopa
npumeHsiemoro Tuna Tepmonapsl (K, J, T ...)

Mopor
NpeKknKyeHns

(Tonbko ). Ans ycTaHOBKM aMnnuTyabl, Npu
KOTOpOW Npubop onpeaensieT curHan 4acToThl.
Mo ymonyanuto = 5 B.

AsToonpepenenue [v)[ |: YcTtaHoBUTE AaHHYO
onuuio Ansa pacyeTa NpuGopoM 3HaueHNs 3
uMmetoLLLerocs curHana.

(Tonbko UPM). laTunku n36bITOYHOrO AaBNEHNS!
VNV AaTyukm ¢ U3MepeHnem nepenaga
[naBneHusi. KoppekTupoBka Hynsi, kotopast
nosBonsieT Npubopy nokasbiBaTb Hyb NPy
MEeCTHOM AaBneHun.

T War, %

[ins BbIGOpa M yCTAaHOBKM 3HAYEHWs ANS BbIXOAA

«LWar, %». Mpumep unkna BbIxoaa:

100% l
s%

d =
0%
ABTONOBTOP - [lONONHUTENBHO

[ononHutenbHele AaHHble (Tabnuua 6):
Bribepnte YcTaHoskm (HM)

&)

(Tonbko TecT yTeukn). [ins ycTaHoBKkM nepuoaa
BpemMeHu Ans NpoBepKnN yTe4kn
(Yacbl:MuHyTbI:CekyHAabI)

Ta6nuua 5: Onunmn meHio - YctaHoBku (Bbixopn)

Onuun

(ecnn
npuMeHseTcs)

Onucanune

[Ans BbIGOpa 1 yCTaHOBKW 3HaYeHUs ANsi BbIXoAa
«onp.War». Mpumep uukna Bbixoga:

100% l
s
d =
0%
ABTOMOBTOP - [lONONHUTENBHO
[ononHutenbHele AaHHble (Tabnuua 6):

... Eauinubl - [laBnenve/Temnepatypa: O6patutech k Bbi6epuTe YctaHosku (M)
navepenuss Tabnuua 4.
,ELI'ISl Bblﬁopa W1 yCTaHOBKM 3Ha4Y€eHWs ANd Bbixoaa
EauHuupl vacTtotel (Tonbko My). Ans BeiGopa «cMmelleHver. MNMpumep Lukna Bbixoaa:
O[IHOW M3 3TUX eANHULL: —d
100% -
'u: Ananason < 1000 My °
kly: AunanasoH ot 0 go 50 kMy
MMNyNbCOB/MUHYTa (MMN/MUH) / .
UMnynbcoB/yac (Mmn/yac) 0% | t —
(Tonbko TC). M3ameHeHe AencTBuS BbIXxoaa: ABTOMNOBTOP - [JONOMHUTENBHO
€ ] C temnepartypbl Ha MB WA [ononHutenbHele AaHHbIe (Tabnuua 6):
C MB Ha Temnepatypy Bbi6epuTe YcTaHosku (M)
XC... (rontko TC). O6patuteck k Tabnuua 4. Ta6bnuua 6: [lononHUTenNbHbIe AaHHble AN YCTaHOBKU
™n OBpatuteck k Tabnuua 4. (Bbixopn)
AmnnuTyaa  BbIXOAHOTO curHana. Amnnutyaa = 5 B (no
yMom4aHuIo). Mposepka 0
[ins BbIGOpa v YCTaHOBKM 3HAYeHUs Ans BbIXoaa 0% YcranasnmeaeT 3Hadvenmne 0%.
~ ‘1; ggz”gime"‘”e“"”' Mpumep: npupayexms no 100% YcranasnmeaeT sHadenmne 100%.
= B
[lononHUTenbHble AaHHbIe: BbiGepuTte YcTaHasnmsaet utepsan
Ycratosku (M) Twara (d)  (Yackl:MuHyTbI:CekyHAbI) MeXAy KaxasIM
U3MEHEHNEM 3HaYeHUA.
7 (9 7 (9 K
war, % HwxxHuin (%), BepxHuii (%), ¢ T wara (d): Kak
YyKa3aHo Bbllwe.
War (S) YcTaHaBnMBaeT U3MEHEeHUE B 3HaYeHUn ansa
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Ta6nuua 6: [lononHUTenbHbIe AaHHbIe AN YCTaHOBKU
(Bbixopn)

Mo3uuwma 3HaueHue

HwxHui (%), BepxHuin (%), ¢ T wara (d): Kak

onp.LlWar
YyKasaHo Bbiwwe.
YcTaHaBnuBaeT U3MeHeHWe B 3HaYeHun ana
LWar (s) .
kaxgoro wara. Mpumep: war no 1,000 mA.
HwxHui (%), BepxHUit (¥ T war: : Kak
cMeleHne (%), Bep: (%), ¢ ara (d): Ka
yKa3aHo BbilLe.
YcTanaBnvBaeT nepuoz BpeMeHn
Mnas._T (Yacbl:MuHyTbI:CekyHAb!) nepexoaa OT HKHEro
(0%) 3HaveHus k BepxHeMy (100%) 3HaYeHUIo.
Ecnu npvmeHsieTCs, MCNOnb3yinT HH
ABTONOBTOP CNN NPUMEHAETCH, UCMONb3YATE AaHHYI0

no3numnto Ansa HenpepbiBHOro NOBTOpPa UMkKna.

2. 3kcnnyatauus

B AaHHOM pasaene nNnpuBoaATCcAa npumepbl no

MOAKNKYEHUD U NCNONb30BaHNKD npm60pa. I'Iepe,q

Ha4arnom akcnnyartayuu:

. BHUMaTeNbHO 03HAKOMbTECH C pasgenom
«BbesonacHocTby.

* He nonbayitech noBpexaeHHbIM NpruGopom.

2.1 AnekTpuyecKue NOAKNIYeHUs
Bo n3bexaHne BO3HUKHOBEHUS oLnGok npubopa,
ybeauTech B NpaBUbHOCTW ANEKTPUHECKUX NOAKITIOHEHUI
(PucyHok A1 - noanums 10 n/unn PucyHok A2).
KHonka Momouub (PucyHok A3 - Mosuuus 25)
nokasblBaeT Auarpammy NoaknoYveHns ans seibopa
3aAay, YCTaHOBMEHHbIX BaMy.
2.2 MoaknoyeHUsi K KOMMYHUKaLMOHHOMY
nopty
Vcnonb3yiiTe KOMMYHUKaLMOHHBbIA nopT (PucyHok A1 -
nosuuus 9) Ans NOAKNoYeHns YHBepcarnbHoro
n3meputensHoro moayns IDOS (UMM).
Korpa bl nogkntovaete kabenb oT UMM (PucyHok 13 u
PucyHok 14), npu6op aBTOMaTUYECKN U3MEHSIET MEHIO U
npegocTaBnseT BaM Bce Metonecs onumn (Tabnuua 2 un
Tabnuua 3).
2.3 N3ameHeHue 3Ha4YeHUI Bbixoaa
Mocne HacTpoWikK pexxMma paboTbl BEIXOAHbIX 3HAYEHUIA
(Tabnuua 5) Bbl MOXETE UCNONb30BaTb OAHY U3
crieflyloLwmx npoLeayp AN U3MEHEHUs 3Ha4YeHUn.
Ta6nuua 7: NMpoueaypbl U3MeHeHUs Bbixoaa

BbixogHou
curHan Mpoueaypa
. Bbi6epuTe Mpaska (M) w/vunu ncnonbaylite
~ knasuum A'Y. Cm. npumep Huxe.
EI— J_r Bbi6epuTe Myck/Stop (M) unm cnonbayitte
o, knasuium AV 41§ py4yHOro N3MEHEHWS LIaros.
Vs Bui6epure Myck/Stop (HM).

2.3.1 MNpumep npoueaypbl (BbIXoA ¢

«npupalieHnemy):
Avcnnein:
Bbixog MA

= =

= G

[ 009 [ o000

S 24mA| = Tl - +01,000
v L

Sk1][ Sk2

Sk1 =lpaska
Sk2 = YcTaHoBKM

Mpaska 2 3 T[paska 4

Aucnnen:
Bbixoa MA

2,000 3,000

Sk1][ Sk2

MpwupatieHune = 1,000
(Tabnuua 5)

2.4 U3smepeHue/nogaya A
[na namepenuns/nogaym Toka:

1. Mopakntounte npnéop (PucyHok 1, PucyHok 2 nnn
PucyHok 3), n npu HeobxoanMOCTK, OTperynupyimnte
Hacrpoitka (Tabnuua 1).

2. BblbepuTe 3agavy U3 MeHio Beibopa 3agaun
(Tabnwuua 2 n Tabnuua 3).

Mpumeuanue. Vicnoneayite obnactb (@)
M3mepeHne/reHepaLns Anst OAHOBPEMEHHOrO
BbIMNONHEHWs ABYX AewcTBuii. Ecnv B obnactn @
Bbl6opa He TpebyeTcs, ycTaHoBUTE 3Ty 06nacTb Ha
BblkntoyeHo. (). 3To No3BoNsAeT IKOHOMUTDL 3apsif
6atapew.

3. Tpv Heo6xoAMMOCTU OTperynupyiTe Y cTaHOBKM
(Tabnuua 4 n Tabnuua 5) u/unu 3HaveHns Bbixoda Ha
cuctemy (Tabnuua 7).
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[@] Makcumym: 30 B

@@EP
@ {885
(s tiTll © g ®
D%D - b
C) > e
T oosy 2 oom
Mpasia ) [ycraHos)

a) Mamepenne b) Mopava

PucyHok 1: NMpumep koHdurypauum - Ansa
n3mepeHusa/noaaym MA ¢ BHELWWHUM NUTaHMEM NeTnun
(O6nacTtb @)

&, S

QRO

- +
|ﬁ

4.083

24mA

<> |

4.083

55mA

Mpagka | [ycraHoskM

PucyHok 2: Mpumep koHdurypauum - Ans noaaum mA ¢
BHYTPEHHUM NuTaHuem netnu (O6nactb @)
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@{ % a C@=02)
®{&nﬂ'} - @
WAYS 3
AV 2av
T 000l 1T 0,00
40000 4000Q
* 0083 | o0.083
55mA 55mA

a) C BHeLWHUM
nuTaHMeMm nNeTnn

b) ¢ BHYTPeHHUM
nuTaHem NeTnn

PucyHok 3: Mpumep koHdurypauum - Ans namepexus
MA (U3mepeHue/reHepaums, obnactb @)

2.5 U3smepeHue/nogavya BonbT unu mB
,Elﬂﬂ I/I3MepeHI/Iﬂ/I'IO,CI,aHVI BONbT NN MB:

1. MogaxkniounTte npudop (PucyHok 4 1 PucyHok 5) v, npu
HeobxoaMMoCTu, oTperynupyiTte HacTtporika
(Tabnuua 1).

2. Bblbepute 3agayy u3 MeHio Boibopa 3agaun
(Tabnwuua 2 n Tabnuua 3).

Mpumeyanue. Vcnone3yiite obnactb (@)
W3mepeHune/reHepaLms Ans 04HOBPEMEHHOO
BbIMNONHeHWs ABYX AevcTBuin. Ecnu B obnactn @
Bblbopa He TpebyeTcs, ycTaHoBUTE 3Ty 06nacTb Ha
BbiknoyeHo. (H). 3To Nno3BonsieT 3KOHOMUTb 3apsig
GaTtapew.

3. Tpu Heo6xo0AMMOCTM OTperynupyiTe YcTaHoBK1
(Tabnuua 4 n Tabnuua 5) n/vnu 3Ha4yeHus Bbixoda Ha
cuctemy (Tabnuua 7).

ot 0 a0 +30 B UK
ot 0 go +120 mB

or0p012B UK
ot 0 go 120 mB

+° ]‘-
@GEDO

N L e —

“30Volts 12Volls

(Tipasxa | (yeraros)

b) Mopaua

a) Uameperue

PucyHok 4: NMpumep koHdurypauum - ins
n3mepenua/nogaym BonbT unu mB (O6nacte ®)



ot 0 oo +30 B

“30Voits

.383
30Volts

PucyHok 5: Mpumep koHdurypauum - Ans namepeHus
BonbT (M3mepeHune/reHepauus, obnacts @)

2.6 Usmepenue/nogaya Ny unu nmnynscos

[ins usmepenua/noaayun 'y N UMNYNLCOB:

1. Mopkniounte npnbop (PucyHok 6) u, npu
HeobxoammocTn, oTperynupyiite HacTtporika
(Tabnuua 1).

2. Bblbepute 3agayy u3 meHto Beibopa 3agaun
(Tabnuua 2):

3. [pu HeobxoaMMOCTU OTperynupyinTe Y cTaHoBKM
(Tabnwuua 4 n Tabnvua 5) /unu 3HaveHns BbIXoaa Ha
cuctemy (Tabnuua 7).

=
% 50V 3 5.0V
v 40.400 s 40.400
50kHz ~ 50kHz
(ycraroskn) Edit ) (ycraosn)
a) Bxon b) Beixoa

PucyHok 6: NMpumep koHdurypauum - na
n3mepeHusa/nogaum Ny mnm umnynscos

[ns Bxoga Avcnnen nokasbliBaeT COCTOSAHNE YacTOTHOIO
wino3a:

3Hak Onucanue

K LLInto3 oTKpbIT (HaYMHaeTcs usMepeHue)

< LLnto3 3akpbIT (M3MepeHne oxuaaeT
crefyioLiero nvka nogbema Lykna)

IA BbICTpbIf LUMKN

2.7 NoagknroyeHus NMNTC/OmbI

B npumepax, npueaeHHbIx Huxe, 2W, 3W n 4W

o60o3HayatoT 2X, 3X 1 4X-NPOBOAHBIE CXeMbl MOAKIIOHEHUS

ans NTC nnn conpoTuBneHns.

2.7.1 U3amepeHue/umuTtaumsa MNTC unn OmoB

[nsa namepenus/mmutaumm MNTC nnn Omos:

1. Mopakniouunte npubop (PucyHok 7 n PucyHok 8) u, npu
Heo6XoAMMOCTU, oTperynupyiite Hactpoika
(Tabnuua 1).

2. Beblbepute 3agadvy 13 meHio Boibopa 3agaumn
(Tabnuua 2):

3. Mpu HeoBxoaMMoOCTH OTperynupyiiTe Y CcTaHoBKU
(Tabnuua 4 1 Tabnuua 5) n/vnu 3Ha4eHns Bbixoda Ha
cuctemy (Tabnuua 7).

ycTaHoBKM

a)NTC °C unun °F

b) Ombi (Q)
PucyHok 7: Mpumep koHdurypauum - Ans namepexus
3Ha4YeHWn TemnepaTypbl UMW CONPOTUBNEHUSA
[ns Bxoga Avcnnei nokasbiBaeT YMCNO NOAKIOYEHWUIA

MTC unu conpoTtuBneHus.

3Hak OnwucaHnue

Ecnu AaHHbI cMBON He cornacyeTcsi C YUCHoM
NOAKMIOYEHNIA:

*  Y6eanTech B NPaBUIbHOCTW NOAKMIOYEHNIA.

* Y6eauTecb B UCNPABHOCTU KOHTAKTOB W AaTyMKa.

4x npoBoAHasA cxema NnoaKnyYeHns
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3 P100 0.00 3 0.0

= . S .

d 850°C d 40000

Mpaska | [ycraros Mpaska | [ycraroskn
a) NTC °C unm °F b) Ombl (Q)

PucyHok 8: Mpumep koHdurypauum - Aina umutauyum
TemnepaTypbl UMY CONPOTUBNEHUs

2.8 MoagkntoyeHus Tepmonapsbl (TC)
MoacoeanHuTe nposoaa TC K COOTBETCTBYIOLLIEMY
pasbemy TC (PucyHok 9). Bonee wmpokuin nenectok
ABNAETCS OTpULaTENbHbIM KOHTakTOM. 3aTeM
noakniounTe pasbem K npubopy.

2.8.1 U3mepeHue/umuUTaLms TepMonapbl

[ins namepeHus/mMmuTaumm sHavenmin TC:

1. Mopakntounte npubop (PucyHok 9) u, npu
HeobxoamMmocTu, oTperynupyite HacTtporika
(Tabnwuua 1).

2. Bbibepute 3agady us MeHio Bblbopa 3agaumn
(Tabnuua 2).

3. Buibepute YcTtaHosk (M) ansi MSMEHEHUS pexuMa
paboTbl ¢ TemnepaTypbl Ha MB unu ¢ MB Ha
Temneparypy.

4. Tlpn Heo6X0AMMOCTM OTpeErynupynTe Y CcTaHoOBKU
(Tabnuua 4 n Tabnuua 5) u/vnu 3HavyeHuns Bbixoaa Ha
cuctemy (Tabnuua 7).

3 mv ﬁ

K CJ=254 o
S Y
<
yeTaHoBKN yoTanoBKw
a) °C unm °F (Bxon) b) mB (Bxoa)

AsTopckoe npaso 2005 r., komnaHusi Baker Hughes.
116 | PykoBoAcTBo no akcnnyatauuv DPI880—Pycckuin

G mv ﬁ
4
W =

@ K CJ=254 £ o 373

= . S R
S~ 1372°C|| wp || 75mV

<«

(Mpaska ) [ycrarosi) (Mpaska ) (ycranosi

c) °C unm °F (Bbixoa) d) mB (Bbixog)

PucyHok 9: NMpumep koHdurypauum - ins
n3MepeHna/MMUTaumm 3HaueHnmn temneparypel (°C/°F)
wnu MmB TC

2.9 KanubpoBka gaTtumka
[nsa kanubpoBku AaTymka:

1. Mopgkntounte npubop (PucyHok 10 u PucyHok 11) u,
npu Heo6XxoAMMOCTK, OTperynupyinTe Hactporika
(Tabnuua 1).

2. BbibepuTte cOOTBETCTBYIOLLYIO 3a4ayy kanubpoBku B
MeH10 Bbibopa 3aaaun (Tabnuua 2 & Tabnuua 3) u,
npu Heo6XxoANMOCTU, OTPerynupyiTe YcTaHoBKN
(Tabnuua 4 & Tabnuua 5).

3. [NopanTe BbIXOAHbIE 3HAYEHUSI HA CUCTEMY
(Tabnuua 7).

Makcumym: 30 B
°+

40.400

50kHz

0.083

55mA

Mpaska | [ycrarosku

PucyHok 10: Mpumep koHdurypaumn — Kanuépoka
AaTyYMKa C BHELWWHUM NUTaHUeM NeTnu
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PucyHok 11: Mpumep koHdurypauum — KanmépoBka
AaTyMKa ¢ BHYTPEHHUM NUTaHWeM NeTnu

2.10 MpoBepka BbIKNtoYaTens
ﬂJ‘Iﬂ BbIMOSIHEHUSA NPOBEPOK BbIKMNKOYaTeNA:

1. Mopakniounte npubop (PucyHok 12) u, npn
Heo6XxoAMMOCTH, oTperynupyiite Hactpoika
(Tabnuua 1).

2. Bblbepute cOOTBETCTBYHOLLYIO MPOBEPKY
BblKNtoyaTens B MeHo Bbibopa 3agaumn (Tabnuua 2 n
Tabnuua 3) 1, npu HeobxoaMMOCTH, oTperynupyinTe
YcraHosku (Tabnuua 5). lucnnen nokasoisaet
COCTOSsIHME BbIKIOYaTenNs (Pa3OMKHYT UK 3aMKHYT) B
BEPXHEM NPaBOM yrny.

3. [MopaiiTe BbIXOAHbIE 3HAYEHUS HA CUCTEMY
(Tabnuua 7).

i. Mpumep - Bbixog ¢ «npupaLLeHnem»

a. Wcnonb3ayiite napametp Mpaeka (MM) ons
YCTaHOBKW 3HaYeHUS MEHbLLIE, YeM 3HaYeHne
BbIKntoyaTensi.

b. Wcnonb3ayite knasmwmn AV 4ns nameHeHUs
3HaYeHNs HeGONbLUMMM NpUPALLEHNSMU.

ii. Mpumep - Bbixop «cmelleHne»

a. YcraHosute 3HayeHune 100% v 0%,
NPUMEHUMOE K 3HaYEHWI0 BblKIloYaTens
(Tabnuua 6). 3aTem, ANst NONYYEHUs1 TOYHOTO
3HaYeHUs BbIKNOYaTens, ycTaHoBUTe
AnutensHbeln nepuwog Mnae._T.
b. Wcnoneayiite Myck/Stop (M) ans 3anycka u
OCTaHOBKW LIMKNa «CMeLLEHNE».
4. Tlpun Heo6X0AUMOCTM NoAalTe BbIXOAHbIE 3HAYEHUS B
NPOTMBOMONOXHOM HanpaBneHnn 4o Tex nop, noka
BbIKMIOYaTENb CHOBA HE CMEHUT CBOE COCTOSIHME.

Ha gucnnee nokasbiBatloTca 3HaYeHWUst Ans
pa3MblKaHUsi 1 3aMblKaHUS BbIKIHYATENS.

5. [Ans NnOBTOPHOIO NPOBEAEHUS UCTIbITAHUS HAXMUTE
ESC nns c6poca 3HayeHui.

(&4 CJ=25.4
Ay .
v 1372°C

= 1020
=% 100.0

Mpas.ka | [ycraHosku
PucyHok 12: Mpumep koHdurypauum — Mposepka
BbIKntovarTens
2.11 UPM UsmepeHune paBneHus
MpounTanTe BCE UHCTPYKLMW, Npunaraemsie kK UPM, n
3aTem UCNonb3ynTe ykasaHHble npoLeaypbl Ans ero
noaknoveHns (PucyHok 13 n PucyHok 14).
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yCTaHOBKN Myck 'YCTaHOBKU
a) [laenexve b) MpoBepka yTeukn

PucyHok 13: NMpumep koHdburypauum — Usmepernue
pasnelua ¢ UPM

Mocne 3aBepLUEHUs NOAKMIOYEHWI BbINOMHUTE
Heobxoammbl BbiGop IDOS (Tabnuua 2 n Tabnuua 3).

Mpu kaxxgom ucnons3oBaxun apyroro UPM, DPI880
3anucbiBaeT ero eanHULbl M3MepeHns (BO3MOXHOCTb!
nocneaHne 10 pasnuyHbix UPM). Mpu noBTOpHOM
nopkno4eHun ogHoro 13 nocnegHux 10 UPM, DPI880
aBTOMATUYECKN UCMOSb3YET NPUMEHSIEMbIE eANHULbI
namepenus (Ma, méap ...).
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2.11.1 UsmMepeHue paBneHus/npoBepKa yTeuku
[ins n3amMepeHus AaBneHus ¢ NPOBEPKO yTeukn unm 6e3
Hee (PucyHok 13):

1. BblbepuTe COOTBETCTBYIOLLYIO 3aAa4y AaBNEHNS B
MeHI0 Bbibopa 3agauu (Tabnuua 2 n Tabnuua 3) u,
npu HeobxoaMmocTH, oTperynupyiTe Hactpoiika
(Tabnwuua 1) n Yctanosku (Tabnuua 4 n Tabnuua 5).

YTunutbl: cnonbayinte aTy dyHKLMIO Ans

BKMIOYEHWS onuum MNpoBepka yTeuku.

2. Ecnu npumeHsieTcsi, ycTaHOBUTE NEpUos BpEMEHN
nposepku yTeyku (Tabnuua 4).

3. Mpu HeobxoaMMOCTH, BbINOSTHUTE KOPPEKTUPOBKY
Hyns (Tabnuua 4).

4. [Ina Hauyana npoBepky yTeukn BeiGepuTe Myck (MM).
Mo okoH4aHWUM nNposepku Npubop paccuutaeTt
CKOPOCTb YTEYKM B UCMOMb3yeMbIX eAHULIaX
N3MEPEHNS B MUHYTY.

[ins namepeHus aasneHns B Apyrom AeNcTenm

(PvicyHok 14), ucnonb3yinTte Takyto xe npoueaypy.

B - |l
®
-
CJ=254
R 7 A
1372°C
5.03
30..g
[ycrarosin)

PucyHok 14: Mpumep koHdurypauum — Uamepenune
[aBrieHUs U TeMneparypbl

2.12 UHgmkauusi olwmn6oK

Ecnu Ha aucnnee nokasblBaeTcs <<<< unim >>>>:

*  Y6egutecb B NpaBUIIbHOCTU YCTAHOBMNEHHOTO
AnanasoHa.

*  Y6eauTech B UCMPaBHOCTU COMYTCTBYIOLLETO
060pyaoBaHUS ¥ NOAKITHOYEHNA.

3. O6cnyxuBaHue

B naHHOM pasgene ykasblBatoTcs npoueaypbl o
noaaepxaHuio nprbopa B XOPoLIEM COCTOsHMM. [ns
noGoro BuAa peMoHTa BepHUTE Npubop 13roToBUTENIO
UNK yTBEPXKAEHHOMY areHTy no 06CnyXuBaHuio.

3.1 MNpoueanypa Bo3BpaTa
nsgenuin/matepuanos

ECrnu WHCTpyMeHT TpeByeT KanubpoBKW U HENPUrogHO
[N UCMONb30BaHWS, OTNPaBbTE ero B OAUH U3

AsTopckoe npaso 2005 r., komnaHusi Baker Hughes.
118 | PykoBoacTBO Mo akcnnyatauun DPI880—Pycckuit

Grivkanmnx cepBucHbIX LeHTpoB Druck, nepeuncneHHbIx
3gech: https://druck.com/service.

O6paTuTech B oTAen obCcnyxvBaHUa Ans Nony4YeHns
pa3peLueHusi Ha Bo3BpaT ToBapa/mMatepuana (RGA unm
RMA). [ins pa3pelerusi Ha Bo3Bpat ToBapa (RGA) nnu
RMA coobwmte cneayoLyto nHopmaumtio.

* Wapenwue (Hanpumep, DPI880).

«  CepwitHblit HOMep.

*  OnwucaHwue aedekTta/Tpebytowmxcst paboT.

«  TpeboBaHusa No oTCnexmBaHUIo KanmbpoBKu.

« Pabouee cocrosHue.

3.2 Yuctka ycTpomncrtBa

MouncTnTe Kopnyc BMaXHON, He OCTaBNsoLLeR Bopca
TKaHbIO, CMOY€EHHOW B MArkom motoLem cpeacTee. He
1cnonb3yiTe pacTBopuUTEny UNu abpasvBeHble
maTepuansi.

3.3 3ameHa Gatapen

[ins 3ameHbl 6aTapei obpatuteck k PucyHok B1. 3atem
YCTaHOBMTE Ha MECTO KPbILLIKY.

Y6epnutech B NpaBUNbHOCTW YCTaHOBMNEHHOTO BPEMEHM U
Aatbl. PyHKUMA KanMBpoBKM MCMonb3yeT AaTy Ans nokasa
B CNyXeBHbIX N KanMBpOBOYHbIX COOBLLEHUSX.

Bce apyrvie onumm KOHUrypaLum CoOXpaHstoTcs B naMsiTu.

4. Kannb6poBka
Mpumeyanue. Komnanusi Druck MoxeT npegoctaBuTb
ycnyru no Kanmﬁposke yCTpOVICTBa, COOTBETCTBYyHOLLNE
MeXayHapoaHbIM CTaHAapTam.
Mbi pekomeHgyem, YTOGbI AnNga BbINONHEHNA KaﬂMﬁpOBKM
Bbl BEPHYNY NPUBOP U3rOTOBUTESTIO UN YTBEPXKAEHHOMY
areHTy no o6CnyXxmBaHuto.
Ecnu Bbl ncnonb3yeTe anbTepHaTUBHYIO OpraHn3auuo
ansa KaJ'IVI6pOBKVI yﬁe,ﬂ,VITer, YTO OHa Ucnonb3yeT 3TN
CTaHOapThbl.
4.1 MNepea Hayanom akcnnyarauum
[Ins BLINONHEHUA TOYHOW KanMBpoBKW Y Bac AOMKHO ObITb:
« obopynoBaHue kanMbpoBku, ykaszaHHoe B Tabnuua 8.
« cTabunbHas TemnepaTtypa okpyxatoLei cpeabl: 21
+1°C
Ta6nuua 8: (HacTb Tabnuubl) O6opyaoBaHue

KanuépoBKu
DyHKUMA 060pynfaauuevxanu6poaxu
(MAH.-1 = YacTeit Ha MUNNUOH)
YcTpoiicTBO kannbposkn MA.
MA NN TouHocTb - Bxoa/Bbixoa MA: Tabnuua 10 1
MA (namep/  Tabnuua 11
reHepaumst ...) TouHocTb - MA (MamepeHue/reHepaums):
Ta6nvua 10
YcTpoiicTBo kannbposku MB.
mB 1IN ToyHoCTb - BXoa/Bbixoa MB: Tabnuua 12 u
TC (mB) Tabnvua 14

ToyHocTb - TC (MB): Tabnuua 20

YCTpoWcTBO KanubpoBKW BOMbT.
Bonbt U TounocTs - Bxoa/Bbixoa BonbT: Tabnuua 13 n
BonbT (Mamep/ Tabmua 15.
reHepaums ...) To4HOCTb - BOMbT (ViaMeperue/reHepaums):
Tabnumua 13

1) Vameputenb YacToTb!

CymMapHas norpewwHocTb: 7 MIH.-1 unu nyywe
Paspeluenue: 8 pa3psgos (MUHUMYM)

2) MeHepaTop curHana

mu



https://druck.com/service
https://druck.com/service
https://druck.com/service

Ta6nuua 8: (YacTb Tabnuubl) O6opyaoBaHue

KanmbpoBKkmn
0O6opyaoBaHMe KanMGpoBku
PyHkuus (MnH.-1 = yacTen Ha MUIINNOH)
Oaruuk IDOS Tonbko UMM. OBpatutecs k pykoBoACTBY

nonb3oBatens garunka IDOS UMM.

- CtaHpapTHbIn aatymk MTC

TouHocTb: 50 MeTp-keNbBUH ANst TeMnepaTypbl
XC ot -5 o0 28°C

- Undpposoii TepmomeTtp

ToyHocTb: 10 MeTp-KkenbBUH

- CtaHaapTHbIn peauctop 0Q
- 2CTaHaapTHbI pesucTop (Q): 100, 200, 300
Honyck: 50 MnH.-1 + 0,6 MnH.-1/°C +

€ ] 5 mnH.-1/rog
OwmbI MTC - 2CraHgapTHbiv peauctop (Q): 400, 1 koM, 2
KOM, 4 KOM
[onyck: 10 MnH.-1 + 0,6 MNH.-1/°C +
5 mnH.-1/ron

OwmmeTp unu cuctema nsmepenus MTC ¢ atumn
npefenamu s Toka BO3GyaeHUst

Ombl ITC  (Ta6nmya 19).

a. Wnu akBMBaneHTHbIN UMUTaTop CONpPOTUBIEHUSA.
Mepen Havanom kanubpoBku ybeanTech B NpaBUNbLHOCTM
YCTaHOBKM BpemeHun 1 aatbl npubopa (Tabnuua 1).
4.1.1 MNocnepoBaTenbHOCTL BblOOpa:
» Meio BbiGopa 3agauun P Hactpoiika (Tabnuua 1) »
Kann6p-ka P

1 [Oucnneint: Beog
PIN kanu6p-ku

Menio:
BbiGop kaHana

A
G321 | v A
+ v L'
]}
<+ ->
PIN-kog,
YCTaHOBNEHHbIN (Tabnuua 9)

Ha 3aBoge = 4321

BbiGop yHKLmMM
(ecnn npumexsieTcs)

N
€]

5a 5b

(Tabnvua 9)

Ta6nuua 9: Onuumu KanMGpPoBKU

[ T [ins kanubpoBkKW ykasaHHOTO BXoAa/BbIX0Aa:

s [ .. =MA, MB, BonbTbl, 'y, MTC (Ombl), TC (MB)
Tonbko UMM. insi kanubpoBKK yKa3aHHOro
patyvka IDOS UMM. O6paTtutech k
Aatnk IDOS PYKOBOACTBY nonb3oBatens gatunka IDOS
UMM.
XC [ns kanubpoBkK KaHana Xxono04HOro cnasi.

Ta6nuua 9: Onuun KanMGpPoBKU

MA (n3mep/  [ns karmbposku Bxoaa MA
reHepauums ...) (M3mepeHve/reHepaums).

BonbT (M3mep/ [Ans kanubpoBku BXoda BOMbTbI
reHepaumsi ...) (M3mepenve/reHepaums).

Kanu6poeka: [insi ycTaHOBKY AaTbl creaytoLen
kanubposku npubopa.

p Mocne yka3aHHOI AaTbl kKanUOpPoBKK Ha
[vcnnee nosiBNsieTcs npeaynpexaatollee
coobleHne. MimeeTcs AnanoroBoe okHO
npekpaLleHus NoaaYuu NpeaynpexaeHs.

[ns namerenusi PIN-koaa kanubpoBku
& (NepcoHanbHOro MAEHTUUKALMOHHOTO
Homepa).

Mpu BbIGOPE KaHana/dyHKUMK AUCNNen nokasoiBaeT
COOTBETCTBYHOLUME VHCTPYKLMM ANS 3aBepLUeHNst
KanmbpoBky.

Mocne 3aBepLueHns kanubposku Bbibepute Kannbposka 1
yCTaHOBUTe HOBYIO AaTy kanubposku npudopa.

4 2 Mpoueaypsbl: Bxoa MA
MopaxkntounTe npubop k o6opyaoBaHNIO KannBpPoBKK
(PucyHok 3).

2. [aiite o6opyaoBaHuWio A4OCTUYb CTaBUNbHOM
TemnepaTtypbl (MUHUMYM, 5 MUHYT CO BpeMeH!
NoCneAHEero BKMOYEHUS NUTaHNS).

3. Wcnonbayiite meHio kanmbposku (Tabnuua 9) ana
BbINOSIHEHUS TpexToueyHol kanmbposku (-BMW, Hynb
n +BMW)". Ha gucnnee GyayT nokasbiBaTbCs
COOTBETCTBYIOLLME UHCTPYKLIMM AJ15 3aBEpPLLEHMS
KanuGpoBKy.

4. Yrobbl ybeanTbes B NpaBUNbHOCTM KannbpoBku
BblGepuTe 3aaady namepeHus Bxoga B MA
(Tabnuua 2) n nogariTe Tok CO crneayowmummn

3HAYEHUAMM:
*  MA:-55,-40, -24, -18, -12, -6, 0 (pa3mbikaHve
uenu)

« 3atem MA: 0, 6, 12, 18, 24, 40, 55.

5. Y6eanTech, YTO NOrPELLHOCTb HAXOAUTCS B YKa3aHHbIX
npeaenax (Tabnuua 10).
Ta6nuua 10: npeaensi NOrpewHoOCTM Bxoaa B MA

MorpewHocTb HdonycTtumas
MNopaBaemoe MA ycTpoicTBa DPI1880
KanuépoBku (MA) norpelwHocTk (MA)

+55 0,002 2 0,005

+40 0,0018 0,004

+24 0,001 4 0,003

+18 0,000 4 0,003

+12 0,000 3 0,002

+6 0,000 2 0,002
0 (pa3mblkaHue) - 0,001

4.3 Mpoueaypsbl: Bbixog MA

1. Mopkntounte npnbop kK 06opyAOBaHNIO KanGPOBKK
(PucyHok 1).

2. [aiite o6opyaoBaHWo AOCTUYb CTaBUNbHOM
TemnepaTtypbl (MUHUMYM, 5 MUHYT CO BpEMEHM
NOCMeAHEero BKMIOYEHUS NUTaHNSI).

1. Bl = 3HayeHre NonHoi Wwkans!
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Wcnonb3yiTe meHio kanubposku (Tabnuua 9) ans
BbIMOMHEHNst BYXTOYEYHOW KannbpoBku (Hymnb 1
+BlMW). Ha aucnnee 6yayT nokasbiBaTbCs
COOTBETCTBYIOLLIME MHCTPYKLIMW ANS 3aBEPLIEHUS
KanubpoBKK.

Yrto6bl y6eanTbCsi B NpaBUbHOCTY KarimbpoBKku
BbibepuTe 3agady namepeHus Bbixoaa B MA
(Tabnuua 2) 1 yctaHoBuTE cneaytoLume 3Ha4yeHns
BbIXOAa:

« MA:0,1,4,12,20,24

Y6eamTech, Y4TO NOrpeLlHOCTb HaXOANTCA B YKa3aHHbIX
npegenax (Tabnuua 11).
Ta6nuua 11: MNpeaensi norpewHocTH Bbixoaa B MA

BbIXOQHOM CUrHAN MorpewHocTb Donyctumasn
A MA ycTponcTea DPI880
KanuépoBsku (MA) norpewHocTs (MA)
0,1 0,000 006 0,001
4 0,000 20 0,001
12 0,001 4 0,001
20 0,002 0,002
24 0,002 3 0,002

4 4 Mpouenypsbl: Bxoa MB/BonbT
MopaxntounTe npubop k o6opyaoBaHNIO KaNBGPOBKK
(PucyHok 4).

[avite 06opyaoBaHWo AOCTUYL CTabunbHOM
TemnepaTtypbl (MUHUMYM, 5 MUHYT CO BpeMeH!
nocrnegHero BKOYEHWS NMUTaHMS).

Vcnonb3yinTe MeHto kannbposku (Tabnuua 9) ons
BbIMOJSIHEHMSI TPEXTOYEYHON Kanubposku (-BMNA, Hynb
n +BlMW). Ha aucnnee 6yayT nokasbiBaTbCs
COOTBETCTBYHOLLME MHCTPYKLMMW ANS 3aBEPLUEHNS
KanubpoBKy.

Y106kl y6eanTbCs B NPaBUITbHOCTMN KanumbpoBKu,
BblGepuTe COOTBETCTBYIOLLYIO 3a4a4y Bxoda B MB unu
BonbTax (Tabnuua 2).

3aTeM nopaiite BXOAHbIE 3HAYEHWS, UCMONb3yeMble
Ans KannbpoBKu:

+  MB:-120, -60, -30, 0 (kopoTKOE 3aMblKaHKE)

+ 3arem mB: 0, 30, 60, 120

mnn

*  Bonbtbl (B): -30, -15, -5, 0 (kopoTkoe 3amblkaHue)
+ 3atem BonbThI (B): 0, 5, 15, 30

Y6eamTech, 4TO NOrpeLLHOCTb HAX0AMTCA B YKa3aHHbIX
npepenax (Tabnvua 12 unu Tabnuua 13).
Ta6nuua 12: Npeaens! norpelwHocT Bxoaa B MB

MorpewHocTb Honyctumas
NMonasaemoe MB ycTpoicTBa DPI1880
kanubposku (MB) norpewHocTsb (MB)
+120 0,001 3 0,03
+60 0,000 8 0,02
+30 0,000 6 0,02
0 (kopoTkoe _ 0,01

3aMblkaHue)
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Ta6nuua 13: Mpepenbl norpellHOCTU BXOAA B BONbTax

)]
MorpewHocTb Honyctumas
Mopasaemoe B ycTpoicTBa DPI880
Kkanu6posku (B) norpeHocTb (B)
+30 0,000 58 0,004
+15 0,000 11 0,002
15 0,000 06 0,001
0 (kopoTkoe _ 0,001

3amblkaHue)

4 5 Mpoueaypsi: Bbixog MB/BonbT

MopkntounTe npubop k o6opyaoBaHMIO KanGPOBKK
(PucyHok 4).

2. [aiite obopynoBaHMio 4OCTUYL CTabunsHom

Temnepartypbl (MUHUMYM, 5 MUHYT CO BpEMEHM
NOCIEAHEr0 BKITIOYEHNS TUTaHMS).

3. Wcnonbayiite MeHto kanmbposku (Tabnvua 9) ans

BbIMOHEHMS1 [IBYXTOUEYHOMN KannGpoBKM (Hyrb 1
+BlMW). Ha aucnnee 6yayT nokasbiBaTbCs
COOTBETCTBYIOLLME UHCTPYKLIMM ANS 3aBEPLLEHNS
KanubpoBKu.

4. Ytobbl y6eautbesi B NPaBMIbHOCTU KannbpoBky,

BblGepuTe COOTBETCTBYIOLLYIO 3aady Bbixoda B MB
unu BonbTax (Tabnuua 2).

5. 3aTem nopaiTe BbIXOAHbIE 3HAYEHUs, ncnosnb3yemble

ANs KanubpoBKK:

+ MB:0, 30, 60, 90, 120
mnn

*  Bonbtbl (B): 0, 3, 6,9, 12

6. Y6eanTech, YTO NOMPELLHOCTb HAXOAUTCS B yKa3aHHbIX
npepenax (Tabnuua 14 unu Tabnuua 15).
Ta6nuua 14: Mpepenbl norpewHocTM Bbixoaa B MB

BbIXOQHOM CUrHAN MorpewHocTb Donyctumas
A mB ycTpoicTea DPI880

kanu6posku (MB) norpewHocTs (MB)

0 0,000 05 0,01

30 0,000 425 0,02

60 0,000 8 0,03

90 0,001 175 0,03

120 0,000 98 0,04

Ta6nuua 15: Npeaenbl NOrpewHOCTH Bbixoaa B
BonbTax (B)

BbIXOOHOM CUrHAN MorpewHocTb Donyctumas

A ycTpoicTBa DPI880
kanu6posku (B)  norpewHocts (B)

0 0,000 000 05 0,001

3 0,000 017 5 0,002

6 0,000 03 0,002

9 0,000 05 0,002

12 0,000 134 0,002

4.6 Mpoueaypsbi: Bxoa/Bbixon Ny

1.

Moakniounte npuGop k o6opyaoBaHuio kanmbpoBkn
(PvcyHok 6).



2. [aiite o6opyaoBaHuio JOCTUYb CTabunbHoM
TemnepaTypbl (MUHUMYM: 5 MUHYT CO BpeMeHU
nocneaHero BKNIOYEHNS MUTaHUS).

3. Hacrtpoiite obopyaoBaHue B COOTBETCTBUM CO
creayioWwmMm YCroBUSIMUL

O6opypoBaHue PyHKUMNA

N3meputens Bpewmsi cpabaTbiBaHus = ogHa cekyHaa
4acToThl:

[eHepaTop curHana: Bbixog = 10 B, ogHononspHbIn,
KBagpartHasa BOfHa

YacTtota =990 'y

DPI880: EanHuuel Bxopa = My (Tabnuua 4)
BxogHo nopor npeknioyexns =5 B
(Tabnuua 4)

4. Vcnonb3ynte MeHio kanubposku (Tabnuua 9) ans

BbINONHeHWsi kanubposku. Ha gucnnee 6yayT
noKasblBaTbCst COOTBETCTBYIOLLME MHCTPYKLMW ANst
3aBepLLEeHNs KanMBpoBKU.

UT06bl y6eanTbLCs B NPaBUIibHOCTU KanubpoBky,
HacTpoiiTe 06opyaoBaHUe Ha BbINOMHEHNE OAHOM 13
crieflytoLLmMX NPOBEPOK KanMbpoBKu:

a. [Mpoeepka kanmbposku Bxoda 'y (PucyHok 6):

O6opyaoBaHue PyHKUUA

N3ameputens Bpewmsi cpabaTbiBaHua = ofHa cekyHaa
4acToThbl:

o

[eHepaTop curHana: Bbixog = 10 B, ogHononsipHbIn,
KBajpaTHas BonHa

DPI1880: BxopaHoli nopor npekntoveruns =5 B
(Tabnuua 4)
Eaunuuel (Tabnuua 4): My vnm kM, kak
ykasaHo B Tabnuua 16 u Tabnuua 17.

b. [Nposepka kanubposkm Bbixoaa Iy (PucyHok 6):

O6opypoBaHue DyHKUNA

Wameputens Bpems cpabaTbiBaHWs = ofHa cekyHaa
4acToThI:
DPI880: EanHunuel (Tabnuua 5): My vnum kM, kak

ykasaHo B Tabnuua 16 n Tabnuua 17.

6. W3amepeHwve unu nogaya ykaszaHHbIX 3Ha4eHWi
(Tabnwuua 16 n Tabnuua 17): 'y, 3atem KL,
Y6enmTtech, 4TO NOrPELIHOCTb HAXOANUTCS B YKa3aHHbIX
npegenax.

Ta6nuua 16: Npeaensi norpewHocTy 'y

MorpewHocTb Honyctumasn DP1880
W3mepenne/  ycTpoiicTBa norpewHocTb ()
Mopava Kanu6poBku . .

(Tu) L& ¥
25 0,000 175 0,002 0,001 4
100 0,000 7 0,002 0,002 1
250 0,001 75 0,004 0,003 5
500 0,003 5 0,006 0,005 8
990 0,006 93 0,011 0,010 4

Ta6nuua 17: Npepensbl norpewwHocTy KMy

(U3mepenuel/lopaya)
MorpewHocTb Hdonyctumas DPI880
W3mepenne/  ycTpoiicTBa norpewHocTb (KIu)
Mopavua Kanu6poBku . .
(k) = |
2,500 0 0,017 5 0,000 2 0,000 042
10,000 0 0,07 0,000 2 0,000 112
20,000 0 0,14 0,000 3 0,000 205
30,000 0 0,21 0,000 4 0,000 298
50,000 0 0,35 0,000 6 0,000 483

4 7 Mpouenypsbl: Bxog XC

MopaxkntounTe npubop k o6opyaoBaHNIO KanBpPOBKK
(PucyHok 9).

[avite 06opyaoBaHMo AOCTUYL CTabunbHOM
TemnepaTypbl (MUHUMYM, 5 MUHYT CO BpEMEHU
nocrnegHero BKIOYEHWS NMUTaHMS).

Vcnonb3yinTte meHto kannbposku (Tabnuua 9) ans
BbINOSIHEHUS1 OfHOTOYe HON kannbposku (+BMN). Ha
aucnnee 6yayT nokasbliBaTbCst COOTBETCTBYOLLME
VHCTPYKLIMM ANsi 3aBepLUEHUS KannbpoBKu.

YTo6bl y6eanTbCs B NpaBUITbHOCTU KanmbpoBKu,
BbIGepUTE COOTBETCTBYHOLLYHO 3adady Bxoaa T1
(Tabnuua 2).

Y6eputech, 4to DPI880 nokasbiBaeT TeMnepaTypy
[JaTuumka, koTopasi COOTBETCTBYET TemrnepaTtype Ha
uudpposom TepmomeTpe + 0,1°C.

4 8 Mpouenypsbi: Bxoa MNTC (OmbI)

3.

[ante o6opynoBaHuo 4OCTUYL CTabUNBbHON
Temnepatypbl (MUHUMYM: 5 MUHYT CO BpeMeEHU
nocrnegHero BKIOYEHWs MUTaHUs).

Vcnonb3yiTe meHio kanubposku (Tabnuua 9) ans
BbIMOMHEHMs1 AiBYXTOYEUHON KanmGpoBKM 1S KaKA0ro
[manasoHa.

« [umana3son: 0-399,9 Q

a. HomuHanbHbI Hynb OMoB: BbinonHute 4x
NPOBOAHbIE NOAKIIOYEHNE K peauncTopy 0 Q
(PucyHok 7).

b. HomwuHanbHoe nonoxwrenbHoe
conpoTueneHne B OMax NonHOW LUKanbl:
BbINonHuTE 4X NPOBOAHLIE NOAKIYEHNE K
peauctopy 400 Q (PucyHok 7).

* [OuanasoH: 400 Q-4 kQ

a. HomuHanbHbI Hynb OMoB: BbinonHute 4x
npoBOAHbIE NOAKMoYeHne k peanctopy 400 Q
(PucyHok 7).

b. HomwuHanbHoe nonoxwrensHoe
conpoTuenexne B OMax NOMHOW LUKanbl:
BbinonHuTe 4x NpoBOAHbLIE NOAKIIOYEHNE K
pesucTopy 4 kQ (PucyHok 7).

Ha paucnnee 6yayT nokasblBaTbCs COOTBETCTBYIOLLME
MHCTPYKLWW NS KanubpoBKY KaXAoro AManasoHa.

YUT06bl y6eANTLCSA B NPaBUIIbHOCTU KanubpoBKy,
BbIGEpMTE COOTBETCTBYIOLLYIO 3a4aqy Bxoaa B Omax
(Tabnuua 2).

BhinonHuTe 4x NpoBoAHbIE MOAKMOHYEHNE K
1CMonb3yeMoMy CTaHAapPTHOMY pe3uncTopy
(Tabnuua 18) n namepbTe 3HaveHue (PucyHok 7).
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5. Y6eanTech, YTO NOrPELLHOCTb HAXOAUTCS B YKa3aHHbIX 2. [aiite obopynoBaHuio 4OCTUYL CTabunbHoOM

npegenax (Tabnuua 18). TemnepaTtypbl (MUHAMYM, 5 MUHYT CO BpeMeHn
Ta6nuua 18: Npepens! norpewHocTn Bxoga NTC NOCNEAHETO BKIIOUYEHUS MUTaHUS).
(OmbI) 3. WcnonbayiiTe MeHio kanmbposku (Tabnuua 9) ana
e P— BbIMOSTHEHNS KanMBPOBKM:
CraHaapTHbIV MorpewHocTb -
N DPI880 +  Bxop TC (MB) = TpexToyeyHas kannbposka (-BIMN,
pesuctop? (Q) pe3ucTopa (Q) norpewHocTs (Q) Ry 1 +BIIHA).
0 (kopoTkoe R 0.05 *  Bbixoa TC (MB) = aByxToueuHas kanvbposka
3amblkaHue) ' (Hynb w1 +BMN).
100 0,008 0,05 Ha gucnnee 6yayT nokasbiBaTbCst COOTBETCTBYOLLME
200 0,013 0,05 MHCTPYKLIWM NS 3aBEpLUEHNA KanubpoBKu.
300 0018 0,05 4. Ytobbl yoeauTtbesi B NpaBUIIbHOCTU KannbpoBku
BbIGepuTte 3agayy usmepeHusi Bxoga unu seixoga TC
400 0,007 0,05 (MB) (Tabrmua 2) 1 nopaiite HeOBXOAMMBIE 3HAYEHMS:
1k 0,042 0,25 +  Bxog TC (MB): -10, O (kopoTkoe 3aMblkaHue)
2k 0,052 0,25 + 3arem TC (MB): 25, 50, 75
4k 0,072 0,50 *  Beixog TC (mB): -10, 0, 25, 50, 75

5. YbepauTechb, YTO NOrPELIHOCTb HAXOAMTCA B yKa3aHHbIX
npepenax (Tabnuua 20).

a. Vinn aKBUBANEHTHBI UMUTATOP COMPOTUBNEHUS.

4 9 Mpoueaypsi: Bbixog MTC (OmbI) Ta6nuua 20: Mpegenbi norpewHocTM BXxoaa/BbIXoAa
MopakntounTe npubop kK 060pyAOBaHNIO KaNUGPOBKK TC (MB)
(PucyHok 8).
. . MorpewHocTb
2. [aitTe 060pyAOBaHMIO AOCTUYL CTABUNLHON Bxoa unu ycTpoiicTea Honyctuman 22'8808
TemnepaTypbl (MUHUMYM: 5 MUHYT CO BPEMEHM BLX0aTC  kanuBposku TC (wB) MorPewHocTs TC (MB)
MB
nocreaHero BKMOYEHWs NMUTaHMS). (mB) «s o o o
3. Wcnonbayiite MeHto kanubposku (Tabnvua 9) ans
BbIMNONHEHA ABYXTOYEUHOI KAanMBPOBKM 1S KaXA0ro -10 00005 0,000 18 0.008 0.008
JAvanasoHa. 0 - 0,000 05 0,006 0,006
*  [uanason: 0-399,9 Q 25 0,0006 0,000 36 0,010 0,010
* Ananazon: 400 Q-1999,9 O 50 0,0008 000068 0,014 0,014
* Avanason: 2 kQ-4 kQ 75 00010 000099 0018 0,018

Ha aucnnee 6yayT nokasblBaTbCs COOTBETCTBYIOLLME
MHCTPYKLMW NS KanubpoBKY KaXAoro AManasoHa.

4.11 Mpoueaypsbl: gaTunk IDOS UMM

O6paTuTech k pyKoBOACTBY Nonb3oBaTens Aatyvka IDOS

4. Yrobbl ybeanTbes B NpaBUNbHOCTM KannbpoBky, UMM
BbIGepnTe COOTBETCTBYIOLLYIO 3aAa4dy Bblxoaa B Omax )
(Tabrvua 2). Mocne 3aBepLueHns kannbposku NprBop aBToMaTYeckn

o YCTaHOBUT HOBYIO AaTy kanubposkn 8 UMM.
5. lMopaiTe ykasaHHble 3HaveHns (Tabnuua 19).
Y6eamTech, Y4TO NOrPeLLHOCTb HAXOAMTCS B YKa3aHHbIX 5. TexHu4yeckune XapaKTepucTuku

npeaenax. Bce AaHHble Mo TOYHOCTU yKasaHbl Ha nepuog
Ta6nuua 19: Npegens! norpewHocTy Boixoaa MNTC CTabUNbLHOCTU B TEYEHIe 0AHOrO roaa.
(OMbI)
MorpewHocte [donyctumas
= Bo3byxaeHne® ycTponcTsa DPI880
Oom (Q) (mA) KanubpoBKM MNOrpelHoCTb
Q) Q)
0 0,50 po 3,0 0,003 0,05
100 0,50 no 3,0 0,004 0,06
200 0,50 o 3,0 0,005 0,06
300 0,50 po 3,0 0,007 0,07
400 0,50 po 3,0 0,008 0,07
1000 0,05 00 0,8 0,015 0,30
2000 0,05 0o 0,4 0,026 0,40
4000 0,05 no 0,3 0,049 0,80

a. OBpaTuTeck k pasaeny « TeXHUYECKVNe XapakTepucTUKny.
4.10 Mpouepypsi: Bxoa/Bbixon TC (MB)
1. Mopakntouunte npubop k 060pyaoBaHUIO KanUBpPOBKH:
*  Bxog TC (MB) = PucyHok 9b
*  Bbixoa TC (MB) = PucyHok 9d
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5.1 O6wume

Mapametp 3HauyeHue

Asblkn AHrmniickuit [no ymonyaxuio]
Temnepatypa ot -10 po 50°C

JKcnnyaTaumm

Temnepatypa o1 -20 po 70°C

XpaHeHusa

BnaxHocTtb ot 0 8o 90% 6e3 koHaeHcauum (Def Stan

66-31, 8.6 cat Ill)
Ynapbi/Bubpauus EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4 cat 1l
3MC EN 61326-1:2013

Mepb! Snektpuyeckas - EN 61010:2010;
6esonacHocTn mapkuposka CE n UKCA

Paawmep (O: LL: B) 180 x 85 x 50 mm

Bec 4251

Mutanve LlenoyHble 6aTapeiiku 3 x AA
[nvtenbHocTb DyHKUMM n3mepenuns (obnacte @):
paboTb! =~ 60 yacoB

WM3mepeHune/reHepaums, namepeHme MA
(obnacTb @): = 7 yacos (UCTOuYHUK 24 B npu
12 MA)

5.2 Onektpuyeckue (PucyHok A1 -
Mo3uuusa 10)

Mapametp 3HaueHue

[vana3soH (M3mepehnue): ot 0 o £55 MA
o1 0 go 4000Q
ot 0 go +120 mB
or 080 +30 B

TouHocTb: N3amepenne
Toka B MA

0,02% nokasaHnus + 3 emp®

ToyHocTb: Mamepenne mB  0,02% nokasaHus + 2 emp

TouHocTb: Mamepenne B 0,03% nokasanus + 2 emp
ot 0 0o 24 MA

ot 0 go 400002

ot 0 go 120 mB
or0p012B

0,02% nokasaHnusi + 2 eMp

[vana3oH (Mopaya):

ToyHocTb (Mogaya): MA,
MB, BONbTHI

TemnepaTtypHbIn
KO3hDPULMEHT
(WN3amepeHue unu nogava)
ot -10 go 10°C, ot 30 go
50°C

Pasbembl (PucyHok A1 -

0,003% BN /°C

YeTblpe rHesga 4 mm

5.3 Anektpuyeckue pasbembl (PucyHok A2)

Mapametp 3HaveHue

[vana3soH (M3mepenne) ot 0 fo +55 MA
or0po+30B

0,02% nokasaHnus + 3 emp

TouHoCTb: M3meperue
Toka B MA

TouHocTb: Mamepenne B 0,03% nokasaHus + 2 emp

TemnepaTypHblit

KoadhpULMEHT

ot -10 go 10°C, ot 30 jo  0,003% BN/ °C

50°C

[eTtektnupoBaHue Pa3oMKHYT Unu 3aMKHYT. Tok 2 MA.
BbIKNK4Yartens

Bbixog uenv nutaHus
Pesvctop HART®

Pasbembl (PucyHok A2)

24 B £ 10% (Makcumym: 35 MA)
250 Q

Tpw rHe3na 4 mm

5.4 Omana3oHbl Temnepatyp (MTC)

Tun NTC CTaHAapTHbIN Onana3oH TouyHoCTb?
Pt50 (385) IEC 751 ('_322080’2001855%33 (g::g:;
PH00(385)  IEC 751 (_.32?0?01855%%; (82222)
Pt200 (385)  IEC 751 ('_32%8(]?01855%%; (312322)
Pt500 (385)  IEC 751 (_22()?;?:5%2"; (gjjjig)
Pt1000 (385)  IEC 751 (_'gég ﬁg Zggzz) (gjgg:g)
D100 (392) JIS 1604-1989 }.32230&,:’016223:; (3;;‘232)
Ni 100 DIN 43760 (_';g 22 ;‘gf;g) (gjgig)
Ni120  MINCO 7-120 ('_18102:;0256%2; (gljgig)

a. TemnepaTypHblit KO3 DULIMEHT:
ot -10 go 10°C, ot 30 Ao 50°C = 0,005% BMA / °C

5.5 [Inana3oHbl CONPOTUBIIEHUN
(OmbI/NTC)

Tok TouHocTk (Q)?

AuanasoH ()  BoO30yxaeHus

(MA) X2 ]

Moanums 10) OpavH MuHMpasbem TC 0 po 400 0,10 8o 0,5 - 0,15
0 no 400 0,50 1o 3,0 0,10 0,10

a. O6patutech k pasfeny «uanasoHbl conpoTtusneHnin (Ombl/MTC)»
b. emp: eanHuLa MNagwero paspsiaa 400 po 1500 0,10 0o 0,8 0,50 0,50
1500 po 3200 0,05 0o 0,4 1,00 1,00
3200 po 4000 0,05 00 0,3 1,30 1,30

a. TemnepaTypHblii KO3 DULIMEHT:
ot -10 po 10°C, ot 30 Ao 50°C = 0,005% BMA / °C
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5.6 YacrtoTa
Owanason?
X2
o1 0 10 999,999 'y [ins BCcex AnanasoHoB:
ot 0 8o 50,0000 Iy 0,003% nokasaHus + 2 emp®

TouHoCTb

cu/muH: ot 0 go 999 999
cu/yac: ot 0 go 999 999

a. C4/MMH = CHETHMKOB/MMHYTa, C4/4ac = cHeT4nKoB/Yac
b. ewmp: eavHuua Mnaawero paspsaa

Ouana3on?
1

o1 0100999,99 'y 0,003% nokasanusa + 0,0023 Ny,

ot 0 go 50,000 kI'y 0,003% nokasanus + 0,0336 'y

umn/muH: o1 0 go 59 999 0,003% nokasaHus + 0,138 umn/mMuH

TouHoCTb

umn/yac: ot 0 4o 99 999 0,003% nokasaHus + 0,5 umn/yac

a. UMN/MUH = UMNYNbCOB/MUHYTA, UMN/Jac = UMNynNbCcoB/vac

Mapametp 3HaueHne

TemnepaTypHbI

KOaDPULMEHT

oT-10 #o 10°C, ot 30 g0 0,003% BN /°C

50°C

dopma curHana Beixoga  FH KeagpaTtHas, AByxnontocHas

BxoaHoe HanpspkeHue or00030B

Mopor npekntoyenust ot 0 go 12 B, paspeluenve: 0,1 B

AmnnuTyaa Bbixoga o1 0,1 go 12 B nocr. Toka + 1%
(£ 10 MA)
o1 0,1 go 12 B® nepem. Toka + 5%
(£ 10 MA)

a. Ot nvka 8o nuka
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5.7 Omana3oHbl Temnepatyp (TC)

Tvn . ]
Tepmonape) CTaHAAPTHbIA OuanasoH  TO4HOCTH!
D 32 po 3092°F 1,8°F
(030 1700°C)  (1,0°C)
D 3092 po 3992°F 2,9°F
(1700 po 2200°C) ~ (1,6°C)
D 3992 no 4514°F 6,5°F

(2200 g0 2490°C)  (3,6°C)

a. CpepiHee 3HaueHVe AnA yka3aHHOTO AvanasoHa. [ina pacyeta
(haKTM4ECKOi NOrPeLIHOCTY NPN KOHKPETHOI TeMnepaType
Mcnonb3ayiiTe NapameTpbl HANMPSKEHNs ANA AaHHOI TepMonapb.

5.7.1 Pycckue Bepcumu

Tvn CTaHAapTHbIV [OwnanasoH TouyHoCTb?
Tepmonapbl

< E amime v
- oot <§§§ﬁf§f§3§§) ((11:&1322)
O Geimro 5o
T s ammn
T wmwn e
' O Thea0t) (050
M ewwo o
i 0SB o 000) (00
o bt i
R IEC 584 ('_55?;2 3(:)2CF) (2:3:2)
e GRS o
e GEmen o
= Gmen s
| =W emwo oo
° S8 e ) (140
e 7
E IEC 584 (-'21?;80?01978906‘3;(;’:) (8,1:2)
e e v
e e o
o e i
U oNeTo et (050
o omamn o e
C 32 fo 2732°F 18°F

(0 A0 1500°C)  (1,0°C)
C 2732 00 3632°F  2,5°F

(1500 10 2000°C)  (1,4°C)
c 363200 4199°F  34°F

(2000 00 2315°C)  (1,9°C)

TepM.Ir:apblﬂ CraHpapTHbin  [uana3soH (°C) TDH(TZ;:Thb
XA (K) -270 no 1372 0,6
XK (J) -210 go 1200 0,5
MK (T) -270 po 400 0,3
npP (B) 0 po 1820 1,0
nn(s) -50 no 1768 1.4
XK (E) -270 po 980 04

BP-1 FOCT 50431-92 0 go 2500 25

XK(r) / XK(pyc)  TOCT 50431 -200 no 800 0,25

a. Wmeetca Tonbko B Bepcusax DPI880, npeaHasHaueHHbIX Ans
Poccum.

b. Haunyuwas To4HOCTb ANS AvanasoHa.
5.7.2 MorpewHocTb xonoaHoro cnas (XC) (makcumym):
[vnanasoH ot 10 go 30°C = 0,2°C
[o6aeutb 0,01° norpelwHocT XC / ° uaMeHeHus
TemnepaTypbl OKpyxatoLeln cpeabl Ans Ananas3oHos: OT
-10 po 10°C, ot 30 go 50°C

5.8 OuanasoH mB (TC)

Ouana3oH MonHoe TouHoCTb
(mB) ConpoTuBneHne (U3mepenue/lMopaya)
0,02% nokasaxus + 0,01%
or-10 00 75 <0,20 B
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SiF8Y DPI8SO $5iR

itk mA BOHERRHIR (mA) (mA)
0.1 0.000 006 0.001
4 0.000 20 0.001
12 0.0014 0.001
20 0.002 0.002
24 0.0023 0.002

4.4 312: mV/VEEA

1.
2.

BzggSReEREHTER (B4 .
ZIRERIRENRE (BEVMBZES 282
B o

EARERE (R9) RT="RE (FS. EM
+FS) o BRFRTARTHRZRENEERHA,
EREROELER, FERSEN mV R VREAES
(&2,
AERE LN ER B TROE:

mV: -120, -60, -30, 0 (%23%)

RS mV: 0,30, 60,120
5

V:-30, -15, -5, 0 (%2E8)

A V: 0,5,15,30
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6.

WREREIEENRGEEZA (R125EK13) .
® 12: mVREAEIRIRS

St DPI188O $HiR

RZA#Y mV BOEBHIE (mV) (mv)
+120 0.0013 0.03
+60 0.0008 0.02
+30 0.0006 0.02

0 (FgB%) 0.01

®13: ®E (V) BAGHIRPES
SV DPI8SO $4iR

|az:[:5AY BOgRREHIR (V) W)
+30 0.000 58 0.004
£15 0.000 11 0.002
5 0.000 06 0.001
0 (5ak&) 0.001
4.5 31E: mV/V it
1. BziggEs5REREHITEE (B4,
2. UZEEXDREWEE (BEVIMLZES5 982

&) o

3. ERARAERS (RI) WITAREE (BF+FS). B

TRETARTTHERAENEEH,

4. EWHRRAELER, HEFSEN mVHVEHES

o

o

(&2
RERBEER TR ENRHE:
mV: 0,30, 60, 90,120

54
V: 0,3,6,9,12

WREREEENRGEEZA (R14 &K 15) .
® 14: mV BHHEIRRS

$tiFH DPI88O $HiR

Hith mv BOgERHiR (mv) (mv)
0 0.000 05 0.01

30 0.000 425 0.02
60 0.0008 0.03
90 0.001 175 0.03
120 0.000 98 0.04

F+15: BE (V) SRR
$tiFH DPI188O $HiR

Wil v BOgaRsiR (V) W
0 0.000 000 05 0.001
3 0.000 017 5 0.002
6 0.000 03 0.002
9 0.000 05 0.002
12 0.000 134 0.002

4.6 312: HzA

1.

BrigEESRopmeEHTER (B6).



2. R ERIRENEE (EVMRZESD#HZ
B o
3. ERATEXEFMFRERE!:

SRR IJediE = 18
ESRER: Bt =10V, #B1%, K
$RZE =990 Hz
DPI880: BWANBAI=Hz (&4)
BNMEEBET =5V (&4)
4. FEAREXE (R9I) HITRE. ERRETARSE

R R EE R,

ERERRELER, BREZSE, FERTTIIRE
wEZ—:

a. HzZRARERZE (B6) :

o

SRR IBdiE = 1%
ESEER: WitH =10V, 4%, 7R
DPI880: WANRREEBT=5V (F4)

B (R4): K16 5K 17 PIEEM Hz
5 kHzo

b. HzimtiRERE (E6) !

SRER: I"JBgiE) = 1
DPI880: B (FR5) : & 16 5K 17 PIEEH Hz
=% kHzo

6. MEFRMIETENE (R165K17) !
kHz, HREIRTEIEERIRESEEZA,
F®16: Hz $HIRRH CNE fHeB)

Hz, Al

S BoEsesis itiﬁF'E’\J DPI880 %Eii' (Hz)
(Hz) 0 L]
25 0.000 175 0.002 0.0014
100 0.000 7 0.002 0.002 1
250 0.00175 0.004 0.0035
500 0.003 5 0.006 0.005 8
990 0.006 93 0.011 0.010 4

®17: kHz HIRMRG (ME /=)

MR A Bogsskiz | ARIFRYDPISSO $HIR (kHz)
kHz (kHz) L+ ]
2.5000 0.0175 0.0002 0.000 042
10.000 0 0.07 0.0002 0.000 112
20.000 0 0.14 0.0003 0.000 205
30.0000 0.21 0.0004 0.000 298
50.000 0 0.35 0.0006 0.000 483
4.7 312 BIHEA

1 BZgEERoEgEHmER (B9,
2. ZRERIRERE (EVMRZE S #HZ
& o

3. ERRERSE (R9) WTSE (FS) . BFR
BRARERIZR R ENE R,
4 BREREER, HEESEN TLANES
(£2),
5. R DPISSO IR SIMFRRT I + 0.1°C —HMRH S
iR
4.8 i332: RTD (BR{B) @A
1 EESERTEENEE (FEOMEZES S5
B) .
2. ERRERSE (R9) WFESMEERTRSRE
SEE: 0-399.9 Q
a. WESEE: WTF 0 Q AT 4 LS
@7,
b. FMEESENETERESH: HF 400 Q &/E
mpFagEE @7 .
SEE: 400 Q-4k Q
a. FETRNE: WF 400 Q AT 4 BiEE
@7 .
b. FMEERENSTEREE: T 4k Q BfasE
WT4SEE @D,
EFRETARENEN CENRERN &S,
3. BRMERELH, HEEasNRERmAES
(£2),
4, IHEMMITEEESNIT A BIEE (R18) HUBE
(ERR

5. MRIBIREEENREEEZA (F18) .
# 18: RTD (BX#B) HASHIRFRE

SbiF8Y DPI88O $HiR

imgfEE (Q)  HBEHRER (Q)

(Q)

0 (F2E%) - 0.05
100 0.008 0.05
200 0.013 0.05
300 0.018 0.05
400 0.007 0.05
1k 0.042 0.25

2k 0.052 0.25

4k 0.072 0.50

a. WIHAVEEPEEMEE,
4,9 3i2: RTD (BXB) i
1. BZeESRESERTEE (9.
2. BZEEAHRBENEE (BOMBZES5HHZ
B o
3. ERRERE (R9) HTFEMEERATRSRE
SEE: 0-399.9 Q
SEE: 400 Q-1999.9 Q
SEE: 2k Q-4k Q
ERRETARERS MRS SR,

hR#XFR# 2005 Baker Hughes Company,
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4. EWMEREOELER, HEFSENSHEHES 5. &
2. FrEfERERRYaE—ENREN.
5. RUHEEMME (R19) . BEREBIREEENRGIEE
AR 5.1 —ﬁﬁ
F19: RTD (BRIE) MLkisEiziRs)
o M (may OESEIE  SFHIDPISSO %? B[ BA]
B8 (Q) Q) iz (Q) TERE -10 FJ 50°C
0 0.50 £ 3.0 0.003 0.05 GFHRE -20 3 70°C
100 0.50 % 3.0 0.004 0.06 BE: 0%190%, 4% (Def Stan 66-31, 8.6
200 0.50 £ 3.0 0.005 0.06 catlll)
300 0.50 2/ 3.0 0.007 0.07 EiRE EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4 cat Ill
400 0.50 3 3.0 0.008 0.07 BRFRAM (EMC) EN61326-1:2013
1000 0.05 0.8 0.015 0.30 ze B85 - EN 61010:2010; & CE 5 UKCAIRE
2000 0.05 % 0.4 0.026 0.40 R (K:%:@) 180 X 85X 50 mm
4000 0.05%0.3 0.049 0.80 £2 425g
IR 3 X AA FRIMEER
a WEE AR e WEVRE (R 0) © ~ 60\

4.10 3i2: HABE (mV) WA fH
L BZRESREREHTEE,
AR (mV) HA=E9b
A (mV) §t = od
2 EEREKHRENRE (EOMBZES HH
& o
3. ERRERE (R9) MMTRE:

AEEB (mV) BA===KE (FS. M
+FS) o
AEE (mV) Bl =maRE (BRAFS) .

ERRE T RSN SIS,
4 BREREER, BEESENNEE
£ (%2 HIBHMBE:
HMEE (mV) BAI-10, 0 (EH)
REREBE (V) : 25,50, 75
BB (mV) HH: -10,0,25,50,75
5. WREIIEHEENRSEEZN (R20) .

(mV) BNFE

#+20: AEE (MV) WA AEHERRS
BASS KSR IR S8 DP188O $Hi%
(s #EE (mv) Heafd (mv)

(mv) = =l L+ ¥
-10 0.0005  0.000 18 0.008 0.008
0 - 0.000 05 0.006 0.006
25 0.0006  0.000 36 0.010 0.010
50 0.0008  0.000 68 0.014 0.014
75 0.0010  0.000 99 0.018 0.018
4.11 i3i2: IDOS UMM

iE5% IDOS UMM FF Fft.
BOETERE, ZIREREE UMM h B ENgE—MRBIRER
Ho

hR#%FR# 2005 Baker Hughes Company,
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WERINEE, MATIE (KiF @) : =7/
BY (24 VER, B 12 mA)

5.2 B85 (ElAl-%%S 10)

SeE () : 0 F £55mA
0 % 4000 Q2
0F £120 mvV

0% +30V
FEHE: ME mA JEEE 0.02% + 3 PREF
FETREE: & mv JEEE9 0.02% + 2 PREF
YEHRE: MEV IR 0.03% + 2 NREF
SEE (fiteB) : 0% 24 mA

0 %4000 Q2

0% 120 mvV

0F 12V
YEHE () © mA, LR 0.02% + 2 NREF

mV, V

BERY (NEmhfHtes)

-10 £/ 10°C, 30 ¥/ 50°C  0.003%FS/°C

EiEE (BAL-4H#S10) M4 mm iEiE

—NRBBIKIRIERSEE

a. #S% “EMEEE (K8 /RTD) ”



5.3 BSERSE (B A2)

EE (N8 03| £55mA
B £30V
FERRE: E mA JEEE90.02% + 3 MREFE
FEHE: NEV JHEE 0.03% + 2 PREF
BERK 5.6 S
-10 %/ 10°C, 30 %/50°C  0.003%FS/°C BEP
ARAA TR, 2 mA B, X3 TR
X
B 5% FR R4 24V +10% (B&: 35mA) 0 % 999.999 Hz St FFESEE:
HART® EBPH 28 250 Q 0 %) 50.0000 kHz R 0.003% + 2 MREF
EEE (EA2) =4 mm HEE cpm: 0 999,999

5.4 ;REEE (RTD)

cph: 0 %) 999,999

a. cpm =i/ 2%, cph=it# /e

RTD 28! Lot SEE ¥
328 51562°F  0.90°F
Pt50 (385) IEC 751
(-200 5 850°C)  (0.50°C) wEP
- BHE
brl00 (385) c 751 3285 1562°F  0.45°F ]
(-200%1850°C)  (0.25°C) 0 %) 999.99 Hz 347 0.003% +0.0023 Hz
328 51562°F  1.08°F 0 % 50,000 kHz %4 0.003% +0.0336 Hz
Pt200 (385) IEC 751 =
(-200 % 850°C)  (0.60°C) ppm: 0 %) 59,999 152#% 0.003% +0.138 cpm
3285 1562°F  0.72°F pph: 0%199,999 3% 0.003% +0.5 cph
Pt500 (385) IEC751
(-200 5 850°C)  (0.40°C) B B
328 5 752°F 0.36°F a. ppm =BohE 2, pph = BoRER /et
Pt1000 (385) IEC 751
(-200 £/ 400°C)  (0.20°C)
D100 (392) JiS1604-1980 2o E/1202F - 045 — =
) (200%650°C)  (0.25°C) BERN
T6EI48°F  0.36F 10 10°C, 30 §50°C  0.003%FS /°C
Ni 100 DINA3TO0  gom2500)  (0.20°0) iR P71, SR
) -112F/500°F  0.36°F BN Y
Ni 120 MINCO7-120 (-80 F 260°C)  (0.20°C) iR B 012V, 9 0.1V
TRz 0.1%12Vdc* 1% (< 10mA)
a EERH: , —
-10 % 10°C, 30 % 50°C=0.005%FS/°C 0.12/12Vac?+ 5% (\ 10 mA)
a IBEBIHE

5.5 EBPASEE (ER4® /RTD)

WhRE (Q):
EE (Q) #E (mA)

L& ¥

0 % 400 0.10 £ 0.5 - 0.15

£ 400 0.50 3.0 0.10 0.10

400 %I 1500 0.10%/0.8 0.50 0.50

1500 %) 3200 0.05 %) 0.4 1.00 1.00

3200 %I 4000 0.05 £ 0.3 1.30 1.30
a. BERHK:

-10 %/ 10°C, 30 % 50°C=0.005% FS/ °C
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5.7 REEE (FRHE{8) R ERR g B iR

HEB{BAR L3 SEE yathE: c 3632 B 4199°F 3.4°F
454 F) -328°F 3.6°F (2000 ) 2315°C)  (1.9°C)
K IEC 584
(-2708/-200°C)  (2.0°C) 5 32 %) 3092°F 1.8°F
-328 5 2502°F 11F (0 % 1700°C) (1.0°C)
K IEC 584
(-200 8 1372°C)  (0.6°C) 5 3092 3 3992°F 2.9°F
-346 5 2192°F 0.9°F (1700 ) 2200°C)  (1.6°C)
J IEC 584
(-210 8 1200°C)  (0.5°C) 5 3992 3 4514°F 6.5°F
454 F) -292°F 2.5°F (2200 ) 2490°C)  (3.6°C)
T IEC 584
(-2703-180°C)  (1.4°C)
. S . AT ISR TSR, 5 v
292 5] 94°F 0.0°F a ;Tgéiwgg@ ATHAEERE THXMRHIR, EERm
T IEC 584 i .
(-180 % -70°C) (0.5°C)
94 B 752°F 0.6°F N
T IEC 584 = 5.7.1 fHiEkRAs
(-70 % 400°C) (0.3°C) prompey
32 71 932°F 7.2°F (B g ®E (C) e
B IEC 384 (0 % 500°C) (4.0°C) o
= J - XA (K) 270 31372 0.6
932 %) 2192°F 3.6°F
B IEC 584 = WK (J) -210 %) 1200 0.5
(500 % 1200°C) (2.0°C)
MK (T) -270 ) 400 0.3
2192 ) 3308°F 1.8°F
B IEC 584 ne (B) 0% 1820 1.0
(1200 2/ 1820°C)  (1.0°C)
nn (s -50 5 1768 1.4
R IEC 584 58 51 32°F >4F XK (E) 270 % 980 0.4
(-50 7 0°C) (3.0°0) = -
BP-1 rOCT 50431-92 0 3 2500 2.5
R IEC 584 3255127 36 XK () /XK
(0% 300°C) (2.0°C) <p;c)/ rocCT 50431 -200 % 800 0.25
572 ) 3214°F 1.8°F
R IEC 584
(300 % 1768°C) (1.0°C) a. URFHBHTHEAE) DPISS0,
; s 58 5 32°F 45F b. IEEEENMRITHE.
(-50 E 0°C) (2.5°C) 5.7.2 SRR (‘’X) :
s £C 584 32 3 212°F 3.4°F SBE 10 ) 30°C=0.2°C
(02 100°C) a.9°0 WFTFHISEEREN 0.01° /4R / ° FEREL K -10 5
212 ) 3214°F 2.5°F 10° 2 50°
> IECo8 (100 :IJ 1768°C) (1.4°C) o
-
£ J : 5.8 mV (#H818) BE
454 5] -238°F 1.6°F
E IEC 584 * BE (mV) 21| BHRE (UE )
(-270 % -150°C)  (0.9°C) N
-10 5 75 <020 JEEREY 0.02% +0.01% FS
238 5/ 1796°F 0.7°F
E IEC 584
(-150 % 980°C) (0.4°C)
-454 B -4°F 1.8°F
N IEC 584
(-270 7 -20°C) (1.0°C)
-4 8 2372°F 11F
N IEC 584
(-20 % 1300°C) (0.6°C)
-328 ¥ 1652°F 0.6°F
L DIN 43710
(-200 % 900°C) (0.3°C)
-328 B 212°F 0.9°F
u DIN 43710
(-200 % 100°C) (0.5°C)
212 F) 1112°F 0.6°F
u DIN 43710
(100 % 600°C) (0.3°C)
325 2732°F 1.8°F
d
(0 % 1500°C) (1.0°C)
c 2732 5 3632°F 2.5°F

(1500 2/2000°C)  (1.4°C)
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1

x

Yy bTyvT

1.1 BF7ATLOBFR

12 TA4RILALEDT7AT L
1.3 FHER0%(E

14 BROFY /X7

15 EXEEOEYETv TS

1.6 220 (AEHIIMHR) DR

1.7 BEDEY TV

1BE

2.1 BRES

22 BER— MES

23 HAHEOEE

2.4 BH (mA)RIE /6

2.5 BE (V, mV) DRIE /148
2.6 Hz £7Id/SILZDRIE [ H6
2.7 RTD/#— LDk

2.8 EAEN (TC) DHEs:

29 FSYRIYADORIE
210 RAYF TR+

2.11 UPM ESRIE

212 IS—KF

AVFFUR

31 MR/ WHENFIR
32 HBOER

33 NyTUox#

&IE

4.1 #fE

42 FIBE:mAARS

43 FIE:mAHS

44 FE: mV/RILEAS

45 FIE: mV/RILEEAD

46 FIE:Hz AN/ HA

47 FIB:CIAB

48 FIE:RTD (£—L) AH
49 FE:RTD (F—L) HH
4,10 FE: TC (mV) AF/ HH
4,11 FJE: IDOS UMM

w3

51 HBE

52 B& (KAl-747L10)
53 BRIV %Z(EA2)

54 SREL > (RTD)

5.5 EHL VT (F—L/RTD)
5.6 R

57 SREL Y (TQ)

58 mVL>J(TC)

145
145
145
146
146
146
146
147

149
149
149
149
149
150
151
151
152
152
153
153
154

154
154
154
154

154
154
155
156
156
156
156
157
157
157
158
158

158
158
159
159
159
159
160
161
161

IFC®IC

DPIBSO WILFT77>o>ay - xv)TL—RIF. #EH
BISH23TdH S Druck DPIS00 > 1) —XD—DT¥,

DPIBO0 > —Xid. A1 >FUTz Vb - FIRILENE
24— (IDOS) HMDOWAICL D FBIAZN—HILAE
EVa-IL (UMM EDTST 7R LA #EE%BNRRIC
BHTEET, fl: AZN—YILEHED2—IL
(UPM) o

DPI880 (CId. ROMEEEN HD X7 :

o FR(MA). BE (V/mV). B (Hz/ /NILR ) DF

o ER(mA). BE (V/mV). BRE (Hz/ /8L ) Ot

o AE/PZal—hk:
i. ALRIEIUA (RTD) [ IEME( Q) FId BE
(°C/°F)
ii. EER (TC) : BE (mV) £7IXBE (°C/°F)
jii. \EHE(Q)
. AES(Q)BE:A—-bIFvo/R=aTIL
o ATV ISVTIER  A—-rIFVI /=TI
« JBER— b :IDOS F7=1E RS 232
SEER(R1BR)
o VRAEEA/YV—7F7 X I5EBIDOS UPM
o 12FYTTmv b BZALREZ Y T{FETRE 1000
METRR
« 250 Q EFEHER. AFtE% HART® S a2/ —%&
CRBFICERALT. HART  TNA X2y L 7y
BLURELZEY,
. ZAYF TR
. ZOMOMEE R NwISA b
7
KEBREFET IS, TATOEEER % A TER
LTLEETW, EBEEROFICIE. RBTOIRTOR
SEEFIE. UMM ICET 3T (BEHT35H8) . H&
UERENEEFNET,
B BREED21% £BI A Fif
DENBEMER . —EICERLBVWTLES
(AN
COBBIE. BOABBILHIOERICK DHERE
T=I3MRT BETRE D H I FEHE F I3 RIEZS
ATWVET,
HBICHT IHBMEEERLD. ERLRE
THVHBZFEALEDTBLIIEIRTT.
BRRELEFEAL. TATORSFETE
ICHE-TLEEL,

1L A72a>y 74740
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BRMOH R, B, FHIIBOHBEHTH FtBREOv—0ELURES

HERRLEUTIREL. MRORRSD
&Y, K, R2ICET 3RMNOBSEES TN TICHE
BREFBHBOWIBEM < 2®IC. HHFRRA. C E WLTVET, FEBICIECET—HDVTWV
HBVEERLE (F—2R) HTORGEE EXR)

1330V ERBIZLTREE L, FEBIE. BET 31 ¥ ROTREETET

TOEMHICERMLTVET, FEBIZIFUKCAT
— I DOVWTWVWET,

FEBICAShIORSIE. 1—HF—~Y=a7
IWEFOCCHUBBETHZ L ERLTVES,
AEBICNTNCORSE. BEZTRTLLD
IS. A=Y= a7 EBRTZEHYUEAET

UPM 0%, EIRGENDRBZLLT S7-8%
2. ENEGEVIDBTRIICS AT LD L
HRAREZLTLESL,

BEH B VWIIARZBICRBIN TV B FIEZ RS BHIIC.
BEBRZFIINEBBLTCRETY WEICBLT, BE

THEMBERITOBERIIAEZ CARCRTW) . Bk HBEETLTVET,
BREMNFEERITL TR L, Bt (7—X)
T2 [ F7
NyTU

Druck i&. HEH LT EU DREEXEFHEE
(WEEE) Bl 7O =& b (UK S12013/3113, EU
54 2012/19/EV) ICHEBAIICBML TLE T,
CHBAWREWARBORISICIE. XRAFRD
HREERANYBET L. ZORICIE. BRER
BICHEERIELHRAVERMELNEENATL
SAREMD B D F T,

5 LIMBENRIBORRICILH T 20 %H< L
CHICRAGRICH T 2AREMETIFREL
T, BYAREINS X7 LOFBEERERHL F7. fit
RESE BT EBOMEIIAEN. COEIRS
RFLICE > THEYICBRBSNZHUS 1T
ThET, KAEFH X OV eF v R2—FET
SHORIE. BN X TFLOFBEZRELTWE
T

EX. BFA. UH1ILDOES AT LICDOVT
HoLFELCAD - WBEIE. BOREYSE
LRABBVEDELTEE W,

EURDOFIE. &P WEEERIRFOY =¥ bDsE
MOVWTIE, FOUYIICTOERLTLRES

W
M 1

ofs0
[
L_[:] -Ei_J

https://druck.com/weee

w1 |[|©|IF| > & 8%
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1.

tybT7vF

1.1 871 T LOHFA
HAL B&U A2 ZEH.
TATLA BE

1.

o BRA > [ AT KRR

12 F4 XAFL1LEDTATLa
K A3 = B,
TATL wE
16. ZAYF TRALDIHDRRIKRTTT .
—e oo =21 v FHEHL TV RE
o= 24 v FHRHVTWSRKE

2. EROY T FE—TF. F1RTLTET.
R ZOX—DOLICHBMEETERLET (7 & UPMO&, U—2 FXEBORRIETT
17 124) . Bl iRE N 3.
3. VEDOBIDXZa—ICRD ¥, = mA [EI8IC 250 Q BEFIEMSBNH O £,
@ A=a=AIvarERELET, E2.E3EBRLTLE L,
BNOEEEF v > 2L ET . 17. A= TEREEN A B> TVET,
4. A EEREMELIEHSLET. 2V emIESBLTEEL,
v HOTATLERERSLET. 1s. FARTLALOF—5h. REENTUE
5. FARTLALDT— R ERELET, BIE H  RETY, BFEFITZICIE. HOLD K>
EHF 31012, HOLD RE > %EH S5 —EFL £H5—EFLTI LT,
TLREW, 19. Ny FUBBERTLET D 0AS5 100%.
6. BRAUERA=1—%FRRLET (FAF
1,25) 20. F—ADRATEBILET,
FAF LB BWHEERRE R ARE L £ =A%
EN € ) G =HAh
IR (V] EIGERE IR ] LT, @ =IDOS ANy
7. BRADOY T FF—TF, TARTLA LT, K2XKFIZBMLTLLET L,
BE 20X —OLIBHIMETERLET (7 21. - 22. BEFADEREAICERSNET
TTL24) . flIRE 21. K HMEROZAT (K J,T)- (K4&E5)
8. FTARATLATY, A3 EZBRLTES Cl= AESEBE (X1
W J Pt~ RTD %+ 7 (Pt50, ) - (R 4 &% 5).
9. BEA— R TT, A-A—HILAEES 2— .
SENSOR, oo RIERES: 2,3, i3 41 7
10 (UMW) 27015 RS 230 r— T B IR B RTD MBS 1 2,3, R7ci3 4 B (BT)
F-dICEELET, 5.0V “_‘V_= ADBUH= LRI (R4 £l3ED
10. RSN BE AT F 7R T 350 T 1 (% 5)
RURTT, MR #BRLTET W, 22. ol &, 7 = HRME (R5)
COM  #EI%0% B e TITLZ (TUT OBV 082y
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Volts $7eix VR FwUIL=Z

¥R - RIL M A /i i R 13/ KR 15.
FEE-RIL b (ZE#EE) (X13

1) BR Gt

2I5—:Tppm FlldEhUE
RIRE © 8T (RME)

2) fESRES

Volts ( 727 JLEEHEE )

Hz



https://druck.com/service
https://druck.com/service

®8: (RO—H) BEEE
BIEXE

REBEAT>a>
*Foav BE
BEOASN | HAZRETBICIE

& e=mAL mVL KUK Hzo RTD G
—L4) . TC(mV)
UMM D &. $ERE S N7z IDOS UMM % 8
IDOS EL#FF, IDOSUMMIZDWTid, 21—
H—IZaTILEBBLTIILEEL,
cJ AEATF VORI ERELET,

mA (Fa7ILHEE) mA (CZE#EE) ANERELET,

Volts (Fa 7ILKERE ) RIL b (ZEHEE) ANEBRELEY,

e (ppm=EHESD—)

IDOS UMM D&, IDOS UMM DWW Tl 1
—H—IZaTILEBRL TS,
-E#RTD 7O—7

e ¥EE 1 -5~ 28 °CIx LT 50mK
-TFURIVRER
¥R 1 10 mK
- B0 Q Eing
- o RIS (Q) - 100, 200, 300

o SFAEEH © 50 ppm + 0.6 ppm/°C +
5ppm/ &

RIDA=L  mmpise (0) : 400, 1k, 2k, 4k
SFAEEA : 10 ppm+0.6 ppm/°C +
5ppm/ &

e ] BEORBER (& 19) MMab o1t —

RTD #— Ly LEFEIERTDAES X T Lo

BIEHAMR | RICFHEBERIEYT 2 BTER
ELFT.

//@ IBESNREMRIBE S £ BEX
vE—IHRNhET, BEEXvE—V%
LD B3I BRRY I 2= EAL &
ED

a. FLRBFMEOER>IaL—%,
RIFZRAT 5R0IC. STEROBEE BAHD ERTH S C
CEBRLET (R,
4.1.1 FERIEF :
P> RRAVBBRXZa—P Y Ty T (K1) P RE»

FARTILA &,
EPINEAD

fo) | [0
L
(<>

772 KJ—PIN
=4321

XZa—:

F v U RILER

HEAEDIEIR
(&9 3158)

A &)

BIEPIN (BAHRIES) 2ZEL&
& ED

FroR)l [ BEEBRTI L. BEETTI2HDH

BT AT LA ICRREINET,

BIENRT L. BIERRZERL. ROKREHH%E

FHERICRELE T,

42 FlE: mAAH

1. ASREREEBICHERLET (H3I).

2. EBOREHINLETDIETRHEEY (RETHER
EANTHS59) .

3. BIEXZa2— (K9 ZFEALT. 3RKE (FS. €
O, +FS) 1 2 RITLET, REEZKRTT57HDIE
THT 4 A TLAICRRINE T,

4. BRICERABBEZITS-OICIE. BYAR mAALE
RV (R2) EBRL. ChooEZBERALEFY -

«  mA :-55,-40,-24,-18,-12,-6,0 (RIEIER)
« RIS, MA:0,6,12,18,24,40,55.

5 IZ—MEESNI-EERNTHIHNERLFT (

% 10),
F10: mAANIS—RE

FFAI DPI880 T5—

A mA BIERIS— (mA) (mA)
+55 0.0022 0.005
+40 0.0018 0.004
+24 0.0014 0.003
+18 0.0004 0.003
+12 0.0003 0.002
+6 0.0002 0.002

0 ( BAEI ) - 0.001

1. FS=7)LX7—)L
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4.3 FIE: mAHH

1.
2.

SR RERBICERLET (K1),
KEORENRETZETHEEY (RETHLER
ZEANTHS59)

RIEXZa— (RI)ZFALT. 22RE (EA&
LU +FS) ZRITLEY, REZKRT T 37HDIET
DHTF1e RTLAICRRENET,
BRICERBBIEZITS coHICIE. BYAE mAEN%
2T (R2) ZBRL. CThoOHNEZRELFT
« mA:0.1,4,12,20,24
IZ—DEESNIEERNTHZH
*11),

BLET(

R1LmAKATS—RE
FFaI DPISSO TS5 —

HAMA  BEBIS— (mA) (mA)
0.1 0.000 006 0.001
4 0.000 20 0.001
12 0.0014 0.001
20 0.002 0.002
24 0.0023 0.002

4.4 FIE: mV/KILFASH

1.
2.

FRERERBICERLET (K4,
KEDORENRETSETHEEY (RETHER
EANTHS59)

BIEXZa— (R =EALT. 3=BE (FS. £
O, +FS) ZRTLET. REZRTT3HOET
DT XTLAICRRESNET,

BRICERBBREZTS oOICIE. BYE mV £:id

RILMATIRRY (R2) ZBEIRLET,

RIS RIEICERATE2ANEEBEBLEY ©

« mV:-120,-60,-30,0 (4&4%)

« RIZ. mV:0,30,60,120

El>S

o RIL B (V) :-30,-15,-5,0 (4E4R)

o RIS RILE (V) 10,5,15,30

IS—hEESNEENTHIHHERLFT

(K12 F1FR13) o
R12:mVANIS—RE

S¥AI DPISSO T5—

EA mv HERTS— (mV) )
+120 0.0013 0.03
+60 0.0008 0.02
+30 0.0006 0.02

0 (%) - 0.01
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RI1Z:AILE (V) AW S—RE
S¥AI DPIS8O T5—

BEAV BIERITS— (V) )
+30 0.000 58 0.004
+15 0.000 11 0.002
+5 0.000 06 0.001

0 (%248 ) 0.001

4.5 FIE : mV/ RILEEAH

1
2.

w

bl

o

o

FIRERERBEICERLEYT (K4)
KEORENRETSHETHEEY (RETHER
EANTHS559)

BIEXZa— (R =ZFALT. 2=RE (tOb
FU+FS) ZRITLET, BIEZRT T3 ODER
PF4 RTLAICRREINET,

BRICIERBREEZITS HICiE. BYIA mV £id
RILEHEAZ R (R2) Z#IRLET,
WS, BIEICBERATS2HNEEZRELET !
« mV:0,30,60,90,120
ElS
« FILLWMV:0,3,6,9,12
IS—HEE SN EENTHIHERLET
(R 14 £7213% 15) o
R14amViEhIS—RE

SF7I DPISSO T 5—

i mv BEHRTS— (mV) (mv)
0 0.000 05 0.01

30 0.000 425 0.02
60 0.0008 0.03
90 0.001 175 0.03
120 0.000 98 0.04

F15:RIL b (V) HATS—[RE
SFeI DPISS0 T 5—

HAav BIERITS— (V) )
0 0.000 000 05 0.001
3 0.000 017 5 0.002
6 0.000 03 0.002
9 0.000 05 0.002
12 0.000 134 0.002

4.6 Flg : Hz AH [ KA

1.
2.

SR ERERBICERLEY (K6)
FHROBEENRETHETHEEY (RETHER
EANTHS559) o



3. UTORBTEBELY PPy FLET ! 3. MEXZa—(R9) 2FEALT. 1 SEKIE (+FS) 2%
ALET. MEERT S SROOETY 12T
A v~ PEHI=18 TIRTENET.

(=2 WH=10V. 2=F—5. HF 4, BRICERABIEZITS LOHICIE. BYIHTI ADAR

38K = 990 Hz R (FR2)EFERLET,

DPI880: AFEAL = Hz (K 4) 5. DPI880 TRENZ FO—TBENT T RILBESFD

AR A— LA =5V (K4) BED £0.1°COBMEANCHD 2R LET,

4, HEX=a— (R EFALT. HKEE2ETLEY., 4.8 FIE:RTD (F—L) AN
BEERT T B1ODIBTRAT 1 A TLAICRRE 1. HBOBEHNRETZETHSET (BRETLER
nEv, EANTHS59) o

5. BEICERAREETS>-0ICIE. BEBEsEy b7 2. BEXZa— (R EFEALT. &§LYSD 2 AKIE
v ILT. UFOREFTw oD 1DERFLET ! EETLET,

a. HZANKEFz v (K6): . L2U:0-399.90

o AFED A0 QU ()i 45D

AR 7— =17 TVERETVET,

ESRES HH=10V. 2=H—5, H b. AMEIF 1T TINRT—ILA—L 4k Q

DPI880: ABRUH— LA =5V (R 4) B (R 7) IS4 K71 VERETVET,

Bifif (R 4): Hz £7cld kHz (R16& K17 . L2400 Q4K O
TR o
= a. AHEO A—L 400 Q RS (H7) 124K
b. HzHABEF v 7 ([6): TAVEGETVET,

L il b. AHAST 1T TILRT—IL A —1 1400 Q

RRE - T hEE=1® BB (H7) IC4RT A VERETOET,

DPI880: Bifi7 (R 5): Hz £/cld kHz (R16& K17

BELYDERETBRODETN T ATLAICR
REINEY,

3. BERICERAREZITSDICIE BEIRA —LA
NEZY (R2) Z&RLET,

4. BEYILEAERTER (R 18) IC4ERT A VERETL.
fE(RK7)ZRAELET,

5. IZ—THERETIIERRNTHENMERLET (
% 18),

ICTHRE) o
6. BEINMMB(XR1I6&KR1T) ZAEFIFHIGLE
9 IHz. RICkHz. TS5 —hIEEINI-HBERTH S
HEEEEL £95
F16:Hz T5—RE C(AIZE / #t4Q)
HERTS—  SFAIDPISS0 T5— (Hz)
(Hz) L+ I

AR [ 46 Hz

25 0.000 175 0.002 0.0014 % 18:RTD (4 —5) AHTS—MRE
100 0.0007 0.002 0.002 1 - -
250 0.00175 0.004 0.0035 EEERE(Q) BEBIS—(Q) 5 DP(IZS(; o=
500 0.003 5 0.006 0.0058 0( 5k ) 3 0.05
990 0.00693 0.011 0.0104 100 0.008 0.05
200 0.013 0.05
R1T:kHz TS5 —RE (AIE / {#48) 300 0.018 0.05
R [ {48 BERTS—  FFA DPISS0 T 5— (kHz) 400 0.007 0.05
kHz (kHz) L+ =] 1k 0.042 0.25
2.500 0 0.0175 0.0002 0.000 042 2k 0.052 025
10.000 0 0.07 0.0002 0.000 112 4k 0.072 050
20.000 0 0.14 0.0003 0.000 205
30.0000 021 0.0004 0.000 298 2 FEESEOERYSaL -5,
50.000 0 035 0.0006 0.000 483 49 F|E:RTD (A—L) BH
4.7 FIE: CJAD 1. FSREREEBICERLET (K8)
1 HREREEBICEELET (R9). 2. FBROBENRETZIETHEEYT (BRETHER

ZEANTHS59)

3. REXZa— (KR ZEALT. FELUID 2 RBIE
ZRITLEY

2. REORENRETHETHEEY (RETHER
EANTHS59)
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. L>2:0-399.9Q
« L2400 0-1999.9 Q
. LYY i2kQ4kQ
BELYOERIET B ODETNT + AL AICK
TENET,

4. BRICEEGRIEZITSOICIE. BYRF —LH
NV (R2) ZFRLET,

5. EETNIME (K1) ZHELET. T5—HEES
NICEEARTHEHHERLET,

R19:RTD (F—L) HHT5—RE

& 20: TC(mV) AN/ HADIT S —RE

AHEI REHIS— 577 DPI880 T5—
HH TC TC (mV) TC (mV)
(mv) x= ] = ]
25 0.0006  0.00036 0.010 0.010
50 0.0008  0.000 68 0.014 0.014
75 0.0010  0.00099 0.018 0.018
4.11 F|E : IDOS UMM
IDOS UMM IZ2WTid, A—H#—<ZaT7ILEBRLT
<TEEW,

BRIENTT I5 . SHERIEBEFNICRORIELR % UMM
ICRELE T
5. Tk

BEICEYT 2 IXRTORRI. 1 FHRORBREMEICHT
BfETY,

2] FhREEF >  BIESIS— ¥R DPISSO

F—=L(Q) (mA) (Q) I5—(Q)
0 0.50 ~ 3.0 0.003 0.05
100 0.50 ~ 3.0 0.004 0.06
200 0.50 ~ 3.0 0.005 0.06
300 0.50 ~ 3.0 0.007 0.07
400 0.50 ~ 3.0 0.008 0.07
1000 0.05~ 0.8 0.015 0.30
2000 0.05~0.4 0.026 0.40
4000 0.05~0.3 0.049 0.80

a. M) 2BBLTEE L,

4.10 FIF : TC(mV) AH/HAH

1. HEEBREXBICERLET,
« TC(mV) AZ1=K9
o« TC(mV)EH=Ko9d

2. BEBOBENRETZETHEET (BRETLER
EANTHS59) .

3. BEX=a— (X9 &MALT. REZETLET:
o TC(MV)AFI=3/R&E (-FS. €O, +FS),
o TC(MV)HA=2EKE (LOBLT+FS),

BERIRT TRHDETNT 1 AT LAICRTSE
nFv,

4., BRICERABIERITS 2oICIiE. B4 TC (mV) A
AFEEFIERRY (R2) &R, VEREEZE
BLFT:

« TC(mV)AF1:-10,0 (J&48)
« RIC. TC(mV) : 25,50, 75
. TC(mV) %7 :-10,0,25,50, 75

5. IS—TEESIHERTHIHERLET (

% 20),
+20: TC(mV) AF1 [ HAODITS—RE

ABEEIR BIERIS— FF] DPISS0 T5—
HhTC TC (mvV) TC (mV)
(mv) = L ») = L »)
-10 0.0005  0.00018 0.008 0.008
0 - 0.000 05 0.006 0.006
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5.1 BIE

NFRA—H 1

RnaiE HFE (F7ALH)

EARE -10 ~ 50 °C

REFRE -20~70°C

RE $EEE LARVVREET 0~ 90% (Def Stan
66-31, 8.6 cat IIl)

EHE / IRE EN 61010:2010; Def Stan 66-31, 8.4 cat
1l

EROES M EN 61326-1:2013

Zet TS - EN 61010:2010; CE & UKCA ¥ —
IS

TJ#E(2R:18:3T) 180 X 85 X 50 mm

g8 425¢g

BIR B=7)LH)EB3IE

FHETERE RIEHEE (T 7 O): =~ 60 Kfd

ZEHEE. mARIE (TUTQ):=T
BRI (12 mA T24V DY —XBE)




52 88 (BAL-7A15FL10)

5.4 BEL >< (RTD)

NFA=2 & RTD 217 R Loy ¥BE:
Lyy (A : 0~ +55mA -328 ~ 1562°F 0.90°F
Pt50 (385) IEC 751
0~ 4000 Q2 (-200 ~ 850°C)  (0.50°C)
0~ +120mV -328 ~ 1562°F 0.45°F
Pt100 (385) IEC 751
0~ +30V (-200 ~ 850°C)  (0.25°C)
FBE - mARIE 0.02% FfE+3 HT > b -328 ~ 1562°F 1.08°F
- — Pt200 (385) IEC 751
¥R mVAIE 0.02% B +2 o> b (-200 ~ 850°C)  (0.60°C)
¥EE VAR 0.03% 5B +2 AT > b -328 ~ 1562°F 0.72°F
Pt500 (385) IEC 751 ) 5
Loy (i) - 0~24mA (-200 ~ 850°C)  (0.40°C)
0~ 4000 Q2 328 ~ 752°F 0.36°F
Pt1000 (385) IEC 751
0~ 120 mV (-200 ~400°C)  (0.20°C)
0~ 12V D 100 (392)  JIS 1604-1989 328~ 1202°F 0.45°F
FEE (H8) tmA,mV,V  0.02%HE+2 ATV i (-200 ~ 650°C)  (0.25°C)
SRR CRAITE & 7oi3MH4R) : -76 ~ 482°F 0.36°F
Ni 100 DIN 43760 i 5
-10~10°C,30 ~ 50 °C 0.003% FS /°C (-60 ~ 250°C) (0.20°C)
ax Al-7AF ammYTy k4 -112 ~ 500°F 0.36°F
08 (BAL-TATL 4mmY7Ty 4@ Ni 120 MINCO 7120 ) -
10) TCI=axs4Vsy k1@ (-80~260°C)  (0.20°C)
a MEMILYY (F—L/RTD) J #BELTIEEL a REMH:

53 BRaxU 42 (EA2)

Ly (GE) 0~ £55mA

0~ *30V

0.02% EfE+3 AT b
0.03% FufE+2 h o> +

KB mARIE
YR | VAIE
BERE
-10~10°C,30~50°C 0.003%FS/°C

21y FEE & & OB, 2 mA B
IL—T7EBREA 24V E£10% (BK :35mA)
HART® #EHigs 250 Q

Jx07% (HA2) 4Amm Y7y k3@

-10~10°C,30~50°C=0.005% FS/°C

5.5 #mL Y

(#—L [RTD)

0~ 400 0.10~0.5 - 0.15

0~ 400 0.50 ~ 3.0 0.10 0.10
400 ~ 1500 0.10~0.8 0.50 0.50
1500 ~ 3200 0.05~0.4 1.00 1.00
3200 ~ 4000 0.05~0.3 1.30 1.30
a. EERE:

-10~10°C,30~50°C=0.005% FS/°C
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5.6 REH
Lyoe
X3
0~999.999 Hz TRTOLYIICHLT:
0~ 50.0000 kHz 0.003% FtfiE+2 AV > b+
cpm: 0~ 999 999
cph: 0~ 999 999

HHE

a. cpm=ATY b /5 cph=hI> b /B

Lyon
=l
0~999.99 Hz 0.003% #cfiE +0.0023 Hz
0~ 50.000 kHz 0.003% ifiE +0.0336 Hz
ppm: 0 ~ 59999 0.003% ifiE +0.138 cpm
pph: 0 ~ 99 999 0.003% FifiE + 0.5 cph

¥

a. ppm=/YILR /%5 pph=/VILR B

BERE

-10~10°C,30~50°C 0.003%FS/°C

babdig A NAR—5

ANEBE 0~ 30V

rUA—LARIL 0~12V. fRIE 0.1V

HIRIE 0.1~ 12VEREBE + 1% (
< 10mA)
0.1~ 12V RREBE> £ 5% (
< 10mA)

a. JE=M
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5.7 BEL > (TC)
-454 ~ -328°F 3.6°F
IEC 584
(-270 ~-200°C)  (2.0°C)
-328 ~ 2502°F LI°F
IEC 584
(-200 ~1372°C)  (0.6°C)
-346 ~ 2192°F 0.9°F
IEC 584
(-210 ~1200°C) ~ (0.5°C)
-454 ~ -292°F 2.5°F
IEC 584
(-270 ~-180°C)  (1.4°C)
-292 ~ -94°F 0.9°F
IEC 584
(-180 ~ -70°C) (0.5°C)
-94 ~ 752°F 0.6°F
IEC 584
(-70 ~ 400°C) (0.3°C)
32 ~932°F T7.2°F
IEC 584
(0~ 500°C) (4.0°C)
932 ~ 2192°F 3.6°F
IEC 584
(500 ~1200°C)  (2.0°C)
2192 ~ 3308°F 1.8°F
IEC 584
(1200 ~ 1820°C)  (1.0°C)
-58 ~ 32°F 5.4°F
IEC 584
(-50 ~ 0°C) (3.0°C)
32 ~572°F 3.6°F
IEC 584
(0~ 300°C) (2.0°C)
572 ~ 3214°F 1.8°F
IEC 584
(300 ~1768°C)  (1.0°C)
-58 ~ 32°F 4.5°F
IEC 584
(-50 ~ 0°C) (2.5°C)
32~212°F 3.4°F
IEC 584
(0~100°C) (1.9°C)
212 ~ 3214°F 2.5°F
IEC 584
(100 ~1768°C)  (1.4°C)
-454 ~ -238°F 1.6°F
IEC 584
(-270 ~-150°C)  (0.9°C)
-238 ~ 1796°F 0.7°F
IEC 584
(-150 ~ 980°C) (0.4°C)
-454 ~ -4°F 1.8°F
IEC 584
(-270 ~ -20°C) (1.0°C)
-4 ~2372°F LI°F
IEC 584
(-20 ~ 1300°C) (0.6°C)
-328 ~ 1652°F 0.6°F
DIN 43710
(-200 ~ 900°C) (0.3°C)
-328 ~212°F 0.9°F
DIN 43710
(-200 ~ 100°C) (0.5°C)
212 ~1112°F 0.6°F
DIN 43710
(100 ~ 600°C) (0.3°C)
32~ 2732°F 1.8°F
(0 ~1500°C) (1.0°C)
2732~ 3632°F 2.5°F
(1500 ~ 2000°C)  (1.4°C)

3632~ 4199°F 3.4°F

¢ (2000 ~ 2315°C)  (1.9°C)
b 32~ 3092°F 1.8°F
(0 ~ 1700°C) (1.0°C)

b 3092 ~ 3992°F 2.9°F
(1700 ~ 2200°C)  (1.6°C)

b 3992 ~ 4514°F 6.5°F

(2200 ~ 2490°C)  (3.6°C)

a. LROTMBDRE. REOREIS—%5ET 503 Tio
mv LY (TC) B LUELWL TCBRREFALTILT
A

5.7.1 AO> 75

L2 (°C) ¥aEE® (°C)

XA (K) 270 ~ 1372 0.6

MK (J) 210 ~ 1200 0.5

MK (T) 270 ~ 400 0.3

nP (B) 0~ 1820 1.0
nn(s) 50~ 1768 1.4
XK (E) 270 ~ 980 0.4
BP-1 rOCT50431-92 0~ 2500 25
XK(r) /XK(pyc) ~ FOCT 50431 200 ~ 800 025

a. DPI880 O T7EBIR TOHTHIAWLRIFET,
b. LEOBEEHETON MEE.

572 AEE(CI) I5— (BX) :
L>Y10~30°C=0.2°C
001°CUITS— /LTI T 3 ° ALREZ{LZE
M :-10 ~ 10 °C, 30 ~ 50 °C
5.8 mVL > (TC)
®E(mv) AYE—-4VX BE IR/ #8)
-10~75 <0.20Q 0.02% &%E +0.01% FS
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