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Aviso

E proibido ao usuario desmontar a borneira com as entradas de alimentagdo e sensores de temperatura.

Verifique se a tensdo de alimentagdo do transmissor de temperatura atende aos requisitos de tensdo de alimentagdo especificados

no manual e plaqueta de identificagdo na parte superior do equipamento.
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1 VISAO GERAL

O transmissor de temperatura inteligente NCS-TT105 adota a tecnologia Fieldbus (HART, PROFIBUS PA e FOUNDATION Fieldbus H1) e é
um dispositivo de campo indispensavel no controle de processos. O dispositivo integra mddulos funcionais avangados, que podem

realizar tanto fungdes de medigdo gerais quanto estratégias de controle complexas.

O NCS-TT105 adota tecnologia digital, que pode ser aplicada a uma variedade de sensores de resisténcia térmica (RTDs) e termopares
(TCs), com uma ampla faixa, interface simples entre o campo e a sala de controle, e pode reduzir significativamente o custo de

instalagdo, operagdo e manutengao.

O transmissor de temperatura inteligente NCS-TT105 possui certficagdo a prova de explosdo Ex d e pode ser amplamente utilizado nas

industrias de petrdleo, quimica, energia, metalurgia e outras.

®  Asdimensdes do transmissor de temperatura inteligente s3o mostradas na Figura 1.1 abaixo:

ﬂ?}«— 835 > I

W |

i
Tm
%)
=
=N
l \ Y

1 o I B

Figura 1.1 Dimensd&es do transmissor de temperatura (unidade: mm)

®  Odesenhode montagem geral é mostrado abaixo:
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Figura 1.2 Desenho geral da montagem

Nome Quant. Material N2 Nome Quant. Material
Tampa frontal 1 ADC12 9 Parafuso de 2 304 SUS
fixagdo
Anel de 1 PC 10 Placa de identificagdo 1 304 SUs
vedagdo
de vidro
Vidro da tampa 1 PEB 11 Anel de vedagdo 2 NBR
frontal
Anel de fixagdo 1 ADC12 12 Placa 1
do vidro terminal
Parafuso de 2 304 SUS 13 Tampa traseira 1 ADC12
fixacdo
Mddulo de 1 14 Carcaca 1 ADC12
temperatura do corpo
inteligente
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Conector 2 304 SUS 15 Anel de vedagdo 1 NBR

elétrico

Anel de vedagdo 2 NBR 16 Gaxeta de vedagdo 1 304 SUS
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2 INSTALACAO

2.1 Instalac3o do transmissor

Para a instalagdo do transmissor de temperatura inteligente, existem trés tipos de suportes de montagem disponiveis: suporte plano
montado em tubo, suporte curvo montado em tubo e suporte curvo montado em disco. Correspondentemente, existem trés métodos
de instalagdo, nomeadamente instalagdo em tubo com suporte plano, instalagdo em placa com suporte curvo e instalagdo em tubo com

suporte curvo. Os métodos de instalagdo sdo descritos abaixo:

Uma instalagdo tipica de tubo com suporte plano é mostrada na Figura 2.1. Fixe o transmissor no suporte plano montado no tubo e,

em seguida, fixe o suporte plano montado no tubo ao tubo vertical de aproximadamente ®50 mm por meio de parafusos em U.

A Figura 2.2 mostra o método tipico de instalagdao da placa de suporte curva. Fixe o transmissor no suporte de montagem do painel e,

em seguida, fixe o suporte de montagem do painel no mostrador com parafusos M10 (fornecidos pelo usuario).

A Figura 2.3 e a Figura 2.4 mostram o método tipico de instalagdo do suporte curvo para tubos. Fixe o
transmissor no suporte de montagem do tubo e, em seguida, fixe o suporte de montagem do tubo ao tubo horizontal de

aproximadamente ®50 mm através de parafusos em U.

-

-

Figura 2.1 Instalagdo do tubo de suporte plano Figura 2.2 Instalagdo da placa de suporte curva
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Figura 2.3 Instalagdo do tubo de suporte curvo 1 Figura 2.4 Instalagdo do tubo com suporte curvo 2
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2.2 Interface de hardware
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O diagrama geral da interface de hardware do transmissor de temperatura é mostrado na Figura 2.5:

Figura 2.5 Descrigdo da interface de hardware

Entrada do sensor 1

RTD RTD RTD Resisténcia 2 Resisténcia 3 Resisténcia 4 Termopar mv
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Figura 2.6 Instrugdes de ligagdo do sensor

Para medigdes de dois canais, ambas as unidades de canal devem ter as mesmas configuragdes (por exemplo, ambas as unidades de

temperatura).

®  Configuragdo do alarme de falha

O transmissor de temperatura HART possui uma fungdo de autodiagndstico. Quando sdo detectadas falhas, como circuito aberto do

sensor, curto-circuito do sensor ou erro AD, o transmissor emite automaticamente uma corrente de alarme. O modo da corrente de

alarme depende da configuragdo do seletor de corrente de alarme de falha na placa de comunicagdo. Quando o seletor “AL” esta no

lado OFF, a corrente de alarme é superior a 21,75 mA. Quando o seletor AL
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esta no lado ON, a corrente de alarme é <3,7 mA.

[ ConfiguragGes de protegdo de configuragdo
O transmissor de temperatura HART fornece configura¢des do seletor para prote¢do da configuragdo do dispositivo ou ndo. Quando o

status de protegdo da configuragdo é definido, o seletor é transferido para o lado ON e a placa do soquete ndo permite nenhuma
operagdo para alterar a configuragdo do dispositivo. Por outro lado, um seletor no lado OFF permite que alteragdes de configuragdo

sejam feitas no dispositivo.

2.3 Interface de alimentacdo do barramento

A fonte de alimentagdo do transmissor de temperatura no barramento de campo compartilha um par de cabos com o sinal do

barramento, chamado de cabo do barramento.

Os cabos de barramento ndo devem compartilhar tubos ou slots abertos com linhas de alimentagdo de equipamentos de alta poténcia
e devem ser mantidos longe de equipamentos de alta poténcia. Os fios de blindagem em ambas as extremidades do barramento

devem ser aterrados.
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3 CONFIGURACAO DO TRANSMISSOR DE TEMPERATURA FF
3.1 Conex3o topoldgica

O transmissor FF suporta varios tipos de conexdo, conforme mostrado na Figura 3.1. Ha uma conexdo de barramento do transmissor
; as extremidades do barramento sdo conectadas a terminais de resisténcia correspondente, o que garante a qualidade do sinal,
conforme mostrado na Figura 3.2. O comprimento maximo do barramento é de 1900 metros e pode ser prolongado até 10

quildmetros com repetidores.

Master

Fieldbus 1/0

Junction Box
Foundation Fieldbus

Figura 3.1 Topologia da rede FF

Up to 1900m

A4

A

FF bus FF bus

/

/ .
7/ T
7/

Fieldbus
Power a

| Master

Figura 3.2 Conexdo do barramento FF
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3.2 Bloco de fungdes

Os transmissores inteligentes FF executam os blocos de fungdo padrdo FF, mostrados na tabela abaixo. Consulte o documento do

protocolo FF relacionado para obter informagdes detalhadas sobre os métodos de configuragdo dos blocos de fungdo.

Bloco de fungdo

Descri¢do

RES

O bloco de recursos é usado para descrever a identidade do dispositivo no campo, como nome do dispositivo, fabricante,
numero de série. Ndo ha parametros de entrada ou saida no bloco de recursos. Geralmente, hd apenas um bloco de
recursos para cada dispositivo.

TEMP_SENSORX

O bloco transdutor é usado para ler dados de hardware do sensor ou gravar os dados no campo em hardware relacionado. O
bloco transdutor inclui informagdes como alcance, tipo de sensor, lineariza¢do, dados de E/S, etc.

DSP O bloco DSP é usado para configurar as informag&es exibidas no LCD.

PID O bloco de fungdo PID tem a fungdo de controle PID e ajuste do ponto de configuragdo, filtragem e alarme do valor do
processo (PV), rastreamento de saida, etc.

Al O bloco de fungdo de entrada analdgica é usado para obter os dados de entrada do bloco transdutor e transferi-los para
outros blocos de fungdo, tem a fungdo de conversao de faixa, raiz quadrada, corte de mantissa, etc.

" Este bloco possui quatro entradas analdgicas que podem ser selecionadas por um parametro de entrada ou de acordo com
um critério como primeiro bom, maximo, minimo, médio e médio.
Este bloco tem capacidade para duas caracteristicas de sinal baseadas na mesma curva. A segunda entrada tem uma

SC opgdo para trocar “x” por “y”, e a fungdo inversa pode ser usada na caracteristica de sinal das variaveis de leitura.

AR Este modulo foi projetado para permitir o uso facil de fungdes matematicas de medigdo populares.

0s O bloco divisor de saida oferece a capacidade de acionar duas saidas de controle a partir de uma Unica entrada. Cada saida é

uma fungdo linear de alguma parte da entrada.

3.3 Configuracio da funcdo

O transmissor de temperatura inteligente suporta softwares de configuragdo FF gerais, como o software de configuragdo FF e o

software de configuragdo NCS4000, o NI-FBUS Configurator da NI Company e o DeltaV da Rosemont Company para configuragdo e

depuragdo. A seguir, tomamos como exemplo o software de configuragdo FF NCS4000 para apresentar o método de configuragdo do

transmissor de temperatura inteligente.

3.3.1 Ferramenta de configuracdo

1) PC, sistema operacional Windows XP, Windows 7 ou Windows 10;

2) NI USB-8486, fonte de alimentacdo do barramento H1, adaptador de terminal H1;

3) Configurador NI-FBUS;
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3.3.2 Configuracdo do tipo de sensor

O tipo de sensor pode ser definido modificando o parametro SENSOR_TYPE do bloco transdutor, como PT100, CU50.

@ 0001050004 NCS-TT105 00000001 : TEMP SENSORI(TT.. | = || & || &2 |
Apply Values

|TEMP_SENSORT [TTET) |

on|r . | @

W Periodic Updates ;2[3801

i 00s  Aute |

F'mcessl 140 Eonfigi .-’-\Ialmsi Diagnusticsi Trends Others

_Parameter | Malue | Tupe & Extens »
L DECIMAL 2 7% |
@ CAL_POINT_HI_1 850
@ CAL_POINT_LO_1 -200
@ CAL_MIN_SPAN_1 105
@ CAL_UMIT 1 Degree C |_
SENSOR TYFE 1 T
Mo Senzor I3
E @ SENSOR_RAMGE_1 0-500 Ohme
EL_100 0-4000 Ohms
EU_D CUS0 =
UMITS_IMDE> CU100 [
DELIMAL |
FT200
@ SENSOR_CAL_METHOD_1 PTEON [ |
FT1000
@ SENSOR_COMMECTION_1 A1 00
T/C Type B
@ Tw/0_WIRES_COMPEMSATION T.C Type E
T/C Typed
@ RL_TYPE1 T/C Type K @
T/C Type M
@ RJ_TEMP_1 T/C Type R
T/C Type S5
@ EXTERMAL_RJ_WaLIJE 1 T/CType T
@ EMABLE_LIN_CURWE Dizable Curve ]
B & LIN CURVE = i
4| Wi b
Wwite Changes Fead Al

Figura 3.3 Configuragdo do tipo de sensor

3.3.3 Configuracdo da calibracdo do ponto zero de dois fios

Para medicdes de dois fios, a calibragdo do ponto zero de dois fios pode ser definida modificando o parametro

TWO_WIRES_COMPENSATION do bloco transdutor. Primeiro, atribua um valor de ponto zero ao canal, fazendo um curto-circuito. Em

seguida, defina o pardmetro TWO_WIRES_COMPENSATION como “Iniciar” para gravar. Se for bem-sucedido, leia o parametro. Se o

valor do parametro for “Concluido”, isso indica que a calibragdo do ponto zero de dois fios foi bem-sucedida.
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3.3.4 Habilite acompensag¢io de juncio fria

Ao usar um termopar como sensor, o parametro SENCONDARY_VALUE do bloco transformador representa o valor da temperatura da
juncdo fria. O sensor habilita a fungdo de compensacgdo da juncao fria por padrdo. Os usuarios também podem definir a compensagdo
da jungdo fria por meio do parametro RJ_TYPE. Se estiver definido como Interno, a compensagado da jungdo fria sera ativada. Nesse
caso, o valor de PRIMARY_VALUE é o valor da temperatura apds a compensag¢do da jungdo fria. Se estiver definido como sem
referéncia, a compensagdo da jungdo fria sera desativada. Nesse momento, o valor de PRIMARY_VALUE é o valor da temperatura sem

compensacgdo da jungao fria.

3.3.5 calibragdo de linearizac3o de dois pontos

O transmissor de temperatura tem uma calibragdo rigorosa na fabrica. Geralmente, ndo é necessdrio que o usuario faga a calibragdo. O
usuario pode usar CAL_POINT_HI, CAL_POINT_LO e CAL_UNIT para realizar a calibragdo de linearizagdo de dois pontos. As etapas de

operagdo sao mostradas a seguir:

1) Certifique-se e defina SESOR_TYPE e defina CAL_UNIT de acordo com o tipo de sensor. Agora ele suporta Celsius, Ohms e MV.

2) Defina o parametro MODE do bloco transdutor como “O0S” e, em seguida, defina 0 SENSOR_CAL_METHOD como “Calibragdo
padrado de ajuste do usuario”.

3) Forneca dados padrdo ao canal para calibrar por meio de uma fonte padréo. Quando a entrada estiver estavel, grave os dados de
calibragdo em CAL_POINT_HI ou CAL_POINT_LO de acordo com a calibragdo do limite superior ou inferior. A calibragdo sera
bem-sucedida se ndo houver erro de gravacdo. Observagoes: A calibragdo falhara se houver um grande desvio entre os dados
de calibragao gravados e os dados praticos do canal de entrada.

3.3.6 Calibragdo de linearizagcdo multiponto

O usudrio pode realizar a segunda calibragdo para transmissores por meio dos pardmetros de calibragdo CAL_CURVE_X e

CAL_CURVE_Y dos blocos transdutores:

1) O transmissor de temperatura inteligente fornece 16 entradas de pontos de calibracdo, ou seja, a matriz do parametro
CAL_POINT_Y do bloco de transformagdo. O usuario pode gravar sequencialmente os valores de saida a serem calibrados na
matriz e selecionar uma unidade adequada. Por exemplo, ao realizar a calibragdo de interpolagdo de trés pontos, o usuario
pode selecionar 10, 20 e 30 como pontos de calibragdo e gravar esses trés valores na matriz CAL_POINT_Y, conforme mostrado
na Figura 3.4.

11
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@ 0001050004 NCS-TT105_00000001 : TEMP_SENSORL (TT... [ = || = |[mem]
Apply Values
[TEMP_sEnsDRI[TTET) | B2 B @ e
¥ Periodic Updates i2 [zec) ::j
l 005 Auto |
Processi |/ Configi Alarmsi Diagnosticsi Trends Others l
_Parameter | Value | Type & Extens «
L LIN_CURVE_X 0 o
"LINCUHVE & 10 @
= LIN_CURVE_Y 20 7 ]
L% LIN_CURVE a0 =
- LIN_CURVE Y 0 =
- LIN_ CURVE 0 =
- LIN_CURVE Y 0 &
- LIN_CURWE 0 i
FLIN_CURVE_Y 0 ¢ ]
LIN_CURVE_Y 0 %]
L LIN_ CURMVE 0 =
- LIN_CURMVE 0 ia
- LIN_CURWE 0 &
L LIN_CURVE 0 i
- LIN_CURVE 0 a
—LIN_CURVE_Y 0 m -
— LIN_CURVE_Y ] %]
@ Blas 1 0 i R
@ SENSOR_MODIFY 1 1 E@Fange=039
= @ BODY_TEMP i
;V.-’-\LUE 28,7959 B3
STATUS
QUALITY Bad
SUBSTATUS OutDfService i
LIMITS MotLimited
@ BODY_TEMP_UNIT Degres C ]
4 | i | r
WWiite Changes Fead Al

Figura 3.4 Configuragdo CAL_POINT_Y

2) |Insira o sinal padréo através da fonte padrdo, abra o bloco transdutor relacionado, leia o valor PRIMARY_VALUE e grave-o na
matriz CAL_POINT_X. Por exemplo, se o valor lido for 10,2, 20,5, 30,4, eles serdo gravados na matriz CAL_POINT_X, conforme
mostrado na Figura 3.5. A calibragdo estd concluida.

12
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-

@ 0001050004 NCS-TT105 00000001 : TEMP SENSORL (TT... [ = || & || &% |
Apply Values

[TEMP_SENSOR1(TTBY) | B ]

¥ Periodic Updates

l 005 Auto i

F'n:u:ess! [0 Eonfigi Alarmsi Diagnosticsi Trends  Others l

i2 [zec) a:

CRIEED)

Parameter | Value | Type & Extens =
—* LIN_CURVE_= 10.2
—*LIN_CURVE = 205
—* LIN_CURWE = an.4 B
—LIN_CURYE = 0
—LIN_CLIRYE = 0
—LIN_CLURYE = 1]
—LIN_CURYE = 0
—LIN_CLRYE = ]
—LIN_CLRYE_ = 1]
—LIN_CURYE = 0 &
—LIN_CLRYE = 1]
—LIN_CLURYE = 1]
—LIN_CURYE = 0
—LIN_CLIRYE = 0
= LIN_CLURYE = 1] B2

@ LIN_CURVE_

@ BlAS 1 0 .

@ SENSOR_MODIFY 1 1 E®Fange=019-

B @ BODY_TEMP <

|§VALUE 28,7955
STATUS
EUALITY Bad
SUBSTATUS DutdfService
LIMITS NatLimited i
@ BODY_TEMP_UMNIT Deqgree C
Bl @ DIFFEREMTIAL TEMPERATL fa
1 i b
Wirite Changes Fead Al

-

3.3.7 Configuragdo padrio

3.3.8 Configuragio do LCD

do usuario

Figura 3.5 Configuragdo CAL_POINT_X

13

USERPARM_SAVE_RST do bloco de transformagao. A configuragdo especifica dos parametros é a seguinte:

3) Defina SENSOR_CAL_METHOD como “Calibracdo especial de ajuste do usudrio” e defina ENABLE_LIN_CURVE como “Ativar
curva”, o que faz com que o transmissor inteligente funcione de acordo com a curva caracteristica calibrada.

O usuario pode salvar e restaurar os parametros de configuragdo padrao personalizados por meio da configuragdo padrao do usuario

1) Salvar como padrdo do usuario: defina os parametros de configuragdo atuais como parametros de configuragdo padrdo do usudrio.

2) Redefinir padrdo do usudrio: Restaure os parametros de configuragdo para os parametros de configuragdo definidos pelo usuario.

Por padrdo, o visor do transmissor de temperatura inteligente mostra quatro grupos de informagdes, conforme mostrado na
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Figura 3.6. Se o usuario precisar exibir outras informacgGes de parametros do bloco de fungdes, isso pode ser configurado da seguinte
forma (X representa 1, 2, 3, 4, ha quatro grupos de pardmetros no total, e cada grupo pode ser configurado de forma diferente. O
transmissor de temperatura inteligente pode exibir quatro grupos de informag¢des de parametros diferentes ciclicamente). Se a

configuragdo dos parametros estiver incorreta, o visor do transmissor de temperatura inteligente mostrard apenas CONFIG_ERR.

1) DISP_VALUE_X: Este parametro é o parametro de exibigdo. Apds a selecdo da fonte de dados, os dados e o status sdo carregados
automaticamente.

2) DISP_VALUE_UNIT_X: Este parametro é a unidade de dados do parametro de exibigdo. Apds a selecdo da fonte de dados, as
unidades de dados sdo carregadas automaticamente.

3) DISP_SOURCE X: Este parametro é a fonte de dados do parametro de exibi¢cdo. Pode ser selecionado pelo usudrio. Por exemplo,
para exibir PV2, selecione Valor Primdrio 2.

4) DISP_VALUE_FORMAT_: Este parametro é o formato do parametro de exibicdo, que pode ser selecionado pelo usuario.

@ 0001050004 NCS-TT105 00000001 : DSP_BLOCK (| = || =] | B3 |
Apply Values
[DSP_BLOCK [DSP) | B B | B LIS

¥ Periodic pdates I2 [s2c] :j

oos ” Auta

F'ru:u:ess! .-’-‘«Iarmsl Diagnusticxi Trends Others I

Parameter | Walue | Type =
@ ST_REV i i
@ STRATEGY 0 e |
@ DISP_ALTERMATIMNG_TIME 4 mERar 1
Bl @ DISP_VaLUE_1 P
Il}\-".i‘-.LLIE Erd 405,044 ER
STATUS
GUALITY Good_MonCascade i |
SUBSTATUS MaonSpecific i
LIMITS M atLirited
@ DISP MVALUE 1_UINT DegesC
@ DISP_SOURCE_1 Frimary ¥ alue 1 ER
@ DISP_WALUE_1_FORMAT B i |

DISF WalLlIE 2
@ DISP_WaLUE_2 UINT DegesC |
P T r
Winite Changes Read all

Figura 3.6 Configuragdo dos parametros para o bloco de exibigdo

14
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4 CONFIGURAGAO DO TRANSMISSOR DE TEMPERATURA PA

4.1 Conex3o topoldgica
Uma topologia de rede PROFIBUS PA pode ter uma variedade de estruturas diferentes, conforme mostrado na Figura 4.1. A Figura 4.2
mostra a conexdo do barramento do instrumento PA. Ambas as extremidades do barramento precisam ser conectadas a resistores de

terminagdo para garantir a qualidade do sinal do barramento. O barramento tem um comprimento maximo de 1.900 m e pode ser

estendido para 10 km usando um repetidor.

Control master Parameterized configuration tool

Juncti

v 56 o

Figura 4.1 Topologia da rede PROFIBUS PA

PROFIBUS DP bus

Linker/coupler

Up tp 1900m

—
.

PA bus PA bus

/

44
Fieldbus
Power
supply

Master
device

Figura 4.2 Conexdo do barramento PROFIBUS PA
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4.2 Bloco funcional
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O transmissor inteligente do tipo PA implementa o bloco de fung¢es padrdao PA, conforme mostrado na tabela abaixo. Para o método

de configuragdo do bloco de fungGes, consulte o regulamento PROFIBUS PA.

Nome do bloco funcional

Descri¢do do bloco funcional

Bloco fisico

O Bloco de Fungdo Fisica (PB). Sdo descritas informagdes especificas sobre o hardware e informagdes de
identificacdo e diagndstico, incluindo o nimero de bits do dispositivo, versdo do software, versdo do
hardware, data de instalagdo, etc.

Bloco transdutor 1

Bloco de conversdo (TB). Separando o bloco funcional das caracteristicas de entrada e saida do
instrumento, ele completa principalmente a calibragdo e a linearizagdo dos dados de entrada e saida e
fornece os dados processados ao bloco funcional Al através do canal interno.

Bloco transdutor 2

Bloco transdutor (TB). Separando o bloco funcional das caracteristicas de entrada e saida do instrumento,
ele completa principalmente a calibragdo e a linearizagdo dos dados de entrada e saida e fornece os dados
processados ao bloco funcional Al através do canal interno.

Bloco de entrada analdgica 1

Bloco funcional de entrada de quantidade analdgica (Al). Os valores do processo simulado sdo obtidos do
bloco de conversdo através dos canais internos, que sdo processados, e as medi¢des apropriadas sdo
fornecidas ao equipamento da estagdo principal através da comunicag¢do do barramento

Bloco de entrada analdgica 2

Bloco de fungdo de entrada de quantidade analdgica (Al). Os valores de processo simulados sdo obtidos do
bloco de conversdo através dos canais internos, que sdo processados, e as medi¢des apropriadas sdo
fornecidas ao equipamento da estagdo principal através da comunicagdo do barramento

Bloco de entrada analdgica 3

Bloco de fungdo de entrada de quantidade analdgica (Al). Os valores de processo simulados sdo obtidos do
bloco de conversdo através dos canais internos, que sdo processados, e as medi¢des apropriadas sdo
fornecidas ao equipamento da estagdo principal através da comunicagdo por barramento.

Bloco de entrada analdgica 4

Bloco funcional de entrada analégica de quantidade (Al). Os valores do processo simulado sdo obtidos a
partir do bloco de conversdo através dos canais internos, que sdo processados, e as medi¢Ges apropriadas
sdo fornecidas ao equipamento da estagdo principal através da comunicagdo por barramento.

4.3 Configuracdo funcional

A configuragdo dos parametros do transmissor inteligente PA segue a regulamentagdo PROFIUBS PA versdo 3.02. Vocé pode ler e

gravar os parametros do bloco funcional do transmissor usando o software de gerenciamento de dispositivos Simatic PDM da Siemens

ou configurar o transmissor usando o software de configuragdo Step7 da Siemens.

4.3.1 Configuracdo funcional

1) Computador PC, sistema operacional Windows 2000 ou Windows XP;
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2) Software de configuragdo Siemens Step7, software de gerenciamento de equipamentos Siemens PDM;
3) Acoplador ou ligagdo DP/PA;

4)  Estagdo principal classe 1, como PLC, estagdo principal classe 2, como placa CP5611;

5) Terminal PA Mater;

6) Fonte de temperatura padrio.

4.3.2 Configuracio dos parametros do bloco transdutor de temperatura

O bloco transdutor separa o bloco funcional dos dispositivos de E/S fisicamente proprietarios, como sensores e atuadores, que
dependem da implementagdo do fornecedor do dispositivo para acessar ou controlar os dispositivos de E/S. Por meio do acesso ao
dispositivo de E/S, o bloco transdutor pode adquirir os dados de entrada ou definir os dados de saida. Geralmente, os blocos de
conversdo tém as fungdes de linearizagdo, caracterizagdo, compensagdo de temperatura, controle e troca de dados. A estrutura do

bloco transdutor € mostrada na Figura 4.3.

[ I
Process | Transducer Block Transducer Block | Al FB('s)

0 |
RJ_TEMP
1l R, = - Ze—— EXTERNAL_RJ_VALUE I
——_1 3 |
| RJ_TYPE <4— Sensor2 Temp |
I |
| R.J. Comp. |
[ I
Arithmetic
[ Input tiH Linearization I
I BIAS_1 — |
| v SECONDARY_VALUE_1
Input 1 »[1] > LIN > | = -
I |
| T - —- —® PRIMARY_VALUE
Y
Input 2 »[i] »{ LN |1 »[] I >
I I | SECONDARY_VALUE_2
| | BIAS_2 — |
T T |
! . I ! |
| INPUT_RANGE, LIN_TYPE, ' L SENSCR_MEAS_TYPE |
| SENSOR_CONNECTION, TAB_... |
| |

COMP_WIRE1/2

Figura 4.3 Estrutura do bloco transdutor

Os parametros dos blocos de conversdo sdo mostrados na tabela a seguir:

Pardmetro Descrigdo funcional

Insira uma falha: um objeto de diagnéstico de erro com todos os
valores. 0: O equipamento estd normal
Bit 0: Erro Rj

INPUT_FAULT_GEN Bit 1: erro de hardware Bits 2-

4:reservados

Posigdo 5: designagdo do fornecedor
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Pardmetro

Descrigdo funcional

Bit 6: erro de comunicagdo

Posigdo 7: designagdo do fornecedor

INPUT_FAULT_1

Falha de entrada: objeto de diagndstico de erro
relacionado a SV_1. 0: Entrada normal
Bit 0: reservado
Bit 1: acima do intervalo limite superior Posi¢do
2: circuito aberto
Bits 3-5: reservados

Bit 6: erro de comunicagdo

INPUT_FAULT_2

Falha de entrada: objeto de diagndstico de erro

relacionado a SV_2. Veja o bit: INPUT_FAULT_1

Canal 1 Valores de desvio da variavel do processo. A

BIAS_1
unidade é especificada por PRIMARY_VALUE_UNIT.
Valores de desvio da varidvel do processo do canal 2. A

BIAS_2
unidade é especificada por PRIMARY_VALUE_UNIT.

0:intervalo de mV 1 =>mV 100
INPUT_RANGE 128: Faixa 1 => Ohm 500
129: Faixa 2 => Ohm 4000
LIN_TYPE Tipo linear.

TIPO_MEDIGAO_SENSOR

Tipo de fungdo matematica do sensor. A codificagdo é a seguinte: 0: PV =
sV 1
1: PV=SV.2
128: PV = diferenca SV_1-SV_2 129: PV =
diferencaSV_2-SV_1192:PV=7%*(SV_1+
SV_2) média
193: PV =% * (SV_1+SV_2) valor redundante

220: PV=valor de reserva ativo SV_1

SENSOR_WIRE_CHECK_1

Ativa a detecgdo de circuito aberto ou detecgdo de curto-circuito. A codificagdo é a seguinte: 0:
Detecgdo de circuito aberto e detecgdo de curto-circuito ativadas;

1: Detecgdo de circuito aberto ativada e detecgdo de curto-circuito proibida;
2: A detecgdo de circuito aberto é proibida e a detecgdo de curto-circuito estd ativada 3: A

detecgdo de circuito aberto e a detecgdo de curto-circuito sdo proibidas.
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Pardmetro

Descrigdo funcional

SENSOR_WIRE_CHECK_2

Habilita a detecgdo de circuito aberto ou a detecgdo de curto-circuito. A codificagdo é a seguinte: 0:
Detecgdo de circuito aberto e detecgdo de curto-circuito habilitadas;
1: Detecgdo de circuito aberto ativada e detecgdo de curto-circuito proibida;
2: Detecgdo de circuito aberto proibida e detecgdo de curto-circuito ativada 3: Detecgdo de

circuito aberto e detecgdo de curto-circuito proibidas.

PRIMARY_VALUE

Medig¢des e status do transmissor.

A unidade é especificada por PRIMARY_VALUE_UNIT.

PRIMARY_VALUE_UNIT

Codigo da unidade de engenharia do valor de medigdo do transmissor.

LIMITE_SENSOR_SUP

Valor fisico limite superior do sensor.

LIMITE_INFERIOR_DO_SENSOR

Limites fisicos inferiores do sensor.

VALOR_SECUNDARIO_1

(SV_1)

Valores e estados do processo derivados do canal 1 e corrigidos por BIAS_1. A unidade é especificada por
PRIMARY_VALUE_UNIT.

VALOR_SECUNDARIO_2

(SvV_2)

Valores e estados do processo derivados do canal 2 e corrigidos por BIAS_2. A unidade é especificada por
PRIMARY_VALUE_UNIT.

Os parametros adicionais do termopar sdo mostrados na tabela a seguir:

Parametro

Descrigdo funcional

VALOR_RI_EXTERNO

Valores fixos de um ponto de referéncia externo.

A unidade é especificada por PRIMARY_VALUE_UNIT. Se a unidade de PRIMARY_VALUE_UNIT ndo for uma unidade

de temperatura (por exemplo: mV), a unidade sera definida como C.

RI_TEMP

Valores fixos de um ponto de referéncia externo.

A unidade é especificada por PRIMARY_VALUE_UNIT. Se a unidade de PRIMARY_VALUE_UNIT ndo for uma unidade

de temperatura (por exemplo: mV), a unidade sera definida como C.

RJ_TYPE

Defina o tipo de ponto de referéncia. A codificagdo é a seguinte: 0:
Sem referéncia, sem uso de compensagdo;
1: Temperatura do ponto de referéncia interno do equipamento;
2: Externa, a temperatura do ponto de referéncia do exterior;

3: Temperatura medida no canal 2 do sensor 2 (suporte apenas para o sensor 1); selecdo

padrdo de 1.

Parametros adicionais de resisténcia termoelétrica sdo mostrados na tabela a seguir:
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Parametro Descrigdo funcional
Compensagdo linear de 2 ou 3 para resisténcia térmica 1. As
COMP_WIRE1
unidades sdo fixadas em Q.
Compensagdo linear para termistor 2. As unidades
COMP_WIRE2

sdo fixadas em Q.

SENSOR_CONNECTION

O sensor 1 e o sensor 2 podem escolher 2, 3, 4 (apenas o sensor 1 suporta) para se conectar ao sensor.

0: sistema de segunda linha; 1: sistema de terceira linha; 2: sistema de quatro linhas.

Os parametros personalizados do fabricante sdo apresentados na tabela seguinte:

Pardmetro

Descrigdo funcional

SENSOR_VALUE_1

Valor bruto do sensor 1.

SENSOR_VALUE_2

Valor bruto dos dados do sensor 2.

CAL_POINT_HI Valor maximo de calibragdo do ponto. A unidade é especificada por CAL_UNIT.
CAL_POINT_LO Valor de calibragdo do ponto minimo. A unidade é especificada por CAL_UNIT.
Comprimento minimo permitido durante a calibragdo. Esse tamanho minimo garante um processo de
CAL MIN SPAN calibragdo suave, de modo que o ponto minimo mais alto da calibragdo ndo fique muito préximo, e a
unidade é especificada por CAL_UNIT.
CAL_UNIT Unidade de calibragdo. Atualmente, suporta apenas Celsius, ohms e milivolts.

TWO_WIRES_COMPENSATION

Sistema de duas linhas de compensagdo do ponto zero.

CUSTOM_TC_NAME

Para armazenar o nome do tipo TC personalizado pelo usudrio.

CUSTOM_TC_POLY_COUNT

Ndmero de polindmios do tipo TC personalizado pelo usudrio: 1~5

CUSTOM_TC_MIN_IN

Valor minimo de entrada do tipo TC personalizado pelo usudrio (x).

CUSTOM_TC_MIN_OUT

Valor minimo de saida do tipo TC personalizado pelo usudrio (y).

CUSTOM_TC_MAX_OUT

Valor méximo de saida personalizado pelo usuario para o tipo TC (y).

CUSTOM_TC_POLY1

O primeiro conjunto de coeficientes polinomiais do tipo TC personalizado pelo usudrio consiste em 6 dados:

Limite superior do primeiro paragrafo, x° coeficiente a, x! coeficiente b, x? coeficiente c, x coeficiente d, x*
coeficiente e.
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CUSTOM_TC_POLY2

O segundo grupo de coeficientes polinomiais do tipo TC personalizado pelo usuério consiste em 6 dados

Limite superior do segundo paragrafo, x° coeficiente a, x* coeficiente b, x? coeficiente c, x° coeficiente d, x*
coeficientee.
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O terceiro grupo de coeficientes polinomiais do tipo TC personalizados pelo usuario consiste em 6 dados:

CUSTOM_TC_POLY3 O terceiro paragrafo, o limite superior, x°coeficiente a, x!coeficiente b, x?coeficiente ¢, x3coeficiente d,
x*coeficiente e.

O quarto grupo de coeficientes polinomiais do tipo TC personalizados pelo usuario consiste em 6 dados:

CUSTOM_TC_POLY4 Limite superior do parégrafo 4, x° coeficiente a, x* coeficiente b, x2 coeficiente c, x3 coeficiente d, x*
coeficientee.

O quinto grupo de coeficientes polinomiais do tipo TC personalizados pelo usuario consiste em 6 dados:

CUSTOM_TC_POLY5 Limite superior do paragrafo 5, x° coeficiente a, x! coeficiente b, x coeficiente c, x3 coeficiente d, x*
coeficientee.

Coeficiente polinomial da temperatura da extremidade fria do tipo TC personalizado pelo usuério, um total de

CUSTOM_TC_RJ_POLY 4 dados:

x° coeficiente a, x! coeficiente b, x? coeficiente c, x3 coeficiente d.

CUSTOM_RTD_NAME Para redefinir o nome do tipo RTD personalizado pelo usudrio.
CUSTUM_RTD_POLY_COUNT Numero de polindmios do tipo RTD personalizado pelo usuario: 1~5
CUSTOM_RTD_MIN_IN Valor minimo de entrada do tipo RTD personalizado pelo usuario (x).
CUSTOM_RTD_MIN_OUT Valor minimo de saida personalizado pelo usuario do tipo RTD (y).
CUSTOM_RTD_MAX_OUT Valor maximo de saida personalizado pelo usudrio para o tipo RTD (y).

O primeiro conjunto de coeficientes polinomiais do tipo RTD personalizados pelo usuario consiste em 6

CUSTOM_RTD_POLY1 dados:

Limite superior do primeiro paragrafo, x°coeficiente a, x*coeficiente b, x?coeficiente ¢, x}coeficiente d,
x*coeficiente e.

O segundo grupo de coeficientes polinomiais do tipo RTD personalizados pelo usudrio consiste em 6 dados:

CUSTOM_RTD_POLY2 Limite superior do segundo pardgrafo, x° coeficiente a, x* coeficiente b, x? coeficiente ¢, x* coeficiente d, x*
coeficiente e.

O terceiro grupo de coeficientes polinomiais do tipo RTD personalizados pelo usuario consiste em 6 dados:

CUSTOM_RTD_POLY3 O terceiro paragrafo, o limite superior, x° coeficiente a, x! coeficiente b ,x? coeficiente ¢, x® coeficiente d, x*
coeficientee.

O quarto grupo de coeficientes polinomiais do tipo RTD personalizado pelo usudrio consiste em 6 dados:

CUSTOM_RTD_POLY4 Limite superior do paragrafo 4, x° coeficiente a, x* coeficiente b, x? coeficiente c, x3 coeficiente d, x*
coeficientee.

O quinto grupo de coeficientes polinomiais do tipo RTD personalizados pelo usudrio consiste em 6 dados:

CUSTOM_RTD_POLY5 Limite superior do paragrafo 5, x coeficiente a, x* coeficiente b, x? coeficiente ¢, x3 coeficiente d, x*
coeficientee.
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TAB_ENTRY indice de seleg3o atual da tabela de calibracgo.
TAB_X_Y_VALUE Valor do item de selegdo atual da tabela de calibragdo (x, y)
TAB_MIN_NUMBER Pontos minimos da tabela de calibragdo.
TAB_MAX_NUMBER Pontos maximos da tabela de calibragdo.
TAB_OP_CODE Calibrar o método de operagdo do formulario.
TAB_STATUS Calibrar o status operacional da tabela.
TAB_ACTUAL_NUMBER Numero real de pontos da tabela de calibragdo.

4.3.3 PROFIBUS A configuracdo da comunicacdo de dados em loop

A comunicagdo de dados circular do PROFIBUS DP refere-se a estagdo mestre e a estagdo escrava da classe 1 para trocar dados de
entrada e saida no modo de polling primario e secundario, e 0 modo de comunicagdo é desconectado. Em cada ciclo, a estagdo mestre
da classe 1 envia ativamente a solicitagcdo de troca de dados, enquanto a estagdo escrava responde passivamente a solicitagdo da
estagdo principal. A comunicagdo de dados ciclica é aplicada principalmente a configuragdo da estagdo escrava e do equipamento da
estacdo mestre PLC. Por meio da comunicagdo de dados ciclica, o PLC da estagdo mestre obtém os dados de entrada da estagdo

escrava ou exporta os dados de saida para a estagdo escrava em tempo real.

A configuragdo da comunicagdo de dados circular do transmissor inteligente PA é basicamente a mesma da estagdo escrava PROFIBUS

DP, mas é necessario o uso de um acoplador ou linker entre o barramento PA e o barramento DP.

Os dados ciclicos do transmissor inteligente PA vém dos parametros de saida de 4 blocos funcionais Al no dispositivo, e cada Al
transmite 5 bytes, incluindo 4 bytes de dados de ponto flutuante e 1 byte de dados de status. Para comunicagdo recorrente, o
transmissor suporta dois identificadores, a saber, o identificador curto 0x94 e o identificador longo 0x42,0x84,0x08,0x05. A

configuragdo de comunicagdo de dados ciclicos do PROFIBUS PA pode ser realizada usando o Siemens Step7.
Exemplos de transmissores PA usando o Siemens Step7 sdo fornecidos abaixo.

Abra o SIMATIC Manager, selecione o mestre PLC e crie um novo projeto, conforme mostrado na Figura 4.4.
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.‘, SIMATIC Manager - [PmempOé {Component View) -- C:\Program F’fles\‘Sien‘sens\S‘lepﬂ‘S;fprq\i’d mTmp0a]
£P File Edit Insert PLC View Options Window Help [k
Dk |84 4 2R de %) @1 |[ < Ho Filter > ZIw e BEM N
=8 FanTnpon o ey aiz-z 17
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{3 Blocks
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hardware
Press F1 to get Help. [ |CPS711(PROFIBUS) [ [ [ [Selected: 072 v

Figura 4.4 Selecione a estagdo mestre PLC e crie um novo projeto

Cligue duas vezes em Hardware para inserir a configuragdo do software e hardware HW Config. Selecione o arquivo GSD para o Instalar

GSD Instalar transmissor PA no menu Opgdes, consulte a Figura 4.5.

W HW Config - [SIMATIC 400(1) (Configuration) -- PdJ}I’mpOG] (== ]E]
@ Station Edit Insert PLC View Options Window Help I=
D=8 | & || B2 |kl | B 98 k2
= =
o m 1 2 e |
L H Install GSD Files PN S — g [Srandara
andar
T A || SR |£rom the directory = ROFIEUS TP
o 2 [EOFTEUS-FA
= |c: Mser s\Y\Desktop\TT105_PA_GSD_EDDYEDDYFDM DD Browse ... | ROFINET I0
5 IMATIC 300
o IMATIC 400
WCYBLLAD. g=d IMATIC FC Based Control 3007400

IMATIC EC Station

| i

_‘_l @ URY

HCS-TTI0S (HCS-TTI0S P###): Temperature transmitter for Temperature, FROFIEUS P Profile

[ Module|| [3.02 with 4 function block: Analog imput
1 4 F5 405 2
Install | Show Log | Select A1 Tesslect ALl
1 CPV 412
(| or
o[ e Close | Help
= T
= PROFIBUS-DF slaves for SINATIC 57 and T  %¢
5 (distributed rack) =
: -
Press F1 to get Help. [ [Chg 4

Figura 4.5 Instalando os arquivos GSD

Apbs a instalagdo bem-sucedida do arquivo GSD, os dispositivos PA recém-instalados sdo listados na categoria PROFIBUS-PA na lista de
dispositivos no lado direito do software HW Config. Selecione-o com o mouse e arraste-o para o barramento PROFIBS DP, consulte a

Figura 4.6.
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Temperature transmitter for

Temperature, PROFIBUS PA Profile 3.02
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Press F1 to get Help. [§ | [chg

Figura 4.6 Arraste os dispositivos PA para o barramento PROFIBUS DP

No menu PLC, selecione Download para baixar as informagdes de configuragdo para a estagdo mestre PLC. Isso conclui a configuragdo

da comunicagdo ciclica de dados do instrumento PA e da estagdo mestre, conforme mostrado na Figura 4.7.
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Figura 4.7 Baixe as informagdes de configuragdo para o PLC

4.3.4 Configuragio da comunicacdo de dados nio ciclica do PROFIBUS

A comunicagdo de dados nao ciclica do PROFIBUS DP refere-se a comunicagdo de dados orientada para a conexdo entre estagles
mestras e estagdes escravas da classe 2. A comunicagdo de dados é realizada em um periodo ndo ciclico do barramento, sem afetar a
comunicagdo de dados ciclica. Os dados nao ciclicos sdo principalmente os parametros do bloco funcional PA e as informagdes de

identificagdo e diagndstico do equipamento. A comunica¢do de dados ndo ciclica é usada principalmente no gerenciamento,

diagnéstico, identificagdo, ajuste e manutengdo de equipamentos PA.

A configuragdo da comunicagdo de dados ndo ciclica pode ser realizada para instrumentos PA através do software de gerenciamento

de equipamentos SIMATIC PDM da Siemens.
Veja abaixo um exemplo de configuragdo de comunicagdo nao ciclica de transmissores inteligentes PA usando o SIMATIC PDM.

Abra o catalogo de dispositivos... Software, para importar os arquivos GSD. Para MS0207, selecione MS020 importado conforme a

Figura 4.8.
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Sewrce: |0 AUsers\T\Desktop\IT105_PA_GSD_EDD Browse... | 0K |

Device type: Abort |

icrocyber

FROFIEBUS FA Help |

/] Senzors
- [#] Temperature

Sort. .. I

Select all I
Dezelect all I

Information on the Dlewice type:

Attribute | Value -
Hame HCS-TT105 @
Description Temperature Transmitter HCS-TT10S ¥03. 02 (Profile 3.02)
Manufacturer Microcyber

Communication FROFIEUS FA

Catalogposition Sensors — Temperature -
MrdarBumhear WIS-TTINS Pk

4| 1 | L

Figura 4.8 Selecionando um tipo de dispositivo

Abra o software LifeList incluido no SIMATIC PDM e selecione Iniciar varredura do barramento DP no menu Varredura, consulte a Figura 4.9.

File Device [Scan| View Help
| INI=H =] Options...
Address | TAG Start % F5 evice status | Device type Manufacturer | Software r Device famwl GSD file | Information
B85 PROFI Eance! Address: 0 . 2021/10/25 10:58:09
. PG/PC -
Dhanoshcs 2021/10/25 10:58:13

4
| Start scan
R

Figura 4.9 Iniciando o LifeList

Apds a varredura do barramento, os equipamentos da estagdo escrava no barramento DP serdo listados, mostrando o nimero de

identificagdo do fabricante do dispositivo e algumas informag&es de diagndstico, conforme mostrado na Figura 4.10.
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File Device Scan View Help

0|w|d| 22

Lid

Address / TAG

[oB-™ PROFIBUS DP

4| Device status
<Address: 0

B 2 WIN7 Administrator -

[ 126: NCS-TT105

|Reading node list

Slave is not r...

Device type

PG/PC
NCS-TT105

ID = 016CH

Manufacturer

PA: V3.02

Information
2021/10/25 10:57:37

MCYB11A.. 1PB - 27TB - 4FB

Clicar duas vezes no dispositivo PA inicia o software SIMATIC PDM. Através deste software, é possivel realizar a leitura de parametros e

o diagnostico do dispositivo PA. A leitura e gravacdo de parametros do instrumento PA podem ser concluidas através da fungdo de

Figura 4.10 A varredura do barramento DP lista os dispositivos PA

upload e download do software PDM, conforme mostrado na Figura 4.11.

ile Device View Options

Help

FEr T EEE

BB Networks
-8 WINT-2203140922
E-£ PROFIBUS DP
£l NCS-TT105
B[] NCS-TT105(Specialist)

(27 Device Identification

{21 Transducer Block 1

£ Transducer Block 2

(21 Function Block 1-Analog Input
[Z] Function Block 2-Analog Input
[Z] Function Block 3-Analog Input
[Z] Function Block 4-Analog Input
&+ Led Display

Update...closed

| Value | Unit Status &3
[ Microcyber [ [Initial value
[NCS-TT105 [ | Initial value
NCS-TT105 Initial value
Initial value
Transducer 2 Tag Initial value
Analog Input 1 Tag Initial value
Analog Input 2 Tag Initial value
Analog Input 3 Tag Initial value
Anaiug Input 4 Tag Initial value
Initial value
Initial value
2021-01-01 Initial value
[0 Initial value
Stat:c Rmslm Mo. 0 Initial value
Software Revision 1.00 Initial value
Hardware Revision 1.0 Initial value
Profile PROFIBUS PA, Compact Class B Initial value
Profile Revision 3.02 Initial value
DD Reference 0 Initial value
DD Revision 0 Initial value
» » Contficatos and Approvals
Device Certification | See plate | Initial value
"> _Transducer Block 1
Static Revision Mo. 0 Initial value
Characterization Type P100 (IEC) Initial value
Unit 'C Initial value
Connectinn Tvne 13 wires Initial value i
£ p— e | r

|Specialist

|No connection  |CAP [NUM i %

Figura 4.11 Gerenciamento de dispositivos usando o software PDM

4.3.5 Func3o de configuracio online

O transmissor inteligente do tipo PA realiza o bloco funcional do padrdo PA, e a fungdo de estado online realiza a fungdo de compor os

parametros do bloco funcional separadamente. Com o software PDM, selecione
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Dispositivo-> Configuragdo para gravar os parametros do bloco funcional.

4.3.6 Configurac3o do tipo de sensor

Ao modificar os parametros Tipo de caracterizagdo e Faixa e modo de entrada do bloco de conversdo, vocé pode definir o tipo de

sensores, como PT100, CU50, etc. O parametro Faixa e modo de entrada é valido quando o parametro Tipo de caracterizagdo é Linear.

4.3.7 Configuracio da calibragdo do ponto zero do sistema de duas linhas

Na medigcdo de duas linhas, é possivel realizar a calibragdo do ponto zero de duas linhas. Primeiro, atribua o valor zero ao canal, ou
seja, a extremidade do cabo conectada ao sensor. Em seguida, abra o software PDM, configure, selecione o item Dispositivo-
>Configuragdo->Bloco 1 do transdutor e defina a fungdo de calibragdo de duas linhas na caixa Definir compensagdo de 2 fios nas

Configuragdes avangadas.

Pressione o botdo Write (Gravar). Quando a caixa de didlogo Finished (Concluido) aparecer, isso indica que a calibragdo do ponto zero

de duas linhas foi bem-sucedida.

Pressione o botdo Reiniciar. Quando a caixa de didlogo Concluido aparecer, isso indica que a calibragdo de duas linhas do ponto zero

foi bem-sucedida.

4.3.8 Habilite a compensacdo de temperatura da extremidade fria

Ao usar o termopar como sensor, o parametro Temperatura da jun¢do de referéncia do bloco de conversdo representa o valor da
temperatura da extremidade fria, e o Valor primario representa o valor da temperatura da fase de extremidade de medigdo para a
extremidade fria. Se for necessaria a medigdo de saida do Valor primario em relagdo a O graus (ou seja, a temperatura da extremidade

fria é 0 graus), isso pode ser obtido definindo o parametro Jungdo de referéncia.

Quando o parametro Jungdo de referéncia é definido como Jungdo de referéncia medida internamente, a temperatura da extremidade

fria é o valor coletado internamente pelo transmissor de temperatura;

Quando o parametro Jungdo de referéncia é definido como Valor fixo externo, a temperatura da extremidade fria é a Temperatura da

juncdo de referéncia externa;

Quando o pardmetro Jungdo de referéncia é definido como Sensor 2, a temperatura da extremidade fria é o Sensor 2. Observagao: ao

selecionar esta opgao, o canal 2 deve ser configurado como termorresisténcia ou termopar.

Por padrdo, o parametro Jungdo de referéncia da compensagdo da temperatura da extremidade fria é definido como Jungdo de

referéncia medida internamente.
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4.3.9 Tipode sensor TC personalizado

Quando o Tipo de Caracterizagdo seleciona TC definido personalizado, varios grupos de polindmios lineares personalizados sdo

exibidos. Um tipo de polindmio personalizado de TC é concluido preenchendo-se o coeficiente e o intervalo polinomial apropriados.

Por exemplo:

CUSTOM_TC_NAME Exemplo de TC personalizado
CUSTOM_TC_POLY_COUNT 5

CUSTOM_TC_MIN_IN -6500,0
CUSTOM_TC_MIN_OUT -100,0
CUSTOM_TC_MAX_OUT 1200,0

Coeficientes polinomiais personalizados do sensor TC para exemplos:

limite maximo de coeficiente de 42 Coeficiente de 32 Coeficiente de 2° Coeficiente de Coeficiente de
entrada
CUSTOM TC POLY X grau para grau para grau para 12 grau para grau zero para
limite em LV para POLY_X POLY_X POLY_X POLY_X POLY_X
POLY_X
CUSTOM_TC_POLY_1 -3200,0 -3,84E-13 -5,65E-9 -3,36E-5 -6,10E-2 -8,44E1
CUSTOM_TC_POLY_2 3500,0 -8,13E-15 7,29E-11 -4,18E-7 2,53E-2 -1,08E-2
CUSTOM_TC_POLY_3 10000,0 -1,35E-15 1,50E-11 1,41E-7 2,26E-2 4,18
CUSTOM_TC_POLY_4 30000,0 3,49E-18 2,19E-12 -1,53E-7 2,68E-2 -9,26
CUSTOM_TC_POLY_5 70000,0 6,27E-17 -8,76E-12 5,34E-7 8,69E-3 1,65E2
Coeficiente Coeficiente Coeficiente Coeficiente
de 32 grau de 22 grau de 12 grau de grau zero
CUSTOM_TC_RJ_POLY -1,11E4 2,65E-2 3,94E1 3,94E-1

Por exemplo, se a tensdo de entrada da extremidade do transmissor de temperatura TC for 5000 V e a temperatura da extremidade

fria for 25 °C, o valor da tensdo correspondente a temperatura da extremidade fria pode ser calculado de acordo com a férmula:

URJ=3,94 * 101 +3,94 * 10! * 25+ 2,65 * 102 * 252-1,11 * 10** * 253 = 1000 pVvV

Apés adicionar essa tensdo a extremidade de entrada do TC (5000 + 1000), o valor de temperatura correspondente é calculado de

acordo com a férmula de calculo:

4,18 + 2,26 * 10-2 * 6000 + 1,41 * 10-7 * 60002 + 1,50 * 10-11 * 60003 - 1,35 * 10-15 * 60004 = 146,3 °C
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4.3.10 Tipo de sensor RTD personalizado

Quando o Tipo de caracterizagdo seleciona RTD definido personalizado, varios grupos de polindmios lineares personalizados aparecem.
Um tipo de polindmio personalizado de TC é concluido preenchendo o coeficiente e o intervalo polinomial apropriados. Consulte a

maneira de definir o TC personalizado.

4.3.11 calibracio linearizada multiponto

Considerando os problemas de precisdo e erro do sensor, nosso transmissor de temperatura também oferece uma fungdo de

calibragdo linearizada multiponto. Fornece 2 a 16 pontos de calibragdo para selegdo arbitraria.

Quando a opgdo Tabela de calibragdo do usudrio-> Calibragdo é selecionada, uma caixa de didlogo é exibida e o usuario pode adicionar
dados para varios pontos de calibragdo, conforme necessdrio. A caixa de didlogo oferece trés fungdes: leitura, gravagao e redefinicdo
de tabelas. Ao gravar uma tabela, a primeira entrada precisa gravar varios pontos de calibragdo, selecionando assim o nimero de

pontos de calibragdo.

Tatle | B
wi: [0 | vi [o | | Readtabe |
¥z [6 | v2 [p | | wirita Tanle |
W3 ‘12 | ¥3 |12 | [fREset Tanle |
wa: [18 | va |18 |
xe: [24 | w5 [z |
e [30 | ve |20 |
wr: [3 | o7 [ |
- [F | [ |
wa: [48 | vo [s8 |
xim: [54 | w10 [ |
11: [B0 | vir:[e0 |
x12: 66 | v12:[es |
x12:[72 | s [r2 |
w14 78 | viere |
x15:[84 | 15[ |
16 [90 | wie: [z |
Close | Messages Help

Figura 4.12 Calibragdo multiponto dos usudrios

4.3.12 calibracgdo linearizada de dois pontos

O transmissor de temperatura foi rigorosamente corrigido antes de sair da fabrica e a corregdo geralmente ndo requer o usuario. Os
usuarios usam parametros como Ponto de calibragdo inferior, Ponto de calibragdo superior e Unidade de calibragdo para obter uma

calibragdo linearizada de dois pontos.

O transmissor de temperatura foi rigorosamente corrigido antes de sair da fabrica, e a corre¢ao

31



S SENSYCAL

CONFIANGA EM MEDICOES

geralmente ndo requer intervengdo do usuario. Os usudrios utilizam parametros como Ponto de calibragdo inferior, Ponto de calibragdo

superior e Unidade de calibragdo para obter uma calibragdo linearizada de dois pontos.

As etapas de operagdo sdo as seguintes:

1) Abra o software PDM, apés a conclusdo da configuragdo, selecione o item Dispositivo-> Calibragdo-> Inferior/Superior e acesse a
pagina de calibragdo de temperatura.

2) Determine o tipo de sensor e defina os parametros Tipo de caracterizacdo e Faixa e modo de entrada. Se o pardmetro Unidade
de calibragdo for definido de acordo com o tipo de sensor, apenas graus Celsius, ohms e milivolts serdo suportados. Apds a
conclusdo da configuragdo, grave o parametro.

3) 0s dados padréo do canal precisam ser calibrados através da fonte padrdo. Apds a entrada ficar estavel, os dados de calibracdo
sdo gravados no parametro Ponto de Calibragdo Superior ou Ponto de Calibragdo Inferior, de acordo com a calibragdo do limite
superior ou inferior da operagdo. Sem erro de gravagdo imediato, a calibragdo é bem-sucedida. Observag¢do: os dados de
calibracdo gravados e os dados reais do canal de entrada ndo devem apresentar grande variagdo, caso contrario, a calibracdo
falhara.

Observagdo: quando Device-> Master Reset (Dispositivo-> Reinicializagdo mestre) é usado, a CPU do instrumento sera reinicializada,

causando uma interrupgdo temporaria na comunicagdo, o que é um fendmeno normal e pode ser reconectado.
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5 CONFIGURAGAO DO TRANSMISSOR DE TEMPERATURA HART

5.1 Conex3o topoldgica
O modo de conexdo do transmissor de temperatura inclui o modo compativel com (4~20) mA e o modo de rede.

5.1.1 Modo compativel com 4~20 mA

Anlog Instrument

HART DEVICe Digital Communication (Updates 2 to
_I 3 times per second)
Primary Device: - ‘ :
control system or
other host Power
application NCS-TT105H
Communicatbr

Figura 5.1 Modo compativel com (4~20) mA

Caracteristica:

1) Acesso ao sistema de controle de nivel anterior através do equipamento de interface HART;
2) Compartilhamento de métodos de comunicagdo analdgicos e digitais;

3) O enderego curto do equipamento escravo HART é 0.
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5.1.2 Modo de rede

Control system

or other hose Communicator

Input/Output NCS-TT105
System '

Figura 5.2 Modo de rede HART
Recurso:

1) Acesso ao sistema de controle de nivel superior através do médulo Al;
2) Usando apenas a funcdo digital do sistema HART, a corrente na linha é fixada em 4 mA;

3) OHART7.0 suporta até 64 dispositivos em rede (enderecos de polling 0~63).

5.2 Configurac¢do da func¢io

O transmissor de temperatura suporta o software de configuracdo HartMPT, o SDC625 e outros softwares de configuragdo HART
gerais da HART Foundation para realizar a depuragdo da configuragdo. A seguir, tomamos principalmente o software de configuragdo
HartMPT como exemplo para apresentar o método de configuragdo do transmissor de temperatura. Ele inclui principalmente as

seguintes fungdes:

1) Configuracdo de informacdes basicas: configura as informaces bésicas do equipamento online, incluindo tag, endereco, data,
numero de montagem e outras informagdes;

2) Configuracdo das informagdes de configuragdo: configure as informagdes de configuracio do equipamento online, incluindo a
faixa variavel principal, amortecimento e outras informacGes;

3) Configuragdo das informages do sensor: configure as informag&es do sensor do dispositivo online, incluindo tipo, fiagdo e
outras informagdes;
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4) calibragio de corrente: pode calibrar a corrente (4~20) mA do dispositivo online e também pode definir a saida de corrente fixa;

5) Monitoramento de variaveis: vocé pode atualizar regularmente todas as variaveis dinamicas do dispositivo online selecionado e
exibir a curva de tendéncia da variavel primaria atual do dispositivo;

5.2.1 Configuracdo

1) PCcom porta serial, o sistema operacional é Windows 2000 \ Windows XP \ Windows 7;
2) Modem HART e fio de porta serial;
3) Resisténcia correspondente (230~550) O;

5.2.2 Configuragdo das informagdes bdsicas

As informagBes bdasicas do transmissor podem ser lidas ou modificadas através da guia Informagdes basicas. As informagdes
modificaveis incluem enderego curto do dispositivo, mensagem, descricdo, nimero da estagdo, data, nimero da montagem; as
informagdes modificaveis incluem selecdo de alarme, protegdo contra gravagao, ID do fabricante, fabricante, tipo de dispositivo, ID do

dispositivo, enderego longo e informagdes de versdo, conforme mostrado na Figura 5.3.

Info  Config Sensor CurrentAdj Device Scan Window Settings Liner Revise

Transmitter Infomation

Polling i} -
Message |MANUFACTURED BY MICROCYEER. |
Descrption | SMART INSTRUMENT |

Tag TT105 Alarm Type Low
w ]l [
Assembly EFEFFF Vendor ID 601E

Identification Revision
Manufacturer | Microcyber Inc. | Universal
e s | oo
Device ID |05 0403 | Hardware
Unigue ID |E5 75050403 | Software

Apply

Figura 5.3 Informagdes bésicas

As informagdes podem ser baixadas para o dispositivo pressionando o botdo Aplicar.

1) Ointervalo de selecio de enderegos é 0~15;
2) As mensagens podem ter até 32 caracteres;

3) A descri¢do pode ter até 16 caracteres;
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4) O comprimento maximo da etiqueta é de 8 caracteres especificados;
5) Ointervalo de datas é de 1.900 a 2.155;
6) O comprimento maximo do nimero de montagem é de 6 caracteres especificados.

5.2.3 Configuragdo das informagdes de configuracio

As informagOes de configuragdo do transmissor podem ser lidas ou modificadas através da guia de informagGes de configuragdo,
incluindo a variavel de saida do dispositivo de exibigdo (variavel principal, valor da temperatura da extremidade fria, valor atual,
porcentagem), a configuracdo das informagdes da varidvel principal (valor de amortecimento, unidade, limite superior do intervalo,

limite inferior do intervalo), etc., conforme mostrado na Figura 5.4

Info Config Semsor CurrentAdj Dewice Scan Window Settings Liner Revise

PV Setting Variable Mapping Alarm Setting
Unit X e PV SEMSOR_1 High Alarm
Damping Sec sV TEMPERATL Low Alarm
™ SEMSOR_1
Setting:
SENSOR_1

Qv
Upper Range | 850,000 o &
Lower Range | -200.000 °C

: Apply

SET by current value:

Upper Range Lower Range

Figura 5.4 Informacdes de configuracdo

» Amortecimento: intervalo, 0 a 32 segundos.

» Unidade: a alteragdo da unidade PV afeta diretamente as variaveis associadas a unidade, como o limite superior e inferior do
intervalo, o limite superior e inferior do sensor, etc. Ao modificar a unidade, o limite superior e inferior do intervalo da

variavel principal ndo pode ser modificado ao mesmo tempo e deve

ser modificados separadamente.

» As unidades podem ser definidas como: °C, °F, °R, K, mV, Ohm.
» Limite superior do intervalo: valor PV correspondente a corrente de saida de 20 mA.

» Limite inferior do intervalo: corresponde ao valor PV de 4 mA de corrente de saida.

As informagdes podem ser baixadas para o dispositivo pressionando o botdo Aplicar.

> Defina o botdo Limite superior do intervalo com o valor atual: defina o valor PV atual do dispositivo para o
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=1

limite superior da faixa da variavel principal, e a faixa inferior permanece inalterada.

» Defina o bot3o Limite inferior do intervalo com o valor atual: defina o valor PV atual do dispositivo como o limite inferior do
intervalo da variavel primaria, o que também pode alterar o limite superior.

> Defina o ponto zero da variavel primaria com o valor atual: na condicdo de temperatura zero, considere o valor PV atual do
dispositivo como o ponto zero da variavel principal.

5.2.4 Configuragio do sensor

A guia InformacGes do sensor permite visualizar as informagdes do sensor atualmente configuradas (intervalo superior, inferior,

minimo) e o tipo, sistema de linha etc. de cada configuracdo do sensor separadamente. Conforme mostrado na Figura 5.5.

Info Config Sensor CurrentAdj Device Scan Window Settings Liner Revise
Sensorl Sensor2
Sensor Setting Sensor Calibrate Sensor Setting Sensor Calbrate
Type |PT100 =) 2-Wire Zero Calibrate Type | No Sensor » 2-Wire Zero Galibrate
Connection | Two Wires ~ Connection | Two Wires
- TC Calibrate TC Cafibrats
Cold  Interrial measurement Cold  Interrial measurement
RTD Calibrate {Zerg RTD Calibrate (Zero)
Cold Preset 29,139 el Cold Preset 29132 w (Zera)
Channel | CHANNEL OPEN RTD Calibrate (0_S00R} Channel | CHAMNEL CLOSED RTD Calibrate (0_S00R)
Sensor Value | 157286 Sensor Value 0
RTD Calibrate (0_2000R) RID Calbrate
Apply Apply
RTD Calibrate (0_4000R) RID Cafborate (0
RO Adjust | 1.000000 RO Adjust | 1.000000
S Calibration point : s Calibration point :
Correct Correct s
s my Value |15.000 mv R mv Value | 15,000 my

Sensor 500 ohm Value |400.000 Ohm S el e e
Upper Limit |850.000 o 2000 chm | 1600.000 Ohm Upper Limit | 100.000 oc 2000 ohm  1600.000 Chm
Lower Limit |-200.000 oC 4000 ohm | 3200.000 Ohm Lower Limit 0,000 o 4000 chm | 3200.000 Chm

Restore Setting

Hot Back

Q
2
3

Restore to the defait factory

Restore to factory

Hot Back Resume
Save as factory

Apply

Figura 5.5 Configuragdo do sensor

Tipo de sensor: defina 0 modelo de sensor compativel, consulte a tabela a seguir:

Tipo de sensor Descrigdo

0_500R Resisténcia, (0 ~ 500) Q
0_4000R Resisténcia, (0 ~ 4.000) Q
CUs0 Cu50

CU100 Cul00

PT100 PT100
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PT200 PT200
PT500 PT500
PT1000 PT1000

100 mV Sinal de tensdo MV, intervalo: (-100 ~ 100) mV
B_TC Termopar B
E_TC Termopar E
J_TC TermoparJ
K_TC Termopar K
N_TC Termopar N
R_TC Termopar R
S_TC Termopar S
T_TC Termopar T

> Os tipos de sensores incluem resistores (0_500 Q, 0_4000 Q), resistores térmicos (Cu 50, Cu 100, Pt100 e Pt1000),
-100~ + 100mV e termopares (B, E, J, K, N, R, S e T).

> O fio pode ser configurado como 2, 3 ou 4 fios (resisténcia, sinal de resisténcia térmica), o termopar é de 2 fios. Apenas 2 ou 3
fios para o sensor 2.

» A compensacido da extremidade fria é valida apenas para os termopares. Pode ser configurada como proibigdo da extremidade fria,
medigdo interna, valor fixo e medi¢do do sensor 2. A extremidade fria é proibida, o transmissor ndo compensara a

extremidade fria; medicdo interna: a extremidade fria da temperatura é fornecida pelo chip de temperatura interno; o valor
fixo da temperatura é a temperatura definida externamente; medicdo do sensor 2: a temperatura do sensor 2, o sensor 2 deve

ser conectado ao Pt 100.

> O status do canal mostra o status do canal do sensor (circuito aberto, curto-circuito, etc.).
> Os valores do canal do sensor exibem o valor original do canal do sensor.
> O fator de correcdo RO corrige o erro do proprio sensor (faixa de 0,9 a 1,1).

» Quando o transmissor de temperatura é conectado ao RTD em 2 fios, para evitar o erro da resisténcia no cabo, ele pode ser conectado em
curto na extremidade do sensor e, em seguida, clicar no botdo “calibragdo de ponto zero de dois fios” para eliminar o erro da resisténcia no
cabo.

resisténcia no cabo, ele pode ser conectado em curto na extremidade do sensor e, em seguida, clicar no botdo

"calibragdo de ponto zero de dois fios" para eliminar o erro da resisténcia no cabo.

> A calibragdo TC realiza a calibrac3o de fabrica do termopar e dos sinais milivolt.
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> Calibragdo RTD de resisténcia térmica e sinais de resisténcia de fabrica.
> Valor padrio: o valor quando vocé calibra o transmissor.
> Restaurar valores padrio de fabrica: clique neste boto e todos os dados retornam ao status padrdo de fabrica.

> Salvar como valor de fabrica: clique neste botdo para salvar a configuragdo atual como um valor de fabrica. Quando vocé clicar
no botdo “Restaurar configuragdo de fabrica” novamente, ele voltara para esta configuragdo salva.

» Redefinicdo de fabrica: clique neste bot3o para restaurar os dados para o status de fabrica. Se o usuario tiver salvo o valor de
fabrica, ele retornard a configuragdo salva pelo usudrio; caso contrario, retornara ao estado padrdo de fabrica.

5.2.5 calibrag3o atual

As etapas da calibragdo atual sdo as seguintes:

1) Paraconectar o circuito, é necessério conectar um amperimetro de precisdo de cinco e meio no circuito de saida do
equipamento;

2) Defina o endereco de polling do dispositivo como 0, consulte Configuragdo de informagdes basicas, e vocé pode pular esta etapa
se o enderego de polling ja for O;

3) Entre na guia calibragdo atual;

4) selecione o “Valor atual” como 4 mA. Depois que 0 amperimetro estiver estavel, insira a leitura do amperimetro na caixa de
texto “Valor de ajuste” e clique no botdo “Aplicar”;

5) Selecione o “Valor atual” como 20 mA. Depois que o0 amperimetro estiver estavel, insira a leitura do amperimetro na caixa de
texto “Valor de ajuste” e clique no botdo “Aplicar”;

6) Selecione Valor atual como em branco para calcular a saida de corrente pelo dispositivo no valor PV.

Observagdo: quando o valor de saida de corrente do dispositivo é alto, 4 mA ndo pode ser calibrado; quando o valor de saida de

corrente do dispositivo é baixo, 20 mA ndo pode ser calibrado;
Configure a saida fixa de corrente:

Os usudrios podem configurar a saida de corrente fixa na guia de calibragdo de corrente. Apds clicar em “Envio manual”, insira o valor
de corrente que o dispositivo ira fixar na proxima caixa de texto e clique em “Entrar/Sair do modo de corrente fixa” para entrar ou sair
do modo de saida de corrente fixa. O titulo do botdo alterna entre “Entrar no modo de corrente fixa” e “Sair do modo de corrente fixa”

para solicitar que o usuario opere.

Quando o transmissor de temperatura esta funcionando continuamente, o valor da varidvel principal é comparado continuamente
com os limites superior e inferior. Quando o valor da varidvel principal excede os limites superior e inferior da faixa, o transmissor de
temperatura emite uma corrente fixa, indicando que a varidvel principal excede a faixa. Quando a variavel principal é alta e o limite

superior, a saida do transmissor de temperatura é
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fixa em 20,8 mA; quando abaixo do limite inferior, a saida do transmissor de temperatura é fixa em 3,8 mA.

Info Config Sensor CurrentAdi Device Scan Window Settings Liner Revise

Fixed Qutput
®@3.3mA (D 16.0mA
(J)4.0ma (D 20.0mA
()g.0ma O21.0mA
(12.0mA (O manually send i
Fixed Current Mode
Calibrate

(®) Use standard ammeter
(C)Use standard 250 ohm resistor

() Use other standard resistance, value a

Value N

S

Figura 5.6 Calibragcdo de corrente

Observagdo: A fungdo de saida de corrente de calibragdo e corrente fixa s6 pode ser executada quando o enderego de pesquisa do
dispositivo é 0 e os outros enderecos de pesquisa estdo no modo de comunicagdo digital total, o que exibird a mensagem de erro

“falha na execugdo do comando”.

5.2.6 Monitoramento de variaveis

Através da guia de monitoramento de varidveis, vocé pode atualizar todas as varidveis dindmicas do dispositivo selecionado e exibir a
curva de tendéncia da variavel principal do dispositivo atual em intervalos regulares. As varidveis atualizadas atualmente sdo: valor PV,

valor atual, porcentagem e temperatura da extremidade fria.

Info Config Sensor CurrentAdj Device Scan Window Settings Liner Revise

1000,
0.0 25.0

8.0

36.0]

34.0]

120

-10.0

15:41:57 15:42:00 154221 15:4233 15:42:45 15:42:57 mA
DK 2T 23 q« U BE S | 12.976
Monitor Statistics
Py 30.127197 | °C sV 30.127197 | € Good: 8
Current 12.976281 | mA TV 30.127197 | °C Retry: 0
Percent 56.101757 | % Qv 30.127157 | o¢ Error: i

Send: 8
Polling: 0 Communicating, please wait: 16%

Figura 5.7 Monitoramento de variaveis
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5.2.7 Revis3o linear

A calibragdo multiponto do sensor é possivel através da fungdo de revisdo linear. O modo de corregdo pode escolher entre dois modos:
“analdgico” e “digital”. O nimero de pontos corrigidos pode ser selecionado livremente entre 2 e 16 pontos. Quando for necessaria

uma segunda calibragdo multiponto, clique no botdo “Recuperar padrdo” para fazer a proxima calibragdo.

Info Config Sensor CurrentAdi Device Scan Window Settings Liner Revise

Target Value Measured Value Choose Sensor -

Index Target Value Measured Value Add
1 -200.000 -200.000 Mo.diﬁ-' |
2 -150.000 -150.000
3 -100.000 -100.000 Delete | ReviseMode -
4 -50.000 -50.000
5 0,000 0,000
[ 50,000 50,000
7 100,000 100,000
g 150,000 150,000
9 200,000 200,000
10 300,000 300,000
11 400,000 400,000
12 500,000 500,000
13 600,000 600,000
14 700,000 700,000
15 800,000 800,000
18 850,000 850,000
Read Revise Count
15

Write Revise Restore Default Read Revise

Figura 5.8 Revisdo linear
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6 AJUSTE DO LOCAL

6.1 Descricdo do LCD e das teclas

O transmissor de temperatura esta equipado com LCD de matriz de pontos e fungdo de ajuste local por botdes, para que os usuarios

possam ajustar totalmente o transmissor de temperatura (transmissor de temperatura + sensor + caixa) localmente.

Existem 3 teclas, [M], [S], [Z], sendo que as teclas [M] sdo as teclas de modo, responsaveis principalmente pela “Sele¢do de fungdo”,
“Movimentacdo do cursor” e “OK”. As teclas [S] e [Z] sdo as teclas de ajuste de entrada, responsaveis principalmente pela “virada do

menu para frente e para tras” e pelo “valor da adigdo e subtragado”.

Measurement
Display
¥ [m]

Function
Menu

Is] Browsing Izl

Fun 30 Fun 31 Fun 32 Fun 33

s SatPrimary Setthannel Ousp Akarn Tima

Fun 34 Fun 35 Fun 36 Fun 37

Lot Disen Deviee nfo Save FaCtory Rest
Fun31l | | Fun03 |, Fun04 | _| Fun05 | | Fun06
serprimary e spper Damp oL
Funi2 || Funl0 |_ | Fun 07
PV Uit Function PYURY
Fun 13
Eat Channal 1
Fun 32 Fun 22
i~ Fun 23 i~ Fun 25
setchanre sensor Type Senorwire ol Campensate
Fun 14 +
st Chanrel2
Fun 26
1D Two-vire Cal
Fun 15
SetotBack
Fun 35 Fun 88 Fun 8% Fun 90
— - .
Deviee irfo Soft ver Hardver Taginfo
Fun 91
> -
serun
Fun 92
] L
seru
Fun 34 Fun 95 Fun 97
H - —
Ledoisch Sisp Source Bisp Forms:
Fun 93
Ll H
setuns
] Fun94 | |
serui
Keysfunction:
Ml .
1. Confirm { automatically return to OF 121
previous level) il uptﬁrnin 1. Scroll down
2. Pressand hold to retum to the S umerical 2 IErease the numerical
previots level )

3.Ad just cursor position
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Observagdo: @ O protocolo F F / PA no possui os menus Fun 31 e Fun 15.
@ O protocolo PA adiciona o menu Fun 12 apds o Fun 26.

@ O protocolo FF adiciona os menus Fun 6, Fun 7 e Fun 12 apds o Fun 26, e os menus Fun 6, Fun 7, Fun 12 e Fun 22 ndo podem ser

alterados ao mesmo tempo.
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7 MANUTENCAO

Fenémeno

Solugdo

Sem comunicagdo

Conexdo do transmissor de temperatura
Verifique a conexdo do cabo do barramento
Verifique a polaridade da alimentagdo

Verifique se a blindagem do cabo do barramento esta aterrada em um Unico ponto

conexdes de rede

Verifique se a topologia da rede esta correta

Conflito de enderego

O enderego curto padrdo é definido pelo transmissor de temperatura como 0. Mas ainda sdo possiveis conflitos de
enderego em uma rede. Quando ocorrer um conflito, redefina o enderego do dispositivo. As vezes, ele ficara
completamente offline. Vocé pode desligar primeiro o dispositivo em conflito e, em seguida, ligar um por um e modificar
o enderego do novo dispositivo ligado para o enderego sem conflito. Ligue em ordem, altere o enderego até que todos
estejam online.

Falha do transmissor de temperatura

Substitua-o e teste com outros transmissores de temperatura

Erro de leitura ou

Saida

te de alarme

corren

Problema na conexao do transmissor de temperatura
Verifique se ha curto-circuito, circuito aberto, aterramento, etc. no sensor

Verifique se ha falha no sensor

Disturbio de ruido
Regule o amortecimento
Verifique se hd umidade nos terminais

Verifique se a instalagdo do cabo estd longe de fontes de interferéncia forte

Configuragdes do software

Verifique se o tipo de sensor estd configurado corretamente
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ESPECIFICACOES TECNICAS

8.1 Parametro basico

Sinal de entrada

Pt100. Pt1000. PT 200. PT500. CU50. CU100. 0~~500Q.

0~4000 Q; BEJKN R ST termopar, -100mV~100mV

RTD
conexao

Modo de

Conexdo de 2, 3 ou 4 fios

Alimentagdo

FF/PA (9~32)vcC

HART (11,5~45) vCC

Protocolo de barramento

(4~20)mA+HART, FF, PA

Canais 2 canais
Isolamento 1000 VCA
Visor Visor LCD ou sem visor (opcional)
Temperatura de operagdo do corpo do transmissor: (-
Faixa de 40~85) °C (sem display)
temperatura
(-20~70) °C (com display)
Faixa de umidade (5~-95)%RH
Temperatura de .40 ~ 85°C

armazenamento

Tempo de inicio

< 5 segundos (HART)

< 8 segundos (FF, PA)

Tempo de atualizagdo

0,8~ 1,3 s, dependendo do tipo e do modo de fiagdo do sensor

Ajuste de
amortecimento

Constante de tempo de 0 a 32 segundos

Temperatura da
extremidade fria

+0,5°C

Sinal de alerta

(apenas HART)

A saida do alarme pode ser definida entre 3,5 e 23 mA

Corrente limite superior/inferior 20,8 mA/3,7 mA

Precisdo da corrente

(apenas HART)

Temperatura normal: 0,03% / Desvio de temperatura: +30 ppm

Influéncia da tensdo

+0,005%/V

Nivel Ex

Ex db IICT5/T6 Gb
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8.2 Especifica¢do técnica do RTD

®  Precisio do RTD (25 °C)

Tipo de sensor Faixa de funcionamento (°C) Precis3o (25 °C) Desvio de aquecimento (por °C)
0~500 Q 0,04 Q 10,001 Q

Resisténcia
0~4000 Q +0,35Q 0,015 Q

PT100 -200 ~ 850°C +0,15°C +0,003 °C

PT 200 -200 ~ 850°C 10,15 +0,005 °C

PT 500 -200 ~850°C +0,15°C +0,005 °C

PT1000 -200 ~850°C +0,15 40,005 °C

CUs0 -50~150°C 10,15 +0,005 °C

CU100 -50~ 150°C +0,10 +0,003 °C

[ J Outros indicadores técnicos do RTD

Fiagao

2, 3, 4 fios

Rejei¢do de modo

comum

>70 dB (50 Hz e 60 Hz)

Relagdo de inibi¢do do modo diferencial

>70 dB (50 Hz e 60 Hz)

8.3 Especificacdo técnica do termopar

®  Precisdo do termopar (25 °C)

Tipo de sinal Faixa do sensor (°C) Precisdo (25 °C) Disvio de aquecimento (por
°C

milivolt -100 mV ~ +100 mV 40,025 mV +0,001 mV

B 500 °C~ 1810°C +0,77°C +0,050 °C

E -200 °C~ 1000°C 40,20 °C +0,025 °C

J -190 °C~ 1200°C 0,35 °C 10,01 °C
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K -200°C~1372°C 40,40 °C 0,025 °C
N -190 °C~ 1300 °C +0,50 °C +0,015 °C
R 0°C~1768°C +0,75°C +0,023°C
S 0°C~1768°C 0,70 °C +0,023°C
T -200 °C ~400°C +0,35°C +0,015 °C

®  Outras especificagdes técnicas do termopar

Tipo de sensor B,E, J,N,K,R,S,T; (-100~100) mV de tensdo
Rejeicdo de modo >70 dB (50 Hz e 60 Hz)
comum

Relagdo de inibi¢do do modo diferencial 270 dB (50 Hz e 60 Hz)
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